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Hoofdstuk 1’

Deze inleiding heeft tot doel om een aantal begripsvormingen te be-~
handelen die in alle delen van de wiskunde optreden.

Niet overal is naar volledigheid gestreefd; hier en daar is op een
enigszins populaire wijze aansluiting gezocht asn de kennis van de
schoolwiskunde,

De volgorde van de paragrafen is nogal willekeurig, en doet
misschien vreemds aan.Dat komt doordat de stof zich tot een aantal
af en toe los van elkaar staande zaken beperkt.

Er is geen serieuze poging gedaan om de grondslagen van de wis-
kunde te behandelen. Zo wordt niet gesproken over de eisen waaraan
in de wiskunde de axioma's, d=finitiés, stellingen en bewijzen moeten
voldoen. Evenmin wordt gepoogd een houdbare definitie van het begrip

"verzameling" te geven.

§1. Logica. Het is niet de bedoeling hier "de logica" te behandelen;
dat is een vak op zichzelf. Het is ook niet nodig; de hoeveelheid
logica die in de wiskunde dagelijks wordt gebruikt, is bij ieder
weldenkend mens sanwezig. Wij wijzen hier slechts op enkele punten,

en geven enkele belangrijke notaties.

Beweringen. We beschouwen allerlei beweringen, ook wel "volzinnen"
of M"uitspraken" genoemd. Gemakshalve stellen we vask een bewering
voor door &&n hoofdletter.

Zo'n bewering kan evengoed een juiste als een onjuiste bewering
voorstellen. Voorbeeld: A = "2+2=L4"; B = "3x6 < 7"

Ontkenning. Is B een bewering, dan is—B (spreek uit niet -B) de
notatie voor de ontkenning van B. Steeds is of B of=1B waar.
Voorbeeld™1 (2x2=L) betekent (2x2#L),

Conjunctie. De uitsprask "A en B" (notatie A A B) is slechts waar als
A en B beide waar zijn.

vib. At a>b B:a<b AAB: a=h.
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Disjunctie. De uitspraak "A of B" (notatie A V B) betekent

—1H{(™Aa) A (¥B)],

en is dus slechts waar als niet beide onwaar zijn. In de dagelijkse
spreektaal wordt "of" vask (en dan meestal beklemtoond) in uitsluitende

zin gebruikt: 88n van beide maar niet allebei. Als wij dat willen aanduiden,
zullen we de zinswending "of A, &f B" gebruiken, maar we voeren daar-

voor geen afzonderlijke notatie in.

Implicatie. De veel gebruikte formule A -+ B is een afkorting van de uit-
spragk (—jA) V B. We kunnen hem onder woorden brengen met "als A waar is,
dan is B ook waar of ook "Uit A volgt B".
A ~ B is waar in de volgende gevallen: A en B waar,

A onwaar en B waar, A onwaar en B onwaar

A ~ B is onwaar slechts als A waar en B onwaar.

Let op dat met deze beweringen niet wordt uitgesproken dat A waar is,

en ook niet dat B waar is.

In de wiskunde wordt de implicatie veel gebruikt om bepaalde eigen-
schappen af te leiden. Stel men wil bijvoorbeeld van een getal g, waar-
van zekere eigenschappen gegeven zijn, bewijzen dat het nul is. Men geeft
een indirect bewijs uit de onderstelling dat g # 0 is, leidt men met
behulp van de gegeven eigenschappen iets af dat kennelijk onjuist is,
bijvoorbeeld (g # 0) + (2 + 2 = 2). Uit het feit dat deze implicatie

Jjuist is volgt evenzeer dat g = 0.

Equivalentie. De beweringen A en B heten eguivalent als het niet waar

is dat &&n van twee waar en de andere onwaar is. Notatie A<—B. Men
zegt vask hiervoor "A geldt dan en slechts dan als B geldt. A<=B is

dus alleen een ware bewering als A + B en B -+ A beide waar zijn.

Om in een bepaald geval A+~—B te bewijzen, is het ook voldoende te

laten zien dat

&

A->Ben A >—3IB
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Veelal maskt men de fout dat men A > B en B =+ —A bewijst en denkt

dat men daarmee A% -B heeft bewezen.

Contrepositie van een implicatie. Is A > B dan ig ook B =>71A. De

laatste implicatie heet de contrapositie ven de eerste, en is hiermede

gelijkwaardig. Op deze eigenschap berusten de bewijsmethoden "uit het
omgerijmde': om te bewijzen A > B bewijst men —iB -+ —A. Bovenstaand 7
bewijs met het getal g is hier ook een voorbeeld ven. I.h.a. is de gang
van zake bij zo'n bewijs als volgt: we moeten A bewijzen neem dus A aan.
Stel nu dat B niet geldt. Leid uit A en—1 B een tegenspraak af. De

onderstelling dat B niet waar is was dus foub, zodat B wel geldt.

Omkering van een implicatie. B - A heet de omkering van A -+ B. Soms 1s

de omkering van een juiste implicafie ook nog waar en soms niet. Het
is enigszins vaag om over de omkering ven een stelling te spreken, want

een stelling heeft niet altijd het karekter van een eenvoudige implicatie.,

Nodige en voldoende voorwsarden. Als A - B, dan zegt men vaak dat A een

voldoende voorwaarde voor B is. Is—1A - —B dan heet A een nodige voor-
waarde voor B. Is A tegelijk nodig en voldoende voor B, dan zijn A en B

equivalent. Voorbeelden

g€ > 0 is nodig op dat g - 1 > 0 is, het is echter niet voldoende

g > 0 is voldoende opdat & + 1 > 0 is, het is echter niet nodig.

Quantoren. Laat B(x) een uitdrukking zijn waarin op een of meer plaatsen
de letter x optreedt. De letter x heet een variabele. Gemakshalve be-
perken we ons tot het substitueren van dingen van een nader afgesproken
soort, bijvoorbeelde de re&le getallen. B(x) is bijvoorbeeld een uit-

drukking zoals x > 3, x2

=L, x2 + 2 x +1 = (x+1)2. In plaats van te
zeggen dat voor een zekere x de uitsprask B(x) waar is, zeggen we ook

wel, dat x aan B(x) voldoet. We gebruiken nu de formule

Vzx (B(x))

&

om te beweren, dat voor elke x van de bedoelde soort B(x) waar is.
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Y heet de universele gquantor en ook wel het al-symbool, Even zo beweert

3 x (B(x))

dat er minstens é&n x is waarvoor B(x) juist is.

d heet de existenti€le quantor, of het existentiesymbool.

Voorbeelden

vV x (x2+1) >0

Vx [xo4+2x+1 = (x+1)2]
Jx [x° = 1]

Ix [(x2 >0) >x=1)]

Al deze uitspraken zijn juist.

De letter x had betrekking op dingen van een zekere soort. Als het

zeker is dat er dingen van die soort bestaan, dan geldt de implicatie
Vx (B(x)) + 3x (B(x)).

Veelal komen in de wiskunde beweringen voor met verschillende quantoren

achter elkaar. Is B(x,y) een bewering die de beide letters x en y bevat,

dan kan men bijvoorbeeld de bewering

v x 4y [B(x,y)] beschouwen. Deze beweert dat

voor elke x er steeds een y bestaat zodanig dat B(x,y) geldt.

§2 Verzamelingen

Het begrip "verzameling" veronderstellen we bekend.-

Synoniemen voor het woord verzameling zijn o.a. familie, collectie,
stelsel. De objecten waaruit een verzameling is opgebouwd heten de
elementen van de verzameling. Het feit dat een object a een element is
van een verzameling~V-wordt uitgedrukt door de formule a ¢ V . De ont-

kenning daarvan is a ¢ V.

Verzamelingen kunnen op verschillende manieren worden gevormd.
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le. Door (als dat kan) de elementen in zekere volgorde op te noemen.
Bijvoorbeeld de verzameling die bestaat uit de getallen 3, 8, 11. Deze
verzameling geven we aan met {3, 8, 11}, '

Men bedenke dat {3, 8, 11} hetzelfde betekent als {8, 3, 11}.

2e. Door het noemen van een eigenschap: de verzameling is dan de ver-
zameling van alle objecten die deze eigenschap hebbent_Drukken we de
eigenschap uit door B(x) (dit is een bewering over x)f, en we zeggen
dat x de eigenschap B heeft als B(x) waar is), dan geven we de ver-

zameling san met

{x | B(x)}

Voorbeelden. 1. {x | x is een redel getal en x > 2} stelt voor de ver-
zameling van alle reele getallen > 2.
2. {x ¢ R | x°—x = 0} = {0,1}.

Om zekere uitspraken een algemenere geldipgheéeid te geven, voeren we ook

de lege verzameling in, die geen enkel element bevat. Notatie {.

X heet een deelverzameling van Y, wanneer ieder element ven X ook

element van Y is. Notatie X < Y,

In onze logicanotaties kunnen we dit ook noteren met (x € X + x € Y)
Voorbeelden. {1, 2, 5} < {1, 2, 3, 4, 5} ; Nc 2, Z c Q ete. § ¢ X.

Twee verzamelingen X en Y zijn gelijk (notatie X = Y)wanneer zij uit
dezelfde.elementen bestaan, dus als ieder element van X ook tot Y be-
hoort en omgekeerd, m.a.w. als X ¢ Y en ¥ « X. De gelijkheid van twee
verzamelingen wordt in de praktijk vask bewezen door deze twee relaties
te verifiéren. We moeten dus aantonen x € X > x € Y en bovendien

xe¥Y»>xe X,

De doorsnede van twee verzamelingen X en Y is de verzameling die bestaat
uit die elementen, die zowel tot X als tot Y behoren, notatie X n Y.
Als X nY =@ dan is heten X en Y disjunct.

" Dus XnY={x | (x e X) A (xe 1Y)},
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De vereniging van twee verzamelingen X en Y is de verzameling die bestaat
uit die elementen, die tot minstens €&n van de verzamelingen X en Y
behoren.

Notatie X u Y. Dus X u Y = {x(x ¢ X) v (x ¢ ¥)}.

Het verschil van de verzameling X met de verzameling Y is de verzameling
van alle elementen van X, die niet tot Y behoren.

Notatie: X \ Y. Dus X \ ¥ = {x ¢ X | x & Y},

Als Y ¢ X en X is vast, dan heet X \ Y ook wel het complement van Y in

X notatie Y°.

Opgave: bewijs dat (Y1 u Yg)c = Y? n Y;
c _ e c
(Y, nY,)" =Y, vy,

Dit zijn de zogenaamde regels van de Morgan.

Families en Collectie's van verzamelingen worden vaak genoteerd met be-
hulp van een indexverzameling. Indexverzamelingen worden aangegeven met
Griekse hoofdletters en de elementen van een indexverzameling ~ de indi-
ces - met de corresponderende kleine Griekse letter - eventueel met
boven- of benedenindex. Zo geven we met €= {Xu | o € A} aan dat er bij
ieder element o ¢ A een verzameling Xa is gegeven en dat € juist de ver-
zameling is van al deze Xa's.

zij € = {x, | o € A}. Dan is per definitie

1

vE= ulX, | o e A} = {x | (@a e A)(x ¢ Xa)} - de vereniging van de X,'s.

n¥€= n{x, | @ € A} = {x | (Yo € A)(x ¢ X, )} - de doorsnede van de X,'s.
Bewijs nu zelf dat de regels van de Morgan als volgt gegeneraliseerd

kunnen worden.,

7Zij &= {Xa | @ € A} een geindiceerde collectie deelverzamelingen van

een verzameling X. Dan is

&
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. X\ ulX |oell=n{X\X | aed}
(6] [0

2. X\ n{X | aeA}=ulx\ X | o e A}.

De verzameling der natuurlijke getallen. N P

Hiermede bedoelen we de getallen 1,2,3,4, ..., dus de positieve gehele
getallen. '

Een fundamentele eigenschap van de natuurlijke getallen is de volgende:
Als V ¢ N de eigenschappen bezit 1 ¢ V enh ¢ V> >h+1 ¢V dan is V = WO
(immers 1€V, dus 1+ 1 =2¢V; omdat 2 e Vis 2+ 1 =3 ¢ V, dus
3+1=4eV, dus 5¢V, dus 6 ¢V, ... dus alle natuurlijke getallen

behoren tot V). Hierop berust het bewijsprincipe van volledige induc-

tie:Wanneer we nu een uitsprask A(n) moeten bewijzen, met als variabele
een natuurlijk getal, kunnen we volstaan met
| le te verifieren dat A(1) geldt
2e bewijzen dat geldt A(n) '~ A(n+1) (dit bewijs heet de inductie-
stap of de stap van n op n + 1; het aannemen van A(n) om dan A(n+1) te

bewijzen heet de inductieonderstelling)

Voorbeeld: Te bewijzen dat voor elke k ¢ N geldt:

13 4 23 4 33 + 1 . + K= &kz(k+1)2

Bewijs: Voor k = 1 is de formule juist. Nu de inductiestap:
We moeten bewijzen dat voor elke n ¢ N geldt:
(13 + 23+ ... +2a3= %ne(n+1)23 O LS +(n+1)3 =
= 1(n+1)%(n+2)?1.
Dit volgt uit het feit dat de linkerleden (n+1)3 verschillen en de
rechterleden eveneens:

1n+1)2(0+2)? - 1n2(n+1)2 = (0+1)2.10(a+2)? = 027 = (n+1)3.

Cartesisch product, relaties en functies

We beschouwen twee verzamelingen A en B en vormen alle mogelijke paren

(a,b) met a € A en b ¢ B. We letten hierbij op de volgorde, dus (a,b)

A
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is iets anders dan (b,a). (tenzij a=b).Van het paar (a,b) heet a de
eerste en b de tweede codrdinaast. Twee paren (a,b) en c,d) zijn alleen

gelijk wanneer beide codrdinaten gelijk zijn, dus als a=c en b=d.

Definitie: De verzameling van alle paren (a,b) met a € A en b € B heet

het cartesisch product van A en B, notatie A X B.

Voorbeelden
Als A = {1,2} en B = {2,3,4}, dan is A x B = {(1,2),(1,3),(1,4),(2,2),
(2,3),(2,4)1.

Als A =R en B =R dan is A x B te zien als de verzameling punten in

het platte vlak, aangegeven door een rechthoekig codrdinatenstelsel.

In het laatste voorbeeld is A = B. Dit komt ook in andere belangrijke

gevallen voor.
Soms gebeurt het, dat we een bepaalde betrekking kunnen vinden
die geldt tussen sommige elementen uit een verzameling A en sommige

uit een verzameling B.

Voorbeeld. Als A =R en B = R, dan geldt voor sommige x¢ A eny ¢ B

dat x2 + y2 = 1; voor andere tweetallen (x,y) geldt dit niet. We zeg-
gen: voor sommige paren (x,y) geldt de relatie %2 4 y2 =1, De relatie
x2 + y2 = 1 bepaalt een deel verzameling van het cartesisch product

2 = 13,

R x R, n.1l. de deelverzameling {(x,y) | x° + y
Wanneer we in het algemeen tussen elementen van A en elementen van B
een relatie R hebben, zodat voor sommige a ¢ A en b ¢ B geldt, dat a
in relatie R tot b staat (notatie aRb), dan hoort hier evenzo een

deelverzameling R van het cartesisch product A x B bij, nl.

S ={(ayb) | aR b}

Omgekeerd behoort bij iedere deelverzameling R van A x B een relatie
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R, gedefinieerd door: a R b wanneer (a,b)e R.

De relatie R en de deelverzemeling R bepalen elkaar dus geheel. De
uitsprask a R b betekent geheel hetzelfde als (a,b) € R; we kunnen beide
schrijfwijzen dus als gelijkwaardig beschouwen. Het is nu duidelijk dat

we formeel een relatie als volgt kunnen invoeren.
Definitie: Een relatie tussen elementen van A en elementen van B is een .
deelverzameling R van A X B. Notatie: we geven de relatie (a,b) ¢ R

wel aan met a R b,

B={xeR| 0 <x <1}, schets dan de deelverzameling

Opgave. Als A
‘van A x B die biJ de relatie < hoort.

Ock bij relaties ziet men vaak dat A = B gebruikt wordt. Men spreekt

kortweg van een relatie "tussen elementen van A",

Definitie: Een relatie R tussen elementen van A heet een equivalentie-

relatie als geldt

1 Voor iedere a ¢ A is a R a (reflexiteit)
Voor iedere a,b ¢ A met a R b geldt ook b R a (symmetrie)
Voor iedere a,b,c ¢e Amet a RbenbRec geldt ook a R ¢
(transitiviteit)
De verzameling van alle x met a R x (a vast) heet een equivalentie
klasse. Twee equivalentieklassen zijn paarsgewijs disjunct of vallen

samen. Dit laatste zullen we nu bewijzen.

Stel A en B twee equivalentieklassen en onderstel A n B # f. Zij

A = (x|(a,x) ¢ R} B ={x|(b,x) ¢R} enc e A n B, Dan is (a,c) € R
en (b,e) ¢ R.

Op grond van de symmetrie en de transitiviteit volgt nu achtereenvolgens
(bye) e R > (c,b) ¢ R en met (a,c) ¢ R geeft dit (a,b) € R. Als nu

d ¢ A, dan is (a,d) ¢ R. Uit de transitiviteit en symmetrie van R volgt
nu uit (a,b) ¢ R en (a,d) ¢ R dat (b,d) ¢ R dus d ¢ B en dus volgt uit
de willekeurigheid van & : A c B. Analoog bewijst met B < A. Dus A = B.
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Voorbeeld. Als A = Z, dan is de relatie S bepaald door (a,b) ¢ S, wan-
neer a - b deelbaar is door p (p vast) natuurlijk getal, een equiva-
lentierelatie.

Verder ziJjn bekende voorbeelden van equivalentierelaties:

1. Congruentie-relatie in vlakke meetkunde en steriometrie

2. Gelijkvormigheidsrelatie in de meetkunde

3. Laat A de verzameling van rechte lijnen in de ruimte zijn. Voor
1l en'm e A definieren we (1,m) ¢ R als 1 évenwijdig is met m of
-als 1 samenvalt met m. De R equivalentieklassen worden richtingen

genoemd.

Een belangrijke toepassing van het begrip equivalentierelatie is de
definitie van kardinaalgetal wat in de volgende paragraaf behandeld

wordt.

Laten nu A en B willekeurige verzamelingen zijn. Beschouw een re-
latie R < A x B met de eigenschap dat bij ieder element a ¢ A precies
én b ¢ B voorkomt met (a,b) ¢ R.

Ieder element a ¢ A staat dus in relatie met precies 8én element b ¢ B

(dat mag varieren met a).

T

A

Bij een dergelijke relatie wordt dus aan iedere a ¢ A een bijbe~-
horend element in B aangewezen. We kunnen zo'n relatie ook zien sls een
voorschrift, dat bij ieder element a ¢ A precies &én element b ¢ B asan-
geeft; dit element b heet wel het beeld van a. Essentieel hierbij is,
dat iedere a € A juist &&n beeld heeft.

Zodoende komen we tot de volgende definitie.

Definitie. Een afbeelding (functie) van een verzameling A naar een ver-
zameling B is een relatie F ¢ A x B met de eigenschap dat bij iedere

a ¢ A precies &én element b € B bestaat, waarvoor geldt (a,b) ¢ F. b
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heet dan het beeld van a. Notatie: In plaats van F ¢ A x B schrijven we
meestal £f: A > B, (a,b) ¢ F wordt dan f(a) = b.

Op grond van de beschouwing op de vorige bladzijde kunnen we een
functie ook zien als volgt: Een functie of afbeelding van A naar B
(notatie f£: A > B) is een voorschrift, dat bij ieder element a van A
precies één element b ¢ B aangeeft. Dit element heet het beeld van a
(onder f). Notatie f(a).

Nog enkele notaties. De collectie {f(a)|a ¢ A} heet het beeld van

A en wordt genoteerd met f£(A). Indien f(A) = B, dan heet f een op-af-

17 8

dan heet f £8néénduidig (injectief). Zij nu £: A> B en g: B+ C af-

beelding (surjectief). Indien uit f(a1) = f(a2) steeds volgt a

beeldingen; we definieren nu een nieuwe afbeelding h: A ~ C als volgt

h(x) = g(f(x)), x € A. De afbeelding h heet de samenstelling van f en g

en wordt aangeduld met g o f.

Als f: A >~ B zowel injectief als surjectief is, dan bestast voor iedere
¥y € B precies é&n x ¢ A met f£(x) = y; noem die x g(y). De functie g
heeft de eigenschap (g o £)(x) = x en (f o g)(x) = x voor elke in aan
merking komende x. g heet de inverse van f notatie f_1 en is eenduidig
bij f bepaald. Tenslotte, als f: A + B een afbeelding is en C < B dan
noteert men f_1(C) = {x € A|f(x) e C} onafhankelijk van het feit of de

inverse f_1 van f wel of niet bestaat.

Bij een functie f: R -+ R behoort een grafiek. Dit is een verzameling
punten in het platte vlak met daarin een loodrecht assenstelsel n.l. die
verzameling punten met eerste codrdinaat x en tweede codrdinaat f(x),
waarﬁij we x alle reéle getallen laten doorlopen. In formule

{(x,y) e R xR | y = £(x)}.
Algemeen definieren we nu: De grafiek van een afbeelding f: A » B is de
deelverzemeling F < A x B, die bi] de relatie f hoort. Dus
F={(a,b) e AxB ] b = fla)l}.

Machtigheid en kardinaalgetallen.
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In de klasse van alle verzamelingen voeren we de volgende equiva-

lentierelatie in die gelijkmachtigheid heet. We zeggen dat de verzame-

lingen V en W gelijkmachtig zijn (notatie V ~W) als er een &énéén-

duidige afbeelding van V op W bestaat.

Een klasse van onderling gelijkmachtige verzamelingen heet een kardi-

naalgetal of machfigheid.

Zeer belangrijk is het begrip "eindige verzameling'.

We beginnen met op te merken dat, als n en m ngtuurlijke getallen zijn,
de verzamelingen

{1,2,... , n} en {1,2, ... , m}
slechts dan gelijkmachtig zijn als n = m. (hoofdstelling van het tellen).
Een verzameling V heet nu eindig als er een natuurlijk getal n bestasat
zodet Vv ~ {1,2, ... , n} en de machtigheid van V wordt dan ook met de
letter n aangeduid. Bovendien wordt ock de lege verzameling eindig ge-
noemd; het betreffende kardinaalgetal wordt met O aangeduid.

Is V niet eindig, dan heet V oneindig. We zullen echter zien dat
de oneindige verzamelingen niet allen onderling gelijkmachtig zijn. Een
verzameling V is dan en slechts dan oneindig als V éénéénduidig op een
echt deel van V kan worden afgebeeld. Een oneindige verzameling bevat
steeds een deelverzameling die gelijkmachtig is met N, (N = verzameling
der natuurlijke getallen).

Een verzameling die gelijkmachtig is met I noemen we aftelbaar
oneindig. Een verzameling die oneindig is en niet aftelbaar oneindig
heet overaftelbaar.

Schematisch kunnen we de zaak als volgt weergeven

oneindig

M

aft. oneindig

\.'_T_/ \—-—/
. \\\5&2915_‘___,//’”////// overaftelbaar

aftelbaar
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We zullen nu een niet aftelbare oneindige verzameling aangeven. We
beschouwen afbeeldingen F van IV in de verzameling {0,1}. Zo'n afbeelding

is ook te schrijven door een oneindige rij van nullen en enen b.v.
(0, 0, 1, 1, 0, 1, 0, 0, 0, ...),

die onstaat door achtereenvolgens F(1), F(2), F(3).. op te schrijven.
De verzameling van alle mogelijke rijen van dit type noemen we V. Dui-
delijk is dat V niet eindig is. Neem nu aan dat V aftelbaar is. Er is

dan een &éneenduidige afbeelding van V op W, bijvoorbeeld

1» (0, 0,1, 1,0, 1,0, 0, .. )=ﬁ
2+ (0, 1,0,1,1,0,1,0, .. )=%
3+ (1,0, 1,1,0,0,1,1,.. )=%

Construeer nu een nieuwe rij als volgt: Beschouw de rij

(0, 15 1, )
die onstaat door de onderstreepte cijfers (diagonaal) achter elkaar te
zetten, (het is de rij F1(1), F2(2), F3(3), coe )
Magk uit deze een andere, door overal O door 1 en 1 door 0 te vervangen.
Noem deze nieuwe rij F dan is F niet gelijk aan een der Fn's (F wijkt
op de n~de plaats wvan Fn af.) Het was dus geen afbeelding van N op

maar m, in strijd met de onderstelling.

Een belangrijke stelling is nog: De vereniging van aftelbaar vele aftel-

bare verzamelingen is weer aftelbaar.

Toepassing: De verzameling van alle rationale getallen is aftelbaar.



Hoofdstuk 2.

De verzameling der reéle getallen R, limietbegrip, redle functies.

1. Axiomatiek van de reéle getallen.

Hieronder sommen we de grondeigenschappen op van de reéle getallen R.
&a. Er bestaat een zogenaamde optelling in R, d.w.z. voor elke a,b e R
bestaat de som a + b die uniek bepaald is en de volgende eigenschappen -

bezit

a+(b+c) associatieve wet

L1, (a+b)+ec

L2. a+b = b+a commutatieve wet

L3. Er bestaat een getal 0 € R, uniek bepaald met de eigen-
schap a+0 = O+a = a voor alle a ¢ R.
*
Li. VoorVa ¢eR 3Ja = -a ¢ R, uniek bepaald zodat

a+(-a) = (~a)+a = 0.

b. Verder is er binnen R een z.g. vermenigvuldiging gedefinieerd. Het
Z.g. product ab van a en b € R dat uniek bij a en b bepaald is heeft de

volgende eigenschappen.

L5, ab = ba commutativiteit van de vermenigvuldiging
L6. (atb)c = act+be distibutiviteit

LT. Jeen getal 1 ¢ R, uniek bepaald, zodat 1.a = g.]1 = g

voor alle a ¢ R,

8. Voor iedere a ¢ R, a # 0 bestaat a =-& zodat
a.-1-=-1—.a =1,
a a
I9. 1 2 0.

De eigenschappen L1-L9 vertellen ons dat hieruit het volgende afgeleid
kan worden:

(we noteren a.&-met-i).

b
(-a)(-b) = ab (-a).b = ~ab = a.,(-b)
282 (g.4) a_a_ a
T '®*p b -b b

~b

N.B. We schrijven voor a + (-b) altijd a - b.
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Bovenstaande eigenschappen zijn de bekende rekenregels van de middel-

bare school.

Ordeningseigenschappen van de reéle getallen.

0 Een deel der getallen van R heet positief. De verzameling der po-
sitieve getallen duiden we aan met R'. Als a € R dan a ¢ {Rt a=0
+
of -a € R
+
acR', b eR"=ab ¢R
+
a €R,Db ¢ R =>atb ¢ R

' +
We spreken af dat a > b betekent a - b ¢ R , b < a betekent a > b.
Ga na dat de volgende stellingen afgeleid kunnen worden.

Stelling 1 a,b e R=>a=Db a <b of a >b (lineairiteit van de
ordening)

Stelling 2 a >b, b >c=>a >c (transitiviteit)

Stelling 3 a > 0&-a <0

Bovendien gelden de volgende rekenregels die we uit O1 ,02 en O3 ook
kunnen afleiden

aeR=>a2>Oo'fa2=O

1>0

a>b=‘;«a+c>b+cvoorallecéR

a>by; c>0=pac > be

a > b; ¢ < 0=ac < be

a > O:};l— >0

ab > 0&> a en b hebben hetzelfde teken

ab < 0&> 8 en b hebben verschillende tekens.

De natuurlijke getallen N vormen een deelcollectie van de verzameling
der reéle getallen.

&
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N=1,1+1, 1+1+1, 1+ 1+ 1+ 1, ...
1, 2, 3, 4, enz.
Hierboven merkten we reeds op dat het volgende geldt:
Als een deelcollectie van R het getal 1 bevat en met elk getal n ook
het getal n + 1 dan omvat deze collectie juidt de verzameling der ne~

tuurlijke getallen.

Op deze eigenschap berustte het principe der volledige inductie.

Bewijs zelf de volgende vrasgstukken.

1. (a+t)” > J+na (a > 0) (ongelijkheid van Bernoully)

2, (a+b)? = 3 (;) akbn_k (binomiaalformule van Newton)
k=0
e e . ny _ n: 0l =1,
Hierin is n! = 1.2.3.....1 en (k) ICSDE
n 2 2 2
3. (z aibi) < (Zai) (Zbi) (ongelijkheid van Cauchy Swarz).

1=1

Stelling 4 melN nel=>minelN
melN ne N=mn e N

Uit bovenstaande stelling volgt dat de natuurlijke getallen een z.g.

halfgroep vormen.
Stelling 5 m>n mn,ne N=m-nelN

Opgave. Bewijs met volledige inductie dat iedere niet lege deelverzame-

ling der natuurlijke getallen een kleinste element bezit.

Toepassing: delen met rest, decimaalontwikkeling.
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De gehele en de rationale getallen.

Definitie. De deelverzameling van R bestasnde uit alle getallen

0, n, -n met n € N noemt men de verzameling der gehele getallen.

(aangeduid met Z).
We gaan gemakkelijk na dat som, verschil, product van gehele ge-
tallen weer geheel is. Bovendien bewijst men eenvoudig dat tussen p en .

p+1 (p geheel) geen andere gehele getallen liggen.

Definitie. De deelverzameling van R bestaande ult alle getallen-g,

P, Q, geheel is de verzameling der rationale getallen.

Ga na dat tussen elke twee rationale getallen r en s andere rationale
getallen liggen (Bijv. r, = %(r+s) r, =-%(r+r1) enz. Verder is de som,
verschil, product en quotiént van twee rationale getallen weer rationaal.

Stelling 6. De verzameling der rationale getallen Q is aftelbaar.

Bewijs. We schrijven de verzameling der rationale getallen als vere-

niging van aftelbaar veel deelverzamelingen Qi, i=1, 2, ==,
Hierbij is Q. = 1l .12 ==
J i i*> 1i” 1® i’ '"" en schrijven de verzameling der

rationale getallen als volgt op.

._.\I(_/J
“w
L]

i
rofw

i
wlw

W& lezen dit schema volgens nevendiagonalen:
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2
T

2 2 1
-7 ts -3

1 1 1 1
13""1" ‘é‘a 'é':g's

Dit is kennelijk een aftelling voor de rationale getallen Q.

Uit &én van de laatste beweringen volgt nu dat de rationale getal-

len van R voldoen aan alle eigenschappen L oo L8 en 01, oo 5 O
)

-]’
Er rijst dus de vraag of misschien wel Q = R i.e. of de redle getallen
wel voldoende gekarakteriseerd zijn door bovenstaande eigenschappen.

Dit behandelen we in het onderstaande.

Irrationale getallen; de volledigheidseigenschap van R.

We laten eerst aan de hand van een voorbeeld zien dat de rationale ge-

tallen nog een belangrijke eigenschap missen.

Steeling 7. Er bestaat geen rationaal getal r met r2 = 2. M. a. w.

niet elke kwadratische vergelijking is binnen Q oplosbaar.

ol L]

Bewijs. Zij r = en p en q geheel. Veronderstel dat toch r aan de ver-
gelijking r2 = 2 voldoet. We mogen onderstellen p,q > 0; q minimaal.

We hebben dus p2 = 2q2. Dus p > g en p < 29. Dan is

(29R)2 . bq®-lipg+p® - 69°-lipq = o,

Dit is een tegenspraak
- 2 2 2
pd p -2pa+q”~  3q°-2pq

want (2q-p) > 0; 0 < p-g < g.
We weten dat binnen de reé€le getallen dergelijke kwadratische ver-
gelijkingen oplosbaar zijn. Dit is een direkt gevolg van het feit dat de

re€le getallen nog aan de volgende grondeigenschap voldoen.

Onder een hovengrens van A < R verstaan we een reéel getal a ¢ R

met a 2 X voor alle x € A. Analoog heet b € R een benedengrens van A als

b < x voor alle x € A. In het geval dat A werkelijk een bovengrens be-

&

zit, dan heet A naar boven begrensd, is er sprake van een benedengrens,

dan heet A naar beneden begrensd. In het geval dat A zowel naar boven
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als naar beneden begrensd is, heet A begrensd.

Als de verzameling bovengrenzen van A een kleinste element bezit
dan heet deze bovengrens het supremum van A; notatie a = sup A (merk op
dat a éénduidig bepaald is). Analoog heet b het infimim van A (nota-

tie b = inf A) als b de grootste benedengrens is van A.

Grondeigenschap van R. Voor iedere naar boven begrensde verzameling

A <R bestaat a = sup A; voor iedere naar beneden begrensde verzameling
A <R bestaat b = inf A.
Met behulp van deze grondeigenschap van R is het mogelijk om te

bewijzen dat de vergelijking fg = 2 binnen R een oplossing bezit.

Immers, beschouw A = {r ¢ R | r? < 2},

Blijkbaar bestast sup A = a want Ais naar boven begrensd. (Ga na).

Stel nu eerst s> < 2. Zij b = 2, &

at+2”
2 2
Dan b2 = e *2etl) _, _ 2(a -2) =2) < 0 aus b2 < 2
a“+ha+l (a+2)
2
en b-g = 2,28 _ 5 =22 0O, dus b>a.DusbehAenbd > a.
a+2 a+

Dit is in tegenspraak met het feit dat a bovengrens is van A.
Onderstel nu a2 > 2. Blijkbaar geldt nu b2 >2enb <ai.e. bis een
kleinere bovengrens van A dan a. Dit is ook onmogelijk, dus a2 =2,

MeBaWs a2 is een oplossing van de vergelijking r2 = 2,

De volgende stelling is intuitief reeds duideli jk.
Stelling 8. (Eudoxus, Archimedes). Als b, c e R b > 0, dan bestaat

er een natuurlijk getal n met nb > C.

Bewijs. Onderstel dat voor allen =1, 2, .. 1nb < C. Laat

A = {nb l n=1,2, ..}, A is naar boven begrensd dus a = sup A be-
staat; Er is dus een natuurlijk getal m zodat a-b < mb(anders zou gelden
a-b 2 nb voor alle n= 1, 2, .. en dan zou a-b een kleinere bovengrens
zijn van A dan a omdat b > 0). Nu volgt a < (m+1)b; echter in tegensprask

met-onze onderstelling a 2= nb voor alle n = 1, 2, .. .
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§2. Rijen

Modulus: de modulus (of absolute waarde) van a € R is per definitie a

indien a > 0 en -a indien a < 0. Notatie |al.

Eigenschappen:
1) Ja] 20 en=0 <a=0
2) l|ab| = |a|.|p]
3)  |a+b| < |a|+]|b] driehoeksongeli jkheid)
Bewijs van 3) a<lal b= |p] dus (a+b) < |a]+|b]
evenzo ~(a+b) < lal+|b].
Bewijs zelf:
lab] = |lal-Ib] | x| = |x|

x| £ a is gelijkwaardig met -a < x < a.

Interval. Laten a,b getallen zijn met a < b,

Dan (open) interval (a,b): verz. der x met a < x < b
(gesloten). interval [a,bl: verz. der x met a < x <D
linksgesloten interval [a,b): verz. der x met a < x < D
rechtsgesloten interval (a,b]: verz. der x met a < x < b
omgeving van a : open interval (c,d) met a ¢ (c,d)

Rij getallen: een afbeelding van de verzameling der natuurlijke getallen

N naar de reé€le getallen. Schrijfwijze {an}:=1
Een rij re€le getallen is dus gekarakteriseerd als een zeker voor-

schrift die aan elk natuurlijk getal n een reedl getal a_ toevoegt.

Limiet van een rij.

Definitie. Zij {an};;1 een rij getallen. Dan heet a de limiet van de rij

{an}:=1, schrijfwijze a = 1lim a_ als bij elk getal € > 0 een index n,
bestaat zodat geldt:als n §+io dan lan—al < €,
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Deze definitie zegt zo ongeveer: hoe we ook een omgeving van a kiezen,

is i.h.a. afhankelijk van de

op den duur ligt a, erin. De index n,

keuze van €.

Verder merken we op dat lim a, eenduidig bepaald is (als deze bestaat).
17>

Bepaalde rijen hebben limieten. Deze rijen heten convergent.

Beschouw de rij ﬂ—} =1° deze heeft limiet 0. De rij ﬁlg}heeft ook limiet

0 en ook de rij ng} . Dit laatste zullen we nu stréng bewijzen.
2" n=1

Zij € > 0 en beschouw n, als zijnde een geheel getal groter dan-%

(stelling van Exodus!) dan geldt voor elke n > n

1 1 .
0 = < —(gebrulk de

ongelijkheid van Bernouilli)< %- < g™ 2 n
Dug aan de definitie van limieto is voldoen voor a = 0.
Hieruit volgt lim=l— = 0,

n¥>o 2

Voor limieten van rijen gelden de volgende stellingen.

‘1) lima . limb = lima b
n--e n n+o n n->o nn

2) lima + limb = 1lim (a +b )
n n n n

n->-o n--o n-—>

3) AlsceRdanc (lima ) = 1lim ca .
n->o n n--o a

1
lim a_ °
n—)-oon

L) Als lim a # 0 dan lim-&— =
nree n->o

We zullen 1) bewijzen. Doe 2), 3) en 4) zelf. Stel lima = g

lim bn = b. Zij € een willekeurig getal >0. Neem n1?;gdat

T%Z—bl <1 voor n > n, (definitie toegepast met e=1), Dan is lbn!=

]b+b —b] < ]b]+1 voor n > n,, dus ]a b —ab]

]a b -ab +ab —abl < |a —al |b [+]al. —bl < K{lan-a|+|b -b| }voor

n > n1 als we stellen K = max (lb]+1,|a[) neem nu n,, n, met

lan-al < Ez-voor n > n, ]bn-b] < %-voor n > nse

&
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Voor n > n, = max (n1,n2,n3i is gan
Ianbn—ab! < K.(—Q—K- + Eﬁ) = €,

Hieruit volgt het gestelde.

lim a
. % e B
Opgave: Bewijs ook dat lim 5T T (bnzo)
e n

Definitie. Een rij {an};;1 heet monotoon stijgend (monotoon niet dalend)

indien a, <a, <&, < 4. <8 < ... (8, Sa. <a. € ... <8 < ... en
1 2 3 n ( 1 2 3 * n )

monotoon dalend (monotoon niet stijgend) indien 8y > 8y > ag > ... >a >,

(a1 2Za, 2a, 2 .. a z ...

2 3
Voor monotone rijen geldt de volgende stelling.

Stelling 1. _
a. Tedere monotoon stijgende (monotoon niet dalende) naar boven begrensde

* o o - o
rij {an}n=1 heeft een limiet.
b. Tedere monotoon dalende (monotoon niet stijgende) naar beneden be-

grensde rij heeft een limiet.

(merk op dat de rij {an}z=1 naar boven begrensd heet indien de verza-
meling {an]n = 1,2,...} van reéle getallen naar boven begrensd is, ana-

loog naar beneden begrensd).

Bewijs van a. Blijkbaar bestaat sup {an]n=1,2,...} = a,

We zullen aantonen dat a = lim a_. Stel € > 0. Omdat a kleinste boven-
grens is van {anln=1,2,...}nz§ a~c/2 geen bovengrens van deze verzame-
ling; d.w.z. voor zekere n, geldt a-e/2 < a - Als n een willekeurige
index is met n > n0 dan geldt Ia—an] = a—an g a-an < e/2 < g (want de
rij is monotoon). Dus geldt inderdaad volgens de dgfinitie van limiet
lim a = a.

nHe

Toepassing. We onderzoeken nu de volgende rij

n=1,2,.s.
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We zullen aantonen dat lim e, bestaat. Per definitie noemen we de limiet
dan e. e
Als n = 1,2,3,k4 dan-e, = 2, e, 3= 2,3T, e) = 2,45 enz.

Het valt op dat de termen steeds groter worden en onder de drie blijven.

= 2,25, e

Algemeen tonen we aan

1) e <e .y 1= 1,2, 2) e, <3 n=1,2,...
Uit de vorige stelling volgt dan dat lim e, bestaat.
We moeten bewijzen e
1\n 1 \n+1
(1 1 yn+1 n+2 n+1 n+2.\n
n+1 _ ‘n+1 _ (nt+2 n+1
Ofwel 1< (1 + lon - {n+1)n T ‘e (n+1)n -
n n
_ n+2 [n(n+2) ]n
m L (ne)B
n
.. .. n(n+2) n+1
Blijft dus te bewijzen [. é} > vy

{n+1)

Nu geldt voor h > -1 dat (1+h)™ = 1+nh (ongelijkheid van Bernouilli).

Pas dit toe op

I:n(n+2)Jn ) [ﬁe_&ﬂ;}n ] [1 . __—_1._}“ = (1 +1n)"
(n+1)2 (n+1)2 (n+1)?

1
(n+1)2

>
Dit is > 1+ ph = 1 - — B _ = B ¥0+T

(n+1)2 n2+2n+1

met h = -

n2+n+1 n+1
> e
n+2

Dus aan te tonen
n +2n+1

Hetgeen neerkomt op (n2+n+1)(n+2) > (n+1)(n2+2n+1)

Hetgeen equivalent is met

3

n +3n2+3n+2 > n3

+3n2+3n+1.

Hieraan is altijd voldaan, dus bewezen is dat et T &y

We zullen nu aantonen dat e, < 3 voor alle n = 1,2,06s

We passen het binomium van Newton toe

&
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n
(a#b)? = 3 (B) oBEpE

k=0 k
Neema = 1, b = 13 dan blijkt dat
n
n n
1\n n n-k; 1.k ny, 1 ny 1 n, 1
(T+)%= 2 ("D = s AL qre®mlemi,
n k=0 k n k=0 k nk 1" n 2 n2
o (2) lﬁ' =141+ n(n—;) + n(n—1;(n—2) . .. n%n—lg...3.§.} 1
n 2!n 3!n ) nn— e o Dl e nn
_ 1oy oy, 2 10y l2 n-1
-1+1+2!(1-n)+3!(1-n)(1-n)+...n!(1-n)(1-n)...(1-n.

We kunnen dus zeggen

1)n _:I_

1
(1+'£ <1+1+2!+§.!—+H+..'+;}.—!=
A R E L S 1 +oo 1
1.2 1.2.3  1.2.3.4 1e2400en

i
+
+
!
+
—~
!
|
[
St
4
Wl
I
1L
+
+
T
I
I
w
i

< 3,

Hiermede is bewezen dat {en}:____1 begrensd is en {en}:=1 is monotoon.

Dus 1lim e, = e bestaat. Bij benadering geldt
>0

e = 2,718281828459045 ...

Ne beschouwen nu de volgende rij

- =1 e
=T 3= Q(an * e ) ¢ >0
n
a+b
We merken op dat als a, b > 0 dan geldt _ET'Z\fab
Dit toegepast met a = a, b = §T‘ geeft

n

Fa



sVa & =Ve n > 1

8 p
n+1 n a

Dus a1= 1 enanz\/c voor n > 1

De rij {an}:=1 is dus naar beneden begrensd

a
n+l _ 1 c 1
=3 (1 + ——75) <3 (1 +

) = 1
n & (Ve

)2

Dus {an} is monotoon niet stijgend d.w.z. lim a bestaat.
e

7Zij L = lim a - Kennelijk geldt nu L = %{L + %Q AdeWeZe
n-oe

L2 - c¢c=0,Dus L = c.

Dit geeft ons een methode om wortels expliciet te berekenen.

Stelling 2. (Cauchy).Een rij {an}:;1 van reéle getallen heeft dan en
slechts dan een limiet wanneer voor ieder positief getal e een index N
bestaat zodat voor n,m > N steeds lan - aml < e geldt. (Een rij met

deze eigenschap heet een fundamentaal rij).

Bewijs. Onderstel dat de rij {an}n= aan bovenstaande voorwaarden vol-

doet. Beschouw voor n = 1,2,.. b

sup {ak‘k > n}. Blijkbaar is

{bn}:=1 een nieuwe rij getallen en deze is monotoon niet stijgend.

De rij {bn}:=1'is ook naar beneden begrensd, want anders was voor iédere
k € N een index n(k) te vinden zodat b () < bn(k-1) - 1. Het is duide-
lijk dat dan nooit aan bovenstaande voorwaarden voldaan kan zijn. Blijk-
baar bestaat nu volgens de voorgaande stelling a = lim b » We zullen
aantonen dat geldt lim a_m.a.w. dat de rij {a } nconvergeert Zij €
een positief getal. PEY bestaat nu een index n zodat Ia—b f < ¢/3 voor

n > n,. Kies ook voor elke n een index k(n) > n zodat b < ak(n) + g/3
d.W.z.lb - 8 (n )] < €/3. Kies tenslotte een index N zodat

Ia - aml < €/3 voor n,m > N. Zij n, = max (n1, N); dan geldt voor n>n.

|a - anl < |a - |+ |p - ak(n)] +‘Jak(n) = al AL

<-3-'+§'+§'=€-
Omgekeerd is het vrijwel direct duidelijk dat als een rij {an}:=1 con-

vergent is dat dan aan bovenstaande voorwaarden voldaan is.
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Inderdaad, als € > 0 en n, is zo gekozen dat Ia—anl < g/2 voor n > no,

dan geldt voor n,m > ng [an—gm] < ]an—a] + [am—a] s-% + §.= c.

,We geven hieronder een paar voorbeelden die in feite toepassingen zijn

van bovenstaande stellingen.

Zij X een deelverzameling van de re&le getallen R dan heet a ¢ R

een verdichtingspunt van X wanneer iedere omgeving (d.w.z. ieder inter-

val (a-€,a+e) met € > 0) punten van X verschillend van a bevat.

- Voorbeelden. 1
T 0 is v.d.p. van de verzameling {x|0 < x < 1} en ook elk getal a
met 0 < a <1 is v.d.p. van deze verzameling.

2 0 is het enige verdichtingspunt van de verzameling {%-] n=1,2, ...}

Voor het gevoel is een v.d.p. van een verzameling een punt van R

dat door punten uit de verzameling willekeurig goed benaderd kan worden.

Complexe getallen.

Voor verschillende doeleinden voeren we het systeem der complexe

getallen in,

Zij © = R x R, het cartesisch product van R met zichzelf. ¢ stelt dus
de punten van het platte vlak voor. Door op een geschikte manier een
optelling en vermenigvuldiging op ¢ te definieren (uitgaande van

de operaties die op R gelden) verkrijgen we de z.g8. complexe getallen.

We definieren de soem van twee paren (a,b) en (c,d) als volgt
(a,b) + (c,d) = (atc, b+d).

De vermenigvuldiging wordt aldus gedefinieerd

(a,b) x (c,d) = (ac-bd, be+ad)
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Dan blijkt dat de volgende eigenschappen gelden:
Stel z., z,, Zs willekeurige elementen van ¢ en stel 0 = (0,0)
(1,0) = 1. Dan geldt:

1) 2, + 2, = Z, + 2z commutativiteit

2) z, + (z2+z3) = (z 42, ) + 2

3) 0+z=2+0= z, voor alle z € €

L) Voor alle z ¢ { bestaat z- € € met z + 2 =" 4= 0
(Als z = (a,b) neem dan voor z~ = (-a,<b). I.p.v. 2"

schrijven we -z.

5) 2ymy = 25y
6) z1(z2.z3) = (z1.22)z3
“#) 1.z, = z voor alle z ¢ @
78) Als z ¥ 0 dan bestaat z' ¢ ¢ zodat zz' = 1 (als z = (a,b)
neem dan voor z' = (—% s ). I.p.v. z' schrijven
2.2 2.2
—1 a +b a +b
we z .

Met deze definities voldoet het systeem € aan alle algebraische eigen-

schappen die ook reeds voor R golden.

We noteren de elementen (a,0) € ¢ gewoon met a. Dus hierdoor wordt

R een deelverzameling van € .

Merk op dat optelling en vermenigvuldiging van elementen uit de collectie
{(a,O)]a € R} < € overeenkomt met optelling en vermenigvuldiging met

elementen uit R.

Als z = (a,b) dan z = (a,0) + (0,b) = (a,0) + (b,0).(0,1); dan
volgt z = (a,b) = a + bi met a,b refel., Ieder complex getal is dus

op deze wijze voor te stellen.

b heet het imaginaire gedeelte van z notatie Tmz

a heet het reele gedeelte van z. notatie Rez

\Ve? + b° heet de modulus ven z. Notatie |z|. Als 2 e Cenz = (a,b) dan

definieren we z als (a,-b).
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cys - 2
Propositie zz = lz| voor z € €

Propositie z + 3z =2 Rezy z -7 =2 Imz.

Propositie | | voldoet aan de volgende eigenschappen
a. lz] > 0. Vz e ¢ en =0 €2 =0
: 2; ]z1+22| g ]z1l + lzzl voor \Jz1,22 €€
P PP S P PR

Schematisch verkrijgen we de optelling van elementen uit €
door samenstelling van vectoren. De lengte van de "vector" z is

precies |z|. Hieruit volgt pla-

! z, nimetrisch de vorige propositie.
AN We definieren het argument van z

b
4___—————“""ﬁ% +z _ als bg tg P

Definitie. Een rij punten {zn}z= van het complexe vlak heet een

1
fundementaalrij indien |zn—zm| < e voor n.m > N

0
Nu geldt de volgende stelling die een generalisatie is van de stelling

van Cauchy voor de reele rechte.,

Stelling. Elke fundamentaalrij in ¢ convergeert in ¢. M.a.w.: Als
{Zn}:=1 een f.rij is in € den bestaat z € ¢ (eenduidig bepaald) zodat
Iz—zn| < e voor m > m.
De overgang van R naar ¢ heeft enige consequenties waar we overigens
nu niet op ingaan.

I.h.b. blijkt het nu niet mogelijk een ordening op € in te voeren die
analooge eigenschappen bezit als de ordening die op R bestond.

Dit heeft zekere consequenties.

&
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§3. Reéle functies, continuiteit.

Definitie. Zij X een verzameling van reéle getallen. Dan is een reéle
functie op X niets anders dan een afbeelding f van X naar R. Slordig

noteren we i.p.v. f ook f(x).

Beschouw £(x) = V1-x (later zullen we het begrip vierkantswortel exact
formuleren).

Dan geldt dat er alleen een voorschrift is voor x < 1, want voor x > 1

is er geen reéle waarde waar f(x) gedefinieerd is. Dus deze functie is
gedefinieerd op X = {x ¢ R I x < 1}. Wil men f definieren op de gehele
re€le rechte dan dient men nog te definieren welke waarden f(x) aanneemt

voor x > 1.

Een rij is nu niets anders dan een functie gedefinieerd op de verzame-
ling der natuurlijke getallen, immers voor elk natuurlijk getal n is er
een voorschrift dat aan n een reeél getal toevoegt. Afgezien van dit

geval zal X in de regel een interval zijn.

Als f en g functies zijn die op X < R gedefinieerd zijn, dan noemen we
T + g die functie op X die gedefinieerd is door (f+g)(x) = f(x)+g(x).
Analoog definieren we het product f.g. van f en g door (f.g)(x) =

= £(x)g(x). Ook kan men als g(x) # 0 voor x e X definieren, het quo-
tiént van f en g n.l.-g, door~§(x) =-§%§%.

Als f gedefinieerd is op X en g gedefinieerd is op Y » f(X) dan bestaat

ook de samenstelling g o £ van £ en g (zie vroeger).

Zij nu een functie f(x) gedefinieerd op X ¢ R en zij a een verdichtings-

punt van X. Dan zeggen we dat f(x) in a de limiet b heeft en we schrijven

lim £(x) = b indien geldt: Bij elke omgeving B van b bestaat een omgeving
K+%an a zodat uit x € A n X, x # a steeds volgt f(x) € B. Schematisch

is voor elke B de situatie als volgt

&
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A afh. van B.

Anders gezegd: lim f(x) = b indien voor elk positief getal e een posi-
+ - .
tief getal ¢ bedtiat zodat 0 < I x—a| < §, x € X, impliceert

l£(x)-b]| < e.

Als lim f(x) bestaat, dan is deze eenduidig bepaald.
x*a

Nog enkele begrippen.

lim £(x) = b (d.w.z. £(x) heeft een rechterlimiet b in a)
x¥a,

indien voor Ye>0 36>0 zodat a < x < a + § impliceert [£(x)-b| < ¢

lim £(x) = b (d.w.z. £{x) heeft een linkerlimiet b in a)
xta

indien voor Y e>0 36>0 zodat aé < x < a impliceert |f(x)-b| < ¢

lim £(x) = b (d.w.z. £(x) heeft voor x » » 7e limiet b)
X")‘w

indien Ve>0 M > 0 zodat |x| > M impliceert lf(x)—b] < E

Bewijs zelf de volgende belangrijke stelling.
Stelling 1. Zij X < R en zi] a een verdichtingspunt van X.
Dan geldt de volgende equivalentie
(1) lim £(x) =D
(ii) Toldr alle rijen {xi}:=1 met lim X; = X, x; + x geldt
lim f(xi) =D e

1>

We hebben voor limieten van functies de volgende rekenregels:

s

Stelling 2. Laten twee functies f(x) en g(x) beide gedefinieerd zijn op
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een verzameling X, en a een verdichtingspunt van X,
en laten f(x) en g(x) in a de eindige limieten b resp. c¢ hebben.

Dan geldt

I. lim {f(x) +g(x)} =bp+e¢

L}
o’
(e

IT. lim  f(x) . g(x)

III. 1lim -171;)- = %, als b # 0,

Bewijs van II. Zij € > O willekeurig en zij K = max (|v]| + 1,]c]|)
We hebben
|£(x)g(x) - be| = |£(x)g(x) - £(x).c + £(x).c - be]
< |2(x)] . |e(x) - c| + |e| . |£(x) - b].

Omdat %;g f(x) =b en %ig g(x) = ¢ kunnen we (door de doorsnede van
enige omgevingen te nemen) een omgeving A van a vinden met de vol-
gende eigenschappen:
als x € A, x ¢ X, en x + a.

|£(x) - b] < 1, dus |£(x)] < |b] + |£(x) = b] < |p]| + 1

en verder |f(x) - b| <'§E le(x) - c| <-%E.

Voor zulke x is dan ook

[£(x)g(x) - be| < K|g(x) - | +K[f(x) -b] <K . +k

£_ - ¢
2K 2K *

Hieruit volgt het gestelde.

Definitie. Stel f een functie gedefinieerd op X c R en a € X. Dan heet
T continu in het punt a ¢ X indien

Ye>0 368>0 zodat |x - a] < 6 2>|f(x) - £(a)] < «.
Indien f continu is in elk punt x ¢ X dan heet f continu op X.

Opmerking. Indien & een v.d.p. is van X dan is blijkbaar continuiteit in

a precies hetzelfde als de eigenschap lim f(x) = f(a).
x>a,

&
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Stelling 3. De som, het product en het quoti&nt van twee continue func-—
ties gedefinieerd op X < R is weer continu op X. De samenstelling van
twee continue functies is weer continu.

Bewijs. Het eerste gedeelte volgt direct uit de vorige stelling. Het be-

wijs van het tweede gedeelte wordt aan de lezer overgelaten.

Toepassingen 1. De functie f(x) = x is gedefinieerd op R en overal con-

tinu. Het is de identieke afbeelding van R op R. Ook volgt dat i.h.a.
£(x) = x'(n = 1,2,..) continu is. Immers deze functie is het product van

de continue functies X, X, X, ese
N2 2

m-1%

m
a x + g

1% *ooee tax +oa,
Stel nu f(x) = — —r (am;bm +0;x%0)
bx +Db bd + so0 +b.x+ b
m n-1 1 6] a
Dan is f blijkbaar ook continu op R \ {0}. Definieert men £(0) = 52

dan is f continu op R. We hebben dus het definitiegebied van f uitge—
breid met O(verdichtingspunt van X = R \ {0}). In feite hebben we dus
eigenlijk een nieuwe functie gedefinieerd.

2, Stel f(x) = c een vaste constante en wel voor ¥x ¢ R. Dan is f continu.

Definitie. Zij f: X <R + R een reéle functie, f heet monotoon stijgend

(monotoon niet dalend) op X indien Xy > Xy 5 Xy, X, € X impliceert

f(x1) > f(xz) (f(xT)_z f(xz)) f heet monotoon dalend (monotoon niet

stijgend) indien X, > %, X, X, € X impliceert f(x1) < f(xz)
(f(x1) j;f(xg)).

Voorbeeld. =~ De functie £(x) = x” is monotoon stijgend op x = [0,»)



Hoofdstuk 3. Topologie

§1 Metrische ruimten, het begrip topologie.

Zij X een verzameling, en zi] r* de verzameling der niet negatieve ge-
tallen.
Een functie

b :XxX~>R
heet een metriek voor X, indien voor alle x,y,z € X geldt dat
0&Lx=y3y

(1) p(x,y)
p(st)
o(x,y) + p(y,z) (driehoeksongelijkheid).

(ii) D(X,Y)

iA

(iii) p(X,Z)

Het paar (X,p) heet dan een metrische ruimte. p(x,y) heet de afstand

tussen x en y.
De verzameling Br(p) ={xeX | o(x,p) < r} (r > 0) heet de (open) bol,
met straal r en middelpunt p

Voorbeelden.

I. Voor een willekeurige verzameling X kunnen we definieren

p(x,y) =0 als X =y
(x,y € X)
o(x,y) = 1 als x#y
Dan is (X,p) een metrische ruimte.
II. Zij R de verzameling der regle getallen. Indien p(x,y) = |x-y|

(x,y € R) dan is (R,p) een metrische ruimte.
III. (Generalisatie van II), Zij
n : .
R = {(x1, ceey xn) | x; € R voor i =1,2,..., n}.

Indien x = (x1, cees xn) eBR%eny = (y1, cees yn) ¢ R" dan definieren
we
n 5 l
olx,y) = {2 (x; -y;)7)2 (%)
i=1

&

We zullen bewijzen dat p een metriek is voor R%. Eerst tonen we echter
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aan de volgende

Hulpstelling. Indien P;» q; € R voor i = 1,2, ..., n dan geldt

n o n 5 n 5 (ongelijkheid van
<
(.E Piqi) - (.E Py ) <.E 4 /- Cauchy Schwarz)
i=1 i=1 1=1 _
Bewijs.
Voor alle reéle £ geldt
n n : n n
0< I (p.t+ q.)2 =t 3 p.g,?{;;fet I p.q. + I q.e.
. 1 1 L. 1 & . 1 s 1
1=1 i=1 7 1=1 1=

Maar dan is de discriminant van de kwadratische vorm in het rechterlid

<0 dewe2,

L(

i*

e
K
i
g
s
S
N
=

D

of

[
IT™mp M
I_l

He
—
.

Bewering (%) is een metriek voor R™

Bewijs.

Van de drie eisen, die aan een metriek zijn gesteld, zijn de eerste twee
evident. We behoeven dus slechts de driehoeksongelijkheid te bewijzen.
D.W.Z. we moeten asantonen dat

(xi-yi)z}% * {.2 (yi—zi)z}%

n 0.3
{z (xi—zi) o«
1 1=1

i=1 i

s

wael als men stelt Xi_yi = Ps» yi—zi = s (zodat X,~2, = pi+qi),

1
2

LV ER

n n n
2 2 2
i (pi+qi) < 'i P, + E q; " + E(Zpi )

2

(zq.%)
1

1 1

i

magr dit volgt onmiddellijk uit de hulpstelling.
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(R%,p) heet de n-dimensionale Enclidische ruimte (voor n = 1 is dit de
rechte 1ijn, voor n = 2 het platte vlak).

.. . T2
IV. Zij H = {(x1, Xpp eee ) ] x; € Rvoor i =1,2, ... xS e,
Indien voor alle x = (XT’X2’ «es JeHenys= (yﬂ,y2, .-%716 H

p(x,y) wordt gedefinieerd door

olx,y) = {2 (xi—yi)e}%
i=1

dan kunnen we weer aantonen dat p een metriek is voor H.(H,p) heet de
(separabele) Hilbertruimte. Notatie %,
Zij (M,p) een metrische ruimte. Zij p € M. Een verzameling G ¢ M heet
een omgeving van p, indien er een bol Br(p) bestaat zodanig dat
B (p) < G. .
In het bizonder is Br(p) een omgeving van p en ook van elk punt
q € Br(p). Immers, als q € Br(p),laat s = r-p(p,q), dan x € Bs(q) >
2 0(x,q) < s $o(x,p) ¢ p(x,9) + p(p,a) <5 + 0(p,q) =r 2x ¢ B.(p).
Dus q € Bs(q) c Br(p).

Een niet lege verzameling O < M heet open indien 0 omgeving is van
elke p € 0 of equivalent wanneer bij elke p € 0 een r > O bestaat zodat
D € Br(p) < 0. I.h.b. is elke bol Br(p) voor p € M,r > 0 een open verza-
meling van M; M zelf is een open verzameling van M. De lege verzameling
is per definitie open.

Ga na dat een veréameling G © M juist dan een omgeving is van p € M in-
dien er een open verzameling O van M bestaat zodat p € 0 < G.

We bewijzen nu twee fundamentele eigenschappen van open verzamelingen in
een metrische ruimte. Deze eigenschappen zullen we gebruiken in de defi-
nitie van het begrip topologische ruimte - welk begrip dan als een gene-

ralisatie van het begrip metrische ruimte kan worden opgevat.
Bewering: Zij (X,p) een metrische ruimte.

(i) De vereniging van een willekeurige familie van open verzamelingen

is een open verzameling.
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(i1) De doorsnede van een eindige familie van open verzamelingen is

een open verzameling.

(1) zij {Oa | o € A} een collectie open verzamelingen van M en zij
0= U{Oa | o € A}. Laat p een willekeurig punt zijn van 0. Blijkbaar
bestaat er een index o ¢ A zodat p ¢ Oa' Omdat Oa is open bestaat r > 0
zodat p € Br(p) <0, Blijkbaar geldt nu ook p € Br(p) < 0. Dus volgt
dat ook 0 open is.

(ii) Het is voldoende aan te tonen dat de doorsnede van twee open ver-
zamelingen weer open is (Ga dit na). Zi] O1 en 02 open verzamelingen

en p ¢ O1 n O2 willekeurig. Kies r,s zodat p e Br(p) c 0, en

1

P € Bs(p) < 0,. Zij t = min(r,s). Dan p € Bt(p) <0, n 0, waaruit volgt

dat inderdaad O1 n O2 open is.
Opmerking. De doorsnede van oneindig veel open verzamelingen is i.h.a.

niet open!

Definitie. Zij X een verzameling. Een familie T van deelverzamelingen
van X heet een topologie voor X indien
(1) ¢elI Xel

(ii) de vereniging van elke deelfamilie van I tot I behoort

(iii) de doorsnede van elke eindige deelfamilie van T tot T behoort.

Het paar (X,7) heet dan een topologische ruimte.

De verzamelingen O ¢ I heten (I)-open.
In plaats van de elementen van X spreken we van de punten van de topo-

logische ruimte (X,7T).

Voorbeelden.
1) Zij X een verzameling. Indien I de familie van alle deelverzame~
lingen: .is, dan is (X,I) een topologische ruimte.

I heet dan de discrete topologie op X.

2) Zij X een verzameling. Indien I = {¢,X} dan is (X,I) een topologi-

sché ruimte. T heet de indiscrete topologie voor X.
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Opmerking. Indien 11 en 12 twee topologleén zijn voor X zodanig dat
11 c 12, dan heet 11 kleiner (grover) dan 12; 12 heet groter (fijner)

dan 11. De discrete topologie is de fijnste topologie en de indiscrete

topologie is de grofste topologie voor X.

3) Zij (X,p) een metrische ruimte. Indien I de familie van alle open
verzamelingen is (zoals hierboven gedefinieerd, dan is (X,I) een topo-.

logische ruimte. I heet de metrische topologie (geinduceerd door de

metriek p).
Indien (X,I) een topologische ruimte is en indien er een metriek
p voor X bestaat, zodanig dat de door p geinduceerde topologie juist

I is, dan heet (X,I) metrizeerbaar. Niet elke topologische ruimte is

metrizeerbaar.

L) De re&le rechte is een metrische ruimte. De metrische topologie

heet wel de gewone of euclidische topologie op R. Analoog spreken we

van de gewone of euclidische topologie op R™.



~36-

2. Enkele fundamentele begrippen van topologische ruimten.

Zij X een topologische ruimte (wanneer geen verwarring mogelijk is zul-
len we i.p.v. de topologische ruimte (X,I) steeds praten over de topo-

logische ruimte X).

Als U < X een punt p bevat dan heet U een omgeving van p indien er
een open verzameling O bestaat zodat p ¢ 0 < U,
Ga na dat een verzameling G open is in X d.e.s.d. wanneer G een omgeving
is van elk van zijn punten.
Dit begrip omgeving komt overeen met het begrip omgeving zoals gedefi-
nieerd voor metrische ruimten op blz. 33, wanneer we (zoals gebruikelijk)

de metrische toplogie beschouwen.

Een verzameling F ¢ X heet gesloten wanneer X \ F open is (in de
topologische ruimte X).

Voorbeelden.

I X en ¢ zijn gesloten
II In elkemetrische ruimte (X,p) is de verzameling

8.(p) = {x | o(x,p) s r}

gesloten ("gesloten bol") (r > 0).
Bovendien is elke verzameling die uit &&n punt bestaat gesloten.
IIT In de reéle rechte is de verzameling {0,1;%;%, ...} gesloten, de

verzameling {1;%;%, ..+} echter niet.
Stelling. Zij (X,T1) een topologische ruimte.

(i)  De doorsnede van een willekeurige familie van gesloten verzame-
lingen is weer een gesloten verzameling.
(ii) De vereniging van een eindige familie van gesloten verzamelingen

is<-weer een gesloten verzameling.
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Bewijs. Ga dit zelf na.
Als nu A een verzameling is in een topologische ruimte X, dan is de

doorsnede van alle gesloten verzamelingen die A omvatten kennelijk de

kleinste gesloten verzameling die A omvat. Men noemt deze verzameling

het gesloten omhulsel of de afsluiting van A (in X); notatie A.

Ten aanzien van de afsluiting gelden de volgende eigenschappen.

Stelling 1. AUB=AUB

AcB3>ACcCB

5

is gesloten € A = A

= A.

il

Opmerking. Voor open verzamelingen heeft men iets analoogs

(i) de vereniging van alle open verzamelingen cA is de grootste open
verzameling cA. Men noemt deze verzameling het inwendige van A; notatie
AO.

(ii) A is open<> a0 = 4,

Een verzameling A in een topologische ruimte X heet (overal)dicht
als A = X.

We zullen hieronder enkele andere karakteriseringen van de begrippen
"gesloten verzameling" en afsluiting geven.

Zij A een verzameling in de topologische ruimte X. Een punt p ¢ X

heet ﬁerdichtingspunt van A, indien voor iedere omgeving Up van p geldt
dat U n (A \ {p}) = ¢.

Merk op dat deze definitie van verdichtingspunt overeenkomt met de

vroegere definitie voor de re&le getallen.

Fa
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Voorbeeld. In de re€le rechte is 0 verdichtingspunt zowel van de verza-

meling {O,%3ﬁy%, «es } als van de verzameling.ﬁ%;%, ceo to

Stelling 2. Een verzameling is dan en slechts dan gesloten indien A de

verzameling van zijn verdichtingspunten bevat.

Bewijs. Zij eerst A gesloten en p een verdichtingspunt van A.

We moeten aantonen p € A. Onderstel p é A,

Blijkbaar is dan U = X \ A een omgeving van p. Omdat U n (A% {p}= ¢ kan
p nooit een v.d.p. van A zijn. Tegenspraak, dus p € A. Omgekeerd, als -
elk v.d.p. van A element is van A, moeten we bewijzen dat A gesloten

is. Laat q € X \ A willekeurig

Blijkbaar is g geen v.d.p. van A, dus er bestaat een omgeving U_ van g
zodat U, N A \ {q} =0 i.e. Uy nA=¢ (want q ¢ A) en ook Uy € X\ A

X \ A is dus open omdat deze verzameling een omgeving is van elk van

zijn punten. Inderdaad volgt nu dat A gesloten is.

Invendige, uitwendige en rand van een verzameling.

Stel X een topologische ruimte. Met AO noteren we het inwendige van een
deelverzameling A. Het complement van een deelverzameling A noteren we
als AS,

Bewering 20 = acc, .

Bewijs. Omdat E < A<>A° c E° merken we op dat de dpen verzamelingen

E < A precies de complementen zijn van gesloteﬁ‘verzamelingen 2A%. Dus
A% =y {Fc‘l F is gesloten en F 5 A%} = n { F gesloten en

FoA® )} ¢ =4a%C,

Definitie. Is A een willekeurige deelverzameling van een topologische

ruimte X dan valt X uiteen in drie disjuncte deelverzamelingen.

(a) Ac-éué AZ let ihwendige van A
(b) A”C =a° . het uitwendige van A

co(e) W% uA®%C =T 0 A% e rand van A, notatie b(A).
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Punten van het inwendige, uitwendige of de rand van A heten respectie-

velijk inwendige punten, uitwendige punten en randpunten van A.

Voorbeelden. 5 o
2 X, ¥

I StelAclR,A={(x,y)!—2-+ 5 < 1} &b = 0.
: 8 b

Het inwendige van A is {(x,y) | E'—2--+ XE < 1}; het uitwendige van A is
b

{(x,y) | E; +'I; >1}; de rand van A is {(x,y) | 5;-+ X; = 1}.
a b a b

Hoe vreemd de rand van een verzameling er i.h.a. uit kan zien getuige
het volgende voorbeeld.
IT. Stel Q de deelverzameling van R bestaande uit de rationale getallen.
Hetuitwendige van Q is ¢, hetuitwendige van Q is ¢ en de rand van Q
is R.
III.Beschouw R" met de gewone topologie (n vast).
zij s (p) = {x e R" | o(x,p) <
BerJS dat het inwendige van S (p) gelijk is aan B (p) ,

= {x ¢ R® | o(x,p). < r}; het ultwendlge van S (p) {x ¢ R® | o(x,p) #/r}
en de rand van Sr(p) {x ¢ R® | o(x,p) = r}.
Geldt deze eigenschap in elke metrische ruimte 92
ITI.Stel A een deelverzameling van een topologische ruimte X
p is een randpunt van A &>. Iedere omgeving ven p bevat zowel van A als
van A°¢ punten.
Bewijs ook dat & = A U b(A)
Als A open is in X toon dan aan dat b(A) n A = ¢.

Deelruimten van een topologische ruimte.

Stel (X,]) een topologische ruimte. Een deelverzameling Y van X maken

we tot een topologische ruimte door als stelsel open verzamelingen te
nemen I' =T nyY=1{Unt | U e I}, (Y,I ) heet een deelruimte van (X,I).
De topologie op Y heet de relatieve topologie.

&
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Wanneer we dus nu een willekeurige deelverzameling Y van een topologische
ruimte bekijken, dan is Y blijkbaar open en gesloten in de deelruimte Y
doch niet noodzakelijk open in X. Hieruit blijkt weer duidelijk dat het
begrip open geen absolute betekenis heeft. We moeten expliciet de ruimte

vermelden waar we de topologie van bedoelen.

Yoorbeelden

I. Een segment [a,b] is een deelruimte van de re&le rechte R.

IT, De verzameling Q der rationale getallen is een deelruimte van de
reéle rechte R. De deelverzamelingen {x € Q | & < x < b, a,b irrationale
getallen} zijn zowel open als gesloten deelverzamelingen van de deel=
ruimte Q (maar niet van R).

TII.De verzameling der natuurlijke getallen is met de relatieve topologie

(geinduceerd door R) een discrete topologische ruimte.

Stel nu (X,0) een metrische ruimte. X is dus een topologische ruimte
d.m.v. de metrische topologie

Een deelverzameling Y van X is op natuurlijke wijze een metrische
ruimte (Y,pf) als we afspreken dat de afstand p'(y,z) tussen twee punten
¥,z van Y gelijk is aan p(y,z). Op natuurlijke wijze is dus op Y de
metrische topologie geinduceerd. Nu is het gemakkelijk in te zien dat
deze topologie op Y samen valt met de relatieve topologie op ¥ (gein-

duceerd door X).

Continue afbeeldingen.

Laten X en Y topologische ruimten zijn.
Een functie f: X - Y heet continu in X € X indien bij iedere omgeving
V van f(xo) in Y een omgeving U van %, in x bestaat zodat f(U) < V. Een

functie f: X > Y heet continu indien f continu is in elk punt van X.

Stelling 3. Een functie f: X > Y is dan en slechts dan continu indien
voor iedere open verzemeling O van Y de verzameling f~ (O)
={x e X | £f(x) € 0} open is in X.

&

Deze definitie van continuiteit is zeer algemeen en deze kunnen we dus
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ook toepassen om het begrip continuiteit te onderzoeken bij afbeeldingen

tussen metrische ruimtenen i.h.b. bij afbeeldingen tussen reéle getallen.

Stelling 4. De samenstelling van twee continue functies is weer continu.
In formule: Als X,Y,Ztopologische ruimten zijn en £:X > Y g:Y = Z zijn continue

afbeeldingen dan is ook & o f: X - Z continu.’
Bewijs. Dit volgt gemakkelijk uit de vorige stelling.

Stelling 5. Een afbeelding f van een metrische ruimte (X,p) naar een
metrische ruimte (Y,o0) is dan en slechts dan continu in Xy € X indien
bij iedere € > 0 een § > 0 is te vinden zodanig dat

o(f(x), f(xof)< € voor alle x € X die voldoen aan p(x,xo) < 8.

Bewijs. Veronderstel eerst dat f continu is. Stel X € X en kies € > 0.
Blijkbaar is Ba(f(xo)) ={yevy| c(f(xo);Y) < £ }een omgeving van
f(xo) in Y. Omdat f continu is bestaat er een omgeving U van Xy in X
zodat f£(U) < Bs(f(xo)). Uit de definitie van omgeving en open verz. in
X volgt dat er een § > O bestaat zodat BS(XO) ={xeX | p(x,xo)<6}CU.
Nu geldt als p(x,xo) < 8§ dan x ¢ U dus f(x) e Bs(f(xo)) deWeze

o(f(x), f(xo) < €. En hiermede is het eerste deel van de stelling aan-
toond. .

Zij omgekeerd f een afbeelding die aan de eis in de stelling voldoet.
Zij V een omgeving van f(xo) in Y. Uit de definitie van omgeving en open
verz. in de metrische ruimte Y volgt dat er een € > 0 bestaat zodat
o) <8

impliceert o(f(x), f(xo) < g, Dan is U = BG(XO) een omgeving van X, die

Bs(f(xo)) c V. Kies bij deze € een positief getal § zodat p(x,x

door f binnen V wordt afgebeeld. Dus f is continu in Xy

Definitie.Zij f een afbeélding van een metrische ruimte (X,p) naar een

metrische ruimte (Y,0). Dan heet f uniform continu indien

YVe>0 3I8§>0 zodat p(x,a) < 8§ 2o(f(x), fla)) < ¢
voor Ya ¢ X.
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Het begrip uniforme continuiteit is niet een topologisch begrip doch
een metrisch begrip. Immers door verandering van metriek kan een uni-
form continue functie overgaan in een niet uniform continue functie.
Maar zoals we later zien is onafhankelijk van p en o een functie gede~-
finierd op een compacte metrische ruimte steeds uniform continue.
I.h.b. is een continue funcfie gedefinie&rd op een kubus

{x ¢ Bnlai hig 3 :_bi} uniform continu,

Passen we de definitie van continuiteit en boven&taande stelling toe
op de R dan krijgen we

Stelling 6. Een afbeeiding f van een deelverzameling Ke R" in R" is
dan en slechts dan continu ina =(a1',. . .;an) indien e > 0 36 > 0

zodat voor alle x = (X1""’Xn) met

m ) m 5
\/ r (x,-a,)" <38 geldt \/ o ((£(x)); = (£(2)),) < e

2 2 i

(1) (2)

Hierbij stelt (f(x))i,en (f‘(a.)):.L de i'de coordinaat van f(x) resp

f(a) voor.

Voor het geval m = 1. (re€le functies) kan men i.p.v. (2) schrijven
|£(x) - £(a)] <&

en als ook n = 1 kan men i.p.v. (1) schrijven |x-a| < §,.

Zodoende krijgt men in dit geval overeenstemming met het begrip

continuiteit zoals gedefinieerd voor reéle functies op blz., 29.

Ga zelf na dat ook het volgende geldt

Stelling. Een afbeelding f van een deelverzameling K c R" in B™

is dan en slechts dan continu in s

Ye >0 3 6 > 0 zodat voor alle x

(a1,.°.,an) van R” indien

(X1""’Xn) met

max |x.-a.] < 6 geldt max |((£(x)). - (£(a)).] <€ .
. i1 . i i
1=1;..,n 1=1,..,m
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Afbeeldingen van deelverzamelingen K van R” naar R komen op natuurlijke
wijze te voorschijn bij het bestuderen van functies van meerdere varia-
belen.

Immers zi] f(x1,x2,...,xn) een grootheid die afhankelijk is van de
varisbelen Xysene X waarbij a; j_xi :-bi' Dan is deze grootheid niets
anders dan een functie f van K < R® naar R met K = {x ¢ Rnlai <% 5-bi}°
Als nu bv. gegeven is dat f continu is in alle variabelen XiseoosXy
tezamen dan wil dit niets anders zeggen dat f: K -+ R een continue

afbeelding is.

Vervolg van de algemene topologie.

Definitie. Zij f een eenduidige continue afbeelding van een ruimte X
op een ruimte Y. Als ook de inverse afbeelding g = f'_1 van Y op X
continu is dan heet f een homeomorfisme. Dit is d.e.s.d. het geval
wanneer f de open verzamelingen van X afbeeldt op "de open verzame-
lingen van Y. Twee ruimten X en Y waartussen een homeomorfisme bestaat
heten homeomorf (of topologisch equivalent). Topologisch kan men bij

homeomorferuimten geen onderscheid zien!

§3. Samenhang

Definitie. Een topologische ruimte X heet samenhangend wanneer § en

X de enige zowel open als gesloten deelverzamelingen van X zijn.

Een deelverzameling A van een topologische ruimte X heet samenhangend
wanneer A als deelruimte samenhangend is.

Voor het gemak zullen we een zowel open als gesloten deelverzameling

van een topologische ruimte opgesloten noemen.

Voorbeelden,
I. Een ruimbte bestaande uit €&n punt is samenhangend.

II. De reéle rechte R met de gewone topologie is samenhangend.
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Bewijs., Veronderstel dat er toch een niet lege opgesloten
deelverzameling A van R bestond.

Stel B = R\A. Kies a € A en b ¢ B, we mogen onderstellen dat a < b,
Zij p = sup (A n'[a,b]).p behoort tot A want p is een punt van A of
een verdiéhtingspunt van A en A is gesloten. Iedere (rechter)
omgeving van p bevat punten van R\A = B, dus A is niet open. Tegen~
spraak. Op dezelfde wijze bewijst men dat ieder segment samenhangend
is,

III. De enige samenhangende deelverzamelingen van R zijn intervallen
La,b], (a,b], [a,b), (a,b). met a,b al of niet = ((w,b] betekent

{x]x < b} enz.).

IV, De deelverzameling Q van R bestaande uit alle rationale getallen
is niet samenhangend. (als a,b irrationale getallen zijn, a < b,
dan is {x € Q|a < x < b} een niet lege opgesloten verzameling van Q

die # Q is.

Stelling.1Een topologische ruimte X is dan en slechts dan niet samen—
hangend, wanneer er twee deelverzamelingen A en B bestaan met

1) A$+¢g,B+g

2) AuB=X,AnB=¢

3) A en B gesloten in X.

Het is gebruikelijk om een niet samenhangende ruimte X splitsbaar'
te noemen. Als X = A U B terwijl A en B aan 1) t/m 3) van de vorige

stelling voldoen dan heet (A,B) een splitsing van X.

Stelling 2. Stel X een topologische ruimte en A een samenhangende deel-

verzameling van X. Dan is K samenhangend.

- Bewijs. Stel C een opgesloten deelverzameling van K,‘we moeten aantonen
dat C = ¢ of C = A,
C n A is een opgesloten deelverzameling van A en omdat A samenhangend
is, geldt blijkbaar C n A =g of CN A =A-.CnA=¢ implieert
A c A\C. Omdat A\C ge8loten is in A (want C is open in A) en dus in X
volgt A ¢ A\C d.w.z. C = #. De tweede onderstelling C n A = A impliceert
dat A < C en omdat C gesloten is in A (en dus in X) ook A c C
d.w.z. C = &,
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Stelling 3. (generalisatie van de vorige stelling).
Zij A een samenhangende deelverzameling van een topologische ruimte X.

Als A c B c A, dan is B samenhangend.

Bewijs: Opgave.

Stelling L. Zij {Aa]a € I} een familie samenhangende verzamelingen
van een topologische ruimte en veronderstel: dat voor elk paar (o,B)
geldt A& n Ag % ¢. Dan is\){Au]a € I} samenhangend.

Toepassing.
1) De deelverzameling A van Bz gedefinieerd door A = {(x,y) € Rzly/xj

is rationaal} is samenhengend (merk op dat A =U {Aalu is rationaal}

met A = {(x,¥)|y = ax} en pas de vorige stelling toe).

2) De ruimte R® m > 1 is samenhangend.
.. . m m m
Bewijs. Schrijf R als R = \){Sala € R} met S, = {x e R ]xi = kai}.

Elke verzameling Sa is samenhangend want A+— g ,...,Aan) bewerk-

1
stelligt een homeomorfisme tussen R (die samenhangend is) en 8, -
Omdat Sa n Sb > {0 voor alle a, b ¢ R volgt uit de vorige stelling

dathm is samenhangend.

Een zeer belangrijke stelling is de volgende *

A
Stelling 5. Zij f een continue afbeelding van de ruimte X op de ruimte
Y. Als X samenhangend is, dan is ook Y samenhangend. Kortweg het

continue beeld van een samenhangende ruimte is samenhangend.

@

Bewijs. Zij Z een zowel open als gesloten deelverzameling van Y. Dan
is ook f-1(Z) zowel open als gesloten in X. Dus, omdat X is samenhangend,
£ (z) = ¢ of £ (2) =X. Dus Z = Y of Z = ¢, Hieruit volgt dat Y

samenhangend is.

Gevolg. Zij f een continue afbeelding van een samenhangende ruimte X
naar R. (b.v. een continue afbeelding van Bn naar R of een gewone

reéle functie f: R + R of f: X - R met X samenhangend in R).
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Dan kan f(X) alleen de volgende vormen asnnemen (-=,a), (==,al,
(a,bl, [a,b]l, [a,b), [a,»), (a,») of f(X) is een punt.

I.h.b. volgt dat de functie met elke twee waarden f(x) en f(y) die ze
aanneemt ook elke waarde U met f(x) < u < f(y) aanneemt. Dit laatste

resultaat staat bekend als de tussenwaardestelling voor continue

functies).

Toepassing. Zij f een monotoon dalende of stijgende functie van een
samenhangende deelverzameling X van R naar R.

Dan is f_1: fX -~ X weer continu.

Bewijs. We merken op dat fX blijkbaar een samenhangende deelverzameling
is van X. Oock merken we op dat f 1-1-duidig is immers

x, $ x,dan x, > x, of x, < x, dus £(x,) > f(x2) of f(x1) < f(xe), We
zullen aantonen dat als (a,b) ¢ X dan f(a,b) = (f(a), f(b)). Hieruit
volgt de continuiteit van f. Inderdaad, het is duidelijk dat als

x € (a,b) dan f(x) € (f(a), f(b)) omdat f monotoon is. Omgekeerd als

y € (£(a), £(b)) dan volgens de tussenwaarde stelling 3x ¢ X zddat

f(x) = y. Uit de monotonie van f volgt weer x ¢ (a,b).
Opgave. Zij f een continue functie van een samenhangende ruimte X naar
R. Als gegeven is dat f in elk punt van X een lokaal maximum sanneemt

(3 omgeving U van het punt x zodat f(y) < f(x) voor y e U) bewijs dan

dat f een constante is.

Definitie. Een open samenhangende verzameling van R” heet een gebied

Definitie. Een deelverzameling A van R™ heet een gesloten Jjordankromme

indien er een homeomorfisme bestaat van de deelruimte {(x,y) € R2|x2 + y2 = 1}
(= cirkel) op A.

Zonder bewijs vermelden we de volgende klassieke stelling.
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Stelling 6. (Jordan) Zij C een gesloten jordankromme in RQ, Dan

bestaan er precies twee gebieden G1 en G2 van R2 zodat

1) b(G1) = b(Gz) (rand van G, resp. G2) =C
- Rr2 -
2) G uG,uC=R" , G, nG,=¢

3) G, is begrensd en G

binnengebied; G

5 is onbegrensd (in dat gevel heet G, het

het buitengebied van C)8f G, is begrensd en

2
G2 is onbegrensd (in dat geval heet G

2

het binnengebied, G, het

2 1

buitengebied wvan C.

De stelling van Jordan is zeer algemeen en zegt zoveel als)een gesloten
kromme verdeeld het vlak in twee delen met gemeenschappelijke rand,

een binnengebied en een buitengebied.

Opgave 1. Onderzoek de geldigheid van de stelling van Jordan voor het

v . 2 2
geval C c 8° is gegeven door C = {(x,y)]zg + 15 = 1},

a

b
Geldt de stelling van Jordan ook voor R (n > 2)7%

Opgave 2. Zij . f(x1,...,xn) een grootheid die continu afhangt van

reéle variabelen Xysens X 0 =% < 1.

a Zij £(0,0,0,...,0) =0 £(1,1,1,...,1) = 1. Bewijs dat er
0 < ¥yseees¥, <1 bestaan met f(y1,...,yn) = 1.

b Zij f(x1,x2,...,xn) + 0 voor zekere x seee X met O =X < 1

1
Bewijs dat er a, ¢ R bestaan - zodat f(x%,xé,...,xﬂ) $ 0

voor alle x! met |x! - x.| <a. i = Tyees e
i i i i

§4. Compactheid.

Zij X een verzameling en zij A c X. Een familie K van deelverzamelingen

van X heet een overdekking van A, indien A c U K; men zegt dan ook

dat K A overdekt. Indien H c K, en indien ook H een overdekking is

van A, dan heet H een deeloverdekking van K voor A.
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Als (X,I) een topologische ruimte is en A ¢ X dan heet een overdekking

K van A een open overdekking indien ieder element van K I-open is,

Een topologische ruimte X heet compact (of bicompact) wanneer iedere
open overdekking van X een eindige deeloverdekking bezit. Een deel-
verzameling Y van een topologische ruimte X heet compact, wanneer

Y als deelruimte compact is.

Het is duidelijk dat : Y < X is compact ¢<=jIedere overdekking van Y

met open verzamelingen van X heeft een eindige deeloverdekking.

Voorbeelden.

1) De re&le rechte is niet compact, went de overdekking van R bestaande
uit alle open intervallen (-n,n) (n=1,2,...) bezit geen eindige
deeloverdekking

2) Als A een onbegrensde verzameling is van R dan is A niet compact.

3) Een segment [a,b] is een compacte verzameling van R.

Bewijs. Stel ‘U een open overdekking van [a,b] (met open verzamelingen
van R). Stel ¢ het supremum van alle getallen x van [a,b] met de
eigenschap dat [a,x] door een eindige deelcollectie van U wordt over—
dekt. Kies U € U zodat ¢ € U (merk op dat ¢ € [a,b]) en kies een open
interval (d,c) zodat [d,c] ¢ U. Er bestaat nu een eindige deelcollectie
van U die [a,d] overdekt en deze familie tezamen met {Uyoverdekt [a,c].
Nu is ¢ = b want anders verkrijgen we :° een eindige deelcollectie van
U die een interval [a,c'] overdekt met b > ¢' > ¢, wat in tegenspraak

is met de definitie van c.

Stelling 1. Stel Y een gesloten deelverzameling van de compacte ruimte
X. Dan is Y compact.

Bewijs. Stel U een willekeurige open overdekking van Y (met open ver-
zamelingen van X). Omdat X compact is bezit de open overdekking
U v {X\Y} van X een eindige deeloverdekking H. H\{X\Y} is het ge-

vraagde eindige deelstelsel van U dat Y overdekt.
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Definitie. Men noemt een topologische ruimte een Hausdorff-ruimte

wanneer aan het volgende axioma voldaan is.
(x) Iedere twee verschillende punten bezitten disjuncte omgevingen.

De meeste van de ruimten die in deze syllabus als voorbeeld gegeven
zijn, zijn Hausdorff-ruimten. Een discrete ruimte is een Hausdorff-
ruimte, iedere metrische ruimte (X,p) met de metrische topologie

is een Hausdorff-ruimte (als p, q € X , p ¥ qen r = Jp(p,q) dan zijn
Br(p) en’Br(q) disjuncte omgevingen van p en q).

Verder is iedere deelruimte van een Hausdorff-ruimte weer een Hausdorff-

ruimte.

Stelling 2. Stel C een compacte deelverzameling van een Hausdorff-

ruimte X. Dan is C gesloten in X.

Bewijs. Stel p een vast punt é C. Kies voor ieder punt ¢ € C een
open omgeving Uc en een omgeving Up van p met Uc n Up = ¢, Omdat
C compact is, bezit de overdekking {Uc]c € C} van C een eindige deel-=

overdekking {Uc li=1,...,n}, N {UP li=1,...,n} is nu een (open) om-
i i
geving van p die C vermijdt. Uit de willekeurigheid van p volgt dat

X\C open is in X, dus C is gesloten in X.

Opgave. (generalisatie van de vorige stelling). Bewijs dat de door-
snede van een compacte deelverzameling en een gesloten deelverzameling
van een’topologische ruimte compact is.

2. Bewijs dat de doorsnede van willekeurig veel compacte verzamelingen
van een Hausdorff-ruimte weer compact is. Toon aan dat deze uitspraak
niet juist is in een willekeurige topologische ruimte X. (Stel

A= {an[n=1,2,;..} een aftelbare ve;?ameling en p en g twee vaste
punten é A. Kies de volgende topologie T op X = A u {p,q}

I= {a1}, {a2} seeeiplu {bijna alle an}, {q} v {bijna alle an}.

A v {p} en A u {q} zijn twee compacte verzamelingen van (X,I) en hun

doorsnede is niet compact.
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Stelling 3. Zij f een continue afbeelding van de compacte ruimte X
op de ruimte Y. Dan is Y compact.

Anders gezegd : compactheid is een continue invariant.

Bewijs. Kies een willekeurige open overdekking U van Y. Het stelsel
{f—1(U)|U € U} is een open overdekking van X en uit de compactheid
van X volgt dat voor eindig veel U, e u (i=1,2,...,n) reeds geldt
X = \}{f—1(Ui)!i=1,°..,n} .{Ui|i=1,..°,n} is nu de gevraagde deel-

overdekking van U,
o

Toepassing.

1. Er bestaat geen continue afbeelding van een segment [a,b] op de
reéle rechte R (anders zou R als continu beeld van de compacte
ruimte [a,b] compact zijn en dat is niet waar. Dus volgt dat het
beeld van [a,b] ook begrensd is en het is gesloten in R (compact
in Hausdorffruimte & gesloten); ook is het samenhangend (zie
vroeger) dus volgt dat het beeld noodzakelijkerwijs weer een

interval [ec,d] is.

2. Als T een continue afbeelding is van een compacte ruimte X naar R
dan bereikt f een maximum en een minimum,
Bewijs. f(X) is een compacte verzameling van R. Dus f(X) is ge-
sloten in R (stelling). f(X) is ook begrensd want onbegrensde
verzamelingen van R zijn nooit compact (zie blz. 48 ). Dus inf £(X)
en sup f(X) bestaan, deze zijn resp. het maximum en het minimum
van f op X.

Stelling 4. Een 1-1 continue afbeelding f van een compacte ruimte X

op een Hausdorffruimte Y is een homeomorfisme. (d.w.z. f_1 is ook

continu).

Bewijs. We zullen aantonen dat f gesloten verzamelingen van X op ge-
sloten verzamelingen van Y afbeeldt. Dan volgt dat f—1 continu is.

Stel A een gesloten verzameling van X. Dan is A compact volgens

stelling 1 en ook f(A) is compact volgens stelling 3 en dus ook gesloten

in Y omdat Y een Hausdorffruimte is.
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Opgave. In een compacte ruimte bezit iedere oneindige verzameling

minstens €é&n verdichtingspunt.

Compactheid in de Euclidische ruimte.

Met behulp van vb. 1 en 2 op blz. 48 en de stelling op blz. k49
volgt dat de compacte deelverzamelingen van R precies de begrensde

gesloten deelverzameling van R zijn.

Definitie. Een deelverzameling A van R™ heet begrensd wanneer er een

positief getal M is niet de eigenschap p(x,0) < M voor Y x ¢ A.

© m
=1 van R wanneer

Een punt a ¢ R™ heet limiet van een rij punten {an}
voor iedere omgeving U van a in R™ voor bijne alle indices n geldt

a €U (of equivalent, wanneer voor iedere ¢ > 0 een index nO(E)
Je)).

bestaat met p(a,an) < g voorn > n
Een riJ punten van R" die een limiet heeft, heet convergent. (de limiet

is eenduidig bepaald).

Lemma. Iedere begrensde riJ punten van R" vezit een convergente

deelrij.

Voor m = 1 volgt dit direct uit de stelling van Bolzana Weierstrass.

Stel m > 1 en veronderstel de eigenschap al bewezen voor k < m.

Stel {a(n)}:=1 een begrensde rij in R, a(n) = (agn),...,a;n)) voor

n=1,2,..; ." De rij {b(n)}n=1 = {(al®) (n)

1 ,...,am_1)} is een begrensde rij

punten van Rm’1en bezit dus volgens de inductie-onderstelling een
(nj)}f . Kies ook een convergente deelri]

= (k.) (k)

senesB )}j=1 een conver=-

convergente deelrij {b
(), (n;)
{am }j=1 van {am }
(n)

gente deelrij van {a

Stelling 5. Voor een deelverzameling A van r" gelden de volgende
equivalenties

(i)* A is compact.

(ii) A is begrensd en gesloten.,

(iii) Tedere oneindige deelverzameling van A bezit minstens

een verdichtingspunt dat tot A behoort.
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(i) > (ii) Stel A compact. Uit een vorige stelling volgt dat A ge-
sloten is in R™. A is ook begrensd want anders zou de overdekking

van A bestaande uit alle open bollen van R met middelpunt O en

straal n (n=1,2,...) geen eindige deel overdekking bezitten, hetgeen
in strijd is met de compactheid van A.

(ii) » (iii) Dit volgt direct uit het vorige lemma.

(iii) » (ii) Ga zelf na.

We bewijzen nu (ii) 3 (i). Het is voldoende (ii) % (i) te bewijzen
voor het geval A een kubus van R is A = {x ¢ le]xi] i_ai}a Immers

A is begrensd d.w.z. bevat in een (voldoend grote) kubus en is hierin
ook gesloten. Toepassing van stelling 1, geeft dan het gewenste resul—
taat,

Onder de diameter van een kubus L = {x ¢ Bm1ai,i_xi f-bi} verstaan we de
lengte van de langste zijde (= max {(Bi-éi)!i=1,...;n)}

We merken op dat elke kubus L uit R vereniging is van eindig veel
kubussen uit R met diameter < 3 diameter L (ga dit na).

Zij U een open overdekking van K (met open verzameliﬁgen van Bm)

en onderstel dat geen eindig deelstelsel van U bestaat dat K overdekt.
Nu is K vereniging van eindig veel kubussen met diameter < 3 en
blijkbaar is er dan een kubus K1 met diameter < 3} die niet door eindig
veel U's uit U overdekt wordt. Met volledige inductie construeren we
kubussen K > K, » K2 > ... D Kn > ... zodat diameter K < 1/n en

zodat Kn niet door eindig veel elemegten it U wordt overdekt. Kies
uit elke Kh een punt P, De rij {pn}n=1 bezit een convergente deelri]
die convergeert naar p. Blijkbaar p e Kn voor alle n want elke Kn is
gesloten. Kies U € U zodat p € U (dit is mogelijk want p € K en U

is een overdekking van XK). Kies 1 zo groot datB1/(p) c Uen zij

s > 2ml, dan p € K, © Bl(p) < U. K wordt nu door {U} overdekt in
tegenspraak met de onderstelling dat KS niet door eindig veel elementen

van U wordt overdekt. Hiermede is de stelling bewezen.

Opgave. Bewijs dat de compacte samenhangende deelverzamelingen van R

Juist de gesloten intervallen [a,b] zijn (al of niet ontaard).

&
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Opmerking 1. Als f een continue afbeelding is van een compacte ruimte

X naar R dan is blijkbaar f(X) compacte deelverzameling van R i.e.
£(X) is begrensd en gesloten. Is bovendien X samenhangend dan is

f£(X) noodzakelijk een interval.

I.h.b. volgt dat wanneer A een kubus is-in Rm'

A =~{(x = (XT,...,Xm> € Bmlai <= f_bi} dat dan f(A) een interval in
R is,

Dus als f(x ,...,xn) een grootheid voorstelt die continue afhangt

1

van de variabelen Xysee X waarbij a; <% f_bi dan neemt f een

maximum en een minimum aan en elke waarde hiertussen wordt door
f(x1,x2,...,xn) bereikt.
Opmerking 2. Zij H de Hilbertruimte. Dus H = {(x = (xq,xz,...,xn,..)
> 2 > 2
f T x < o} en zij A c H gegeven door H = {(X,,..0,X ,..)] T ox = 1},
i=1 n 1 o i=1 n
A is nu wel een begrensde gesloten verzameling van H mesar toch is H

niet compact. Bovenstaande stelling is dus blijkbaar een eigenschap

van de euclidische ruimte R die niet door andere metrische ruimten
 gedleeld wordt. Oock is niet iedere continue functie op A < H begrensd,
zodat dit voor begrensde gesloten deelverzamelingen van R™ net geval is.

]

Compactheid in willekeurige metrische ruimten.

We vermelden de volgende stelling zonder bewi]js.

Stelling 6. In een metrische ruimte M zijn equivalent
(i) M is compact.
(ii) 1Iedere oneindige deelverzameling van M heeft een verdichtingspunt.

(iii) Iedere rij punten in M heeft eén convergente deelrij.

Opmerking. Het begrip "compact" in de zin van "iedere oneindige
deelverzameling heeft een verdichtingspunt" is in de literatuur

eerder opgetreden dan het begrip "bicompact" (iedere open overdekking

een eindige deeloverdekking). Dit laatste is vaak belangrijker gebleken

dan shet eerste begrip compact.
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Stelling 7. Zij f een continue afbeelding van een compacte metrische

ruimte (M,p) naar een metrische ruimte (N,0). Dan is f uniform continu.

Bewijs. Zij € > 0. Voor x € M kies k(x) > 0 zodat -
plx,y) < ¥(x) 20(£(x), £(y)) < e/2.
Nu is de collectie {Bk(x)(x)‘x € M} een open overdekking van M., Omdat M

b

2
compact is bestaan er eindig veel Xyseensx €M zodat\}{Bk(X.) (Xi) ,

2

l|i=1,...,0} = M.
71 § = %min{k(xfli=1,..o,n}. We zullen aantonen dat
o(x,y) <83 o(f(x), £(y)) <€
Stel p(x,y) < § . Er bestaat nu Z met 1 < I < n zodat N

ki
X € Bk(xl) (x ). Dus p(X’XZ) < =S Ook p(y,xz) :.p(y,%g;+ O(X’XZ)

2 :
~ k(x;)

< 8§ + 2 < k(XZ) . ‘

Dus o(f(x), f(xl) <ef2 en o(f(y), f(XZ) <egfo .
Hieruit volgt inderdaad o(f(x), f(y) < e (driehoeksongelijkheid).

Gevolg 1. Zij K= {x € leai X :_bi}. Iedere continue functie gede-

finieerd op K naar R is uniform continu.

Gevolg 2. Als p een willekeurige metriek is voor de compacte metrische
ruimte (X,p) dan is iedere continue functie gedefinieerd op X uniform

continu.

§5. Volledige metrische ruimten.

Definitie. Een rij punten {xi}:=1 van een metrische ruimte M met

metriek p heet een fundamentaalrij als bij iedere € > O een natuurlijk

getal n te vinden is met de volgende eigenschap: als 1> nen j> n

dan p(xi,xj) < €.

)
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Een rij punten {xi}:= van een metrische ruimte M met metriek p

1
heet convergent indien er een punt x € M bestaat zodat p(xi,x) < g

voor i > no(e) . Notatie x = 1im x .
e

Het is duidelijk dat een convergente rij punten van een metrische ruimte
een fundamentaalrij is. Omgekeerd hoeft niet iedere fundamentaalri]

ult een metrische ruimte convergent te zijn.

Definitie. Een metrische ruimte (M,p) heet volledig wanneer iedere

fundamentaalrij convergent is.

Vb.1 R" met de euclidische metriek is een volledige metrische ruimte.
Vb.2 Q = {r ¢ R]r is rationaal}l is geen volledige metrische ruimte.

Btelling 1. Iedere compacte metrische ruimte M met metriek p is een

volledige metrische ruimte.

Bewijs. Z1i] {Xi}:=1 een fundamentaalrij uit M.
Als de rij slechts eindig veel verschillende elementen bevat, dan is

. - 3 » o
er een natuurlijk getal n te vinden met x; = x voor 1 > n. {xi}i_1

convergeert dan naar X . Stel nu dat {xi}:= oneindig veel ver-

1
schillende elementen bevat. Dan heeft de rij een verdichtingspunt x

(zie stelling op blz. 53 ). We zullen aantonen dat {xi};=1 naar x

convergeert. Zi]J p(xi,xj) < g¢/2 voor i,j > de index n.

0= max(n,’).

plxx;) <o(xs%) +o(x %) cef2+e/2=c.

Blijkbaar bevat Be/z(x) een punt X, met 7 >n.%Zijn
Dan geldt voor i > n,
Stelling 2. (Ga na). Een gesloten deelverzameling van een volledige
metrische ruimte M is als metrische deelruimte van de metrische

ruimte M dan is A gesloten in M.

Voorbeeld. Zij X een compacte Hausdorffruimte. Noteer met C(X) de
collectie functies f: X + R die continu zijn. Zoals hiervoor aange-

toond is is steeds fX compact d.w.z. begrensd en gesloten in R.

&
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Aangezien met f en g ook de functie lf—g], welke gedefinieerd wordt

door
|f-g|(x) = |£(x)-g(x)] voor alle x € X
continu is, kunnen we definieren

p(f,g) = max |[f(x)-g(x)|; men gaat gemakkelijk
xeX '
na dat aan de drie eisen voor metriek voldaan is.
Door deze definitie wordt C(X) een metrische ruimte. De gefnduceerde

topologie op C(X) heet de topologie der uniforme convergentie.

We zullen hieronder aantonen dat C(X) met deze metriek een volledige

metrische ruimte is.

Bewijs. ZiJ {f‘n}n=1 een fundamentaalrij in C(X)
p(fm,fn) = max Ifn(x)—%n(x)] < g
xeX
voor m,n > N(e),

Voor elk vast punt x € X geldt
lfm(x)_fn(x)l j_p(fm,fn) < e zodra myn > N(e),

met als gevolg {fn(x)}:=1 een Cauchy (fundementaal)rij in R. Aangezien
R volledig is (Stelling van Cauchy) bestaat voor elke vaste x € X

dus lim fn(x), deze limiet duiden we aan met f(x). We tonen nog aan
o
dat £ continu is op X en dat lim p(fn,f) = 0. Voor elke x ¢ X geldt

n-»>®

Ifm(x)—fn(x)l f_p(fm,fn) < €/3 zodra m,n > N(e);

daar lim fn(x) bestaat volgt hieruit dat

n—re

lim Ifm(x)] = ]fm(x)—f(x)] < €/3 voor alle x € X, als m > N(e).

n->o
Het is duidelijk dat voor elk natuurlijk getal n geldt

&
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]f(xo)-f(x)! i.lf(xo)-fn(xo)l + Ifn(x&—fn(x)' + 'fn(x)~f(x)];

geven we n de vaste waarde N = N(e) + 1 dan is

]f(x)-fNQX)I < e/3 voor alle x € X; wegens de

continuiteit van fN is er bij elke € > 0 een omgeving O€ van x, te

vinden zodanig dat

]fN(xO)-fN(x)] < €/y voor x € O_ .

Voor alle x € Oe geldt dus ]f(xO)-f(x)! < g, waaruit volgt dat f continu
is in x. € X. Uit de willekeurigheid van x

0
op X.

0 € X volgt dat f continu is
Uit [fn(x)-f(x)l < e voor alle x ¢ X, als n > N(e), volgt tenslotte
dat p(f ,f) < € zodra n > N(e), zodat 1lim §(f ,f) = 0.

n oo n
Opgave: Zij X een compacte topologische ruimte; (Y,p) een volledige
metrische ruimte en C(X,Y) de verzameling van alle continue afbeeldingen

van X in Y. Definiéren we voor f, g € C(X,Y)

o(f,g) = max p(f(x), g(x)), dan is o een
xeX

metriek op C(X,Y), terwijl C(X,Y) met deze metriek een volledige

metrische ruimte.is.

Voorbeeld. Beschouw C(X) met X = [0,1]

en beschouw nu de volgende metriek op C(X)

*

p (f,g) =1L {f(x)~g(x)}2 dxl de z.g. euclidische metriek.

®—

Het blijkt nu dat (C(X),p”) niet volledig is!

Tmmers voor n = 1,2,... 2zij fn: [0,1] » R gedefinieerd door
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£ (x) =0 0<x<1/2
' 1
fn(x) = .nx + (1+3n) 3 <x j_%+;
£ (x) =0 I+l < x < 1
n n — —

Het is gemakkelijk in te zien dat de fn's een fundamentaalrij m.b.t.
p* vormen.,

De limiet is echter de onderstaande functie

0] 1

en deze is discontinu en behoort daarom niet tot onze collectie C(X).

Contractie afbeeldingen in volledige metrische ruimten.

Zij ¢ een afbeelding van een metrische ruimte (X,p) in zichzelf

(d.w.2z. ¢ is afbeelding van X in X). Dan heet ¢ een (sterke) contractie-

afbeelding indien er een k € R bestaat , 0 < k < 1 zodat

p(d(x), ¢(y)) < k.p(x,y).
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Wanneer we slechts eisen

p(d(x), ¢(y)) < p(x,y), dan heet ¢ een

(gewone) contractie afbeelding.

Stelling 3. Als ¢ een sterke contractie is in een volledige metrische

ruimte X dan bezit ¢ precies &&n dekpunt (d.i. een punt x € X zodat

o(%) = %)

Bewijs. Eerst tonen we aan dat zo'n punt X bestaat.

Zij x . een willekeurig doch vast punt van x3; definieer .

0
X, = ¢(xo), X, = ¢(x1),x3 = ¢(x2),.,.
Wegens

p(xn+1,xn) = p(¢(x ), ¢(xn_1))_<_kp(xn,xn_1) <.e. f_knp(x1,x0)

n
+ L.+
en p(xn+p,xh) f--p(xn+p’xn+p—1) p(xn+1,xn)
- 4 o«
geldt voor de rij {xn}n___1
n+p-1 n K"
+nc-+ ° .
p(xn+p’xn) = (x K0) oelxpxg) < Fp - e(xguxg)

met als gevolg p(xn+p,xn) < g als n maar voldoende groot gekozen wordt.

De rij {xn}:=1 is dus een fundamentaalrij in X; daar X volledig is,
is {xn}z__.1 convergeert met als limiet X e X .

Voor elk natuurlijk getal n- geldt

p(%,0(X)) i_p(i,xn) + p(xn,¢(i)) =

n-ree
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X bevat dus zeker &&n dekpunt van ¢.

Veronderstel dat X, en X, dekpunten zijn van ¢; dan geldt

1 2
maar dit is slechts mogelijk indien 21 = §2.

Er is dus slechts é&n dekpunt.

Opgave. Is (X,p) een metrische ruimte en ¢ een afbeelding van X in
zichzelf zodanig dat
(i) ¢(X) is precompact (d.w.z. de afsluiting van ¢(X) is compact)

(ii) ¢ is een (gewone)contractieafbeelding,

dan bevat X precies &&n dekpunt van ¢.

Aanwijzing: beschouw de functie p(x,4(x)).

Toepassing. Is ¢ een differentieerbare afbeelding van het interval
[0,1] in zichzelf, terwijl voor alle x ¢ (0,1) geldt

o' (x)] <k <1,

dan heeft de vergelijking x = ¢(x) precies een oplossing op [0,1].

Bewijs. Het interval [0,1] is, met de gewone metriek een volledige
metrische ruimte. Met behulp van de eerste middelwaardestelling uit de

uit de diff.rekening (zie later) vinden we

< £ < x )

o' ()] (x, 5

lo(x)=0(x,)| = |x,—x,|.

zodat ¢ een contractieoperator is. Volgens de vorige stelling bezit

¢ precies één dekpunt.

Toepassing 2.

_ Gevraagd wordt aan te tonen dat de lineaire integraal vergelijking

in h

b
h(x) = g(x) + A J K(x,t) n(t) at
a
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voor voldoend kleine waarden van |A| eenduidig oplosbaar is. Aangenomen
mag worden dat h en g continu zijn op [a,b] en dat de kern K continu

is op het vierkant a < x, t < b.

Oplossing. Zij X de verzameling van alle reéle continue functies f op

het interval [a,b]; nemen we als metriek

p(f,g) = max | £(x)-g(x)]
xela,b]

op X, dan is X volledig volgens stelling 1.

Definieer ¢: X = X volgens

b
$(£)(x) = g(x) + A J K(x,t) £(t)dt .
a.

We gaan na of er waarden van A zijn waarvoor ¢ een contractieoperator

is op X.
Uit
p(6(7,), 6(£,) = max  [o(2)(0)-p(2,)(x)| =
xela,b] '
b b
= max | A j K(x,8)(£,(t) = £,(¢))at]| < [A] max J |K(x,t)]dt.
xela,b] xeﬁiﬂﬂ
a a
p(f,fg) volgt dat ¢ contrakerend is voor
b
In| < (max J |K(x,t)|at)”" .
xe[a,b]a

Volgens de stelling is de integraalvergelijking voor deze waarden

van A dus eenduidig oplosbaar.
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Hoofdstuk 4. Lineaire Algebra en Lineaire Analyse

§1. Lineaire ruimten, vectorrruimten, basis en dimensie

Definitie. Een (re€le) lineaire ruimte L is een verzameling L -met de

eigenschappen A, en AQ:

A1. Er is een afbeelding van L x L inlL uitverkoren. Deze heet de

optelling van elementen. Het beeld van het paar (a,b) € L x L heet de

som van a en b, en wordt voorgesteld door at+bel. Onder de optelling is

L een abelse groep d.w.z. aan de volgende eisen is voldaan:

1) (a+b) + ¢ = a + (b+e)

2) a+b=b+a

3) Er bestaat é&n element OcL zodat a + 0 = 0 + a = a voor alle ael
4) Voor elke a€l bestaat 1 element a €L zodat a + a* = 0. I.p.v.

* .
a schrijven we -a.

A2. Er is een uitverkoren afbeelding van R X L in L. Deze heet de

scalaire vermenigvuldiging van elementen met getallen. Het Dbeeld van

het paar (A,a) € R x L heet product en noteren we met Aacl.

Er is aan de volgende eigenschappen voldaan:

5) Aa+b) = Aa + Ab
6) (A+p)a = Aa + pa
7) (An)a = A(pa)

8) 1.a = a

Zeer belangrijke opmerking. De scalaire vermenigvuldiging kan ook m.b.v.

een ander algebraisch systeem gedefinieerd worden. Als S een systeem is
waarin een optelling en vermenigvuldiging is gedefinieerd zodat aan alle
algebraische eisen van pagina 14 voldaan is, dan kan men een z.g. lineaire
ruimte over S definiéren. Hieronder verstaat men dan een verzameling L

waarin een optelling, en een vérmenigvgldiging met elementen uit S is gedefi-
nieerd zodat aan A, en A, voldaan is (met R vervangen door S). I.h.b. kan

men vootr S het systeem (lichaam) der complexe getallen nemen (zie blz. 26A).

Men spreekt dan van een complexe lineaire ruimte. Hieronder beschouwen

we voorlopig slechts redle ruimten.



Stelling 1. Z2ij L -

geldt:

a)
b)
e)

d)

Bewijs. a)
b)
c)
)

e)
f)

‘Voorbeelden. 1) De vectoren in het platte vlak vormen met deze definitie

e)

f)
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een lineaire ruimte. Voor willekeurige o,BeR en xeL

2.0 =0
0.x=0
a.x =0 <= qg=00f x=0,
(-a).x = =(d.x) = a.(-x)
0. (x=y) = a.x = a.y
(0=B).Xx = a.x - Bx
0.0 = a.(0+0) = 4.0 + a.0 => 0 = 4.0
0.x = (0+0).x = 0.% + 0.x = 0 = 0.x
Stel ax = O maar o # 0. Dan is x = 1.x = (o~ a).x = o (ax)
=a"l.0=0
o.x + (=0).x = (0+(=0))ix = 0.x = 0 => (-a).x = ~(ax)

a(x-y)
(0-B)x

a.x + a(-y) = ax - ay

ax + (-B)x = ax - Bx

een lineaire ruimte. Hetzelfde geldt voor de vectoren in de ruimte.

'2) 7ij mn_deaverzamelingvvanralle~geOrdéndean-tallenyreéle1getailen

x = (x1,...,xn) met als optelling

(x1,x ""’xn)»+ (y1,...,yn) = ((X1+y1),---a(xh+Yn)) .

Voor o€R en x =

ox = (ox

n

1°°

(x1,...,x )eR™ zij

o8 ,axn) .

Dan is R™ met deze definities een lineaire ruimte. R heet ook wel de

numerieke n-dimensionale vectorruimte.

Opmerking. Dikwijls schrijven we x = (x1,...5xn) ook als

m.a.w. we schrijven de vector x als kolom-

vector.
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3) Een algemener voorbeeld verkrijgen we door uit te gaan van een wille-
keurige verzameling V (die in plaats treedt van de {1,2,...,n} van
zo&ven) .

Zij BV de verzameling van alle funqtie$ gedefinieerd op V en met waarden

in R. Als f,geBV, dan zi] f+g€RV die functie waarvoor
(f+g>(X) = f(x) + g(x) voor xeV.

Als verder feEV en AeR laat dan Afeﬁv gedefinieerd zijn door (Af)(x)=if(x).

Op deze wijze wordt BV tot een lineaire ruimte.

L) Stel a < b € R. Laat C(a,b) = {f:[a,b] > R | £ continu} . Als
f,geC(a,b) en AeR definieer dan f+g en Af als volgt

(x)  (f+g)(x)= £(x) + g(x) xela,bl
(k%) (Af)(x) = A.£(x)

Dan is C(a,b) een lineaire ruimte.

5) Stel 802813859+ 58, reéelwaardige functigs gedefinieerd op het
interval [a,bl. Zij E de verzameling van alle functies die n-maal dif-

ferentieerbaar zijn op la,b] en die voldoen aan de volgende differen-

tiaalvergelijking
(o o) x) o), ). L&
€n A €1 ’ ax? ] ree TOENNEe Ty Eo X/ -

Indien we de optelling in E en de vermenigvuldiging met een redel

getal weer defini8ren m.b.v. (%) en (**) dan is E een lineaire ruimte.

Zij nu L een lineaire ruimte en BcL heeft de eigenschap dat bij elke acl
3'b1,...,bneB zodat

a=Ab, + Ab, + ... Anbn voor zekere AieB, 1= 1,0..,0,

11 22

dan heet B = {bi | ieI} een stel voortbrengenden van L. Is geen echte

deelverzameling van B weer een stel voortbrengenden van L, dan heet B

.
een basis voor L.
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Men kan aantonen dat iedere lineaire ruimté een basis bezit. Heeft men te

meken met een lineaire ruimte die een eindig aantal voortbrengenden

B = {b1""’bn} bezit, dan kan.men, als B geen basis is, minstens &&n vector
uit B weg laten en toch een stel voortbrengenden overhouden. -Dit her-

halend vindt men in eindig veel stappen een basis.

Definitie. Een lineairé ruimte:A heét'.een vectorruimtésindien A een

eindige basis bezit.
Het kleinste getal dat als aantal van een basis voorkomt heet de dimensie
van A. Bestaat A uit precies &&n vector, dan heet de dimensie daaren-

tegen nul.

V.b. In En beschouwen we het volgende stelsel voortbrengenden

0
0

QO -

e, = T . Ga na dat {e1,...,en}

O s
-, O @ e

: . n . . .
ook een basis vormen voor R . Probeer te bewijzen dat de dimensie van

. . . n . .
R™ precies n is (zie ook later). Dus R~ is een vectorruimte.

Opmerking. We spreken dus alleen over een vectorruimte wanneer de ruimte
een eindige dimensie bezit. Is er geen sprake van een eindige dimensie
(zoals b.v. in de genoemde voorbeelden 3, 4, 5) dan spreken we van een
lineaire ruimte. We zullen ook alleen over vectoren spreken wanneer het

elementen van vectorruimten. betreft.

Definitie. Zij L een lineaire ruimte. Dan heet een element beLl lineair
afhankelijk vaen een stelsel elementen {a1,a2,...,an} van L wanneer er
AieB bestaan, i =-1,2,...,n;>{i niet glle nul, zodat

= + + ¢ o @ + L)
(1) b= X8 Aa Anan

1™ 272

Een stelsel elementen {a1,..;,an}theet lineair afhankelijk indien

er een i 1 < i < n bestaat zodat a; afhankelijk is van de overige
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elementen ByaBinasesBr 158,058, nse..8 - Het stelsel {a1,a ,...,an}

heet linesir onafhankelijk indien het niet lineair afhankelijk is.

{a1,a2,...,an} is lineair onafhankelijk d.e.s.d. indien

A1a1 + Azag + ... + Anan = 0

impliceert Ay = AZ = ... 0= An = 0,

Ten aanzien van lineaire afhankelijkheid gelden de volgende drie

grondeigenschappen.

Grondeigenschap I

Teder a. (i =1,...,n) is lineair afhankelijk van {a1,...,ah}.

Grondeigenschap IT

Is b lineair afhankelijk van ByoeresB s echter niet wvan ByseresB s

dan 1is a lineair afhankelijk van a1,...,an_1,b.

Grondeigenschap IIT

Is ¢ lineair afhankelijk van Bys+e58 €N 1s iedere aj lineair afhanke-

1lijk van b,,...,b  dan is c¢ lineair afhankelijk van b,,...,b .
1 n 1 ’“n

Stelling 2. Een basis 81se+.,8 Van een vectorruimte A bestaat uit
lineair onafhankelijke vectoren. Omgekeerd is elk linesir onafhankelijk

stel voortbrengenden van A een basis.

Bewijs. Stel een der vectoren 815-++58 Van een basis is lineair gf-
hankelijk van de anderen. Na eventueel vernummeren mag aangenomen worden
dat dit a, is. Dus a, lineair afhankelijk van Byseeesd o3 omdat elke
vector b uit de ruimte lineair afhankelijk is van 8yse--58 VOlgt ult
grondeigenschap III dat b ook lineair afhankelijk is van ByseresB
in tegensprazk met het feit dat 8yseee08  €EN basis is.

Was omgekeerd een onafhankelijk stelsel voortbrengenden Byseeest
van A riet een basis, dan kan een b.v. a gemist worden. Maar dan zou

a, lineair afhankelijk zijn van ByseresB o
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Definitie. Twee stelsels vectoren Biseees8, €N b1,..;,bs heten
equivalent (notatie (a1,.;.,ar) ~ (b1,...,bs) indien iedere &, ven

(b1,...,bé) en ledere b, van &,,...58, lineair afhankelijk is.

Uitwisselingslemma (Steinitz)

Zij baseessby lineair onafhankelijk en zij elke bj lineair afhankelijk
van a1,...5ar dan is er in het systeem der aj een deelsysteem
{ai1,...,ais} van precies s elementen welke men tegen b1,...,bs kan
uitwisselen zodat het door deze uitwisseling ontstane systeem uit
{a1,,..,ar}_equivalent is met het oorspronkelijke systeem {a1,...,af}.
I.h.b. s < r.

Bewijs. Voor s = 0 is de bewering triviaal. Laat de stelling bewezen

zijn voor {b1"'°’bs—1} en zij {b1,;..,bé_1} tegen {ai1""’ais—1}
uitgewisseld. Door deze uitwisseling ontstaat een met {a1,...,ar} equi-
valent systeem.{b1,...,bs_1,ak,al,...}. Nu is b ook van het equivalente
systeem {b1""’bé-1’ak’a1""} van {a1,...,ar1 lineair afhankelijk.

Er bestast dus ook een kleinste deelverzameling van {b1,...,bé_1,ak,al,...}
waarvan bs lineair afhankelijk is. Dit kleinste systeem kan niet uit
uitsluitend aj bestaan omdat de Tﬁj's lineair afhankelijk zijn.

Dus bevat deze kleinste deelverzameling minstens &én 8y s deze noemen we
ais. Uit grondeigenschap II volgt dat a, = aig lineair afhankelijk is

van het systeem dat uit {bj,...,ak} door vervanging van a, door bS ont~
staat en ook van het omvattende systeem dat uit {b1,...5bs_1,ak,al,...}
door de vervanging a, > bS ontstaat. Dit systeem is {b1,...,bs,ak,al,...}.
Het is met {b1,...,bs_1,ak,al,...} equivalent omdat 2, ven het eerste
systeem en bs van het laatste lineair afhankelijk is. Hieruit volgt

dat het nieuwe systeenm {b1""’bs-1’bk’al""} equivalent is met

{b1ﬁ...,bs_1,ak,al} en ook met het oorspronkelijke systeem {a1,...,ar}.

Gevolg. Twee equivalente lineair onafhankelijke systemen bestaan uit
evenveel elementen.

Een belangrijk gevolg is ook de volgende stelling.

&
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Dimensiestelling. Elke basis van een n-dimensionale vectorruimte A telt

n vectoren. Elk stelsel lineair onafhankelijke vectoren kan asangevuld

worden tot een basis. Men kan dus definigren: de dimensie van een

vectorruimte is het aantal vectoren van een basis.

Stelling 3. Is COEERRFL I basis van A, den bestaat bij elke vector
beA precies één stel getallen Aysesesd zodat (1) gelat.

Bewijs. Is L + ..+ Hp2n = VeBq b ol v e dan is
(u1-v1)a1 + ol o+ (um—vm)am = 0 en wegens onafhankelijkheid van 81sesesa

My = vy = O,...,umfvm = 0.

Deelruimten

Zij B een deelverzameling van de lineaire ruimte A. Als voor elke
a,beB en AeR ook AaeB en at+beB, dan is ook B met de optelling en sca-
laire vermenigvuldiging van A een lineaire ruimte. B heet een deelruimte

van de lineaire ruimte A. De dimensie van B is kleiner of gelijk aan de

dimensie van A. (Ga dit na). (Voor het geval A een eindige dimensie
heeft). Als dim B = dim A dan volgt ook B = A (direct gevolg van de
dimensiestelling). '

Uit de dimensiestelling volgt verder dat als b1""’bm een basis
is voor de deelruimte B, dan kan dit stelsel vectoren aangevuld worden
tot een basis voor A.

Zij B, C deelverzamelingern van een lineaire ruimte A. Dan
B+ C = {a+b | acB beC}. Zijn B en C deelruimten van A dan is ook B + C

een deelruimte van A. B + C heet de door B en C opgespannen deélruimte

van A. Verder is ook stéeds BnC een deelruimte van A.

2e dimensiestelling. Zijn B en C twee deelruimten van een vectorruimte

A met doorsnede BnC, die samen B + C opspannen, dan geldt voor de

dimensies:

dim(B+C) = dim B + dim C ~ dim(BnC) .
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Bewijs. Stel dim(BnC) = r, dim B =1r + s, dim C = r + t. Kies een basis
Biseeesd in BNC en vul deze aan enerzijds tot een basis

a1,...,ar,b1,...,bs van B, anderzij&s tot een basis ByseetsBisCosenssCy

ey

van C.

Nu is a1,...',ar,b1,...,bs,c1,...,ct een stelsel voortbrengenden van

B + C, Het is een basis, immers, is

r s %
(%) 2]: aiai + ; BJbJ + 2]: chk =0

s
Dan is =~ Z ijj niet alleen in B, maar ook in C, dus in BnC. Maar dan
1
is deze vector nul, want anders waren b,,...,b_en a,,...,a afhankelijk.
r £ 1 s 1 T
1 = = = +
Nu 1s B1 s BS 0 en % aiai ;
sCpseersCy zijn alle coéfficiénten in (*) en: nul,

Yl = 0. Wegens de onafhankelijk-
heid van Bisees sl
De dimensie van B+ C is dus r + s + t, hetgeen het gestelde inhoudt.

In de volgende figuur snijden de 2 dimensionale vectorruimten B
en C elkaar volgens de 1-dimensionale ruimte BnCj; zij spannen samen de

3-dimensionale ruimte B + C op.

BnC

Nog enkele voorbeelden.

1) Zij A een vectorruimte, en I vectoren uit A. Dan is de ver-
zameling B bestaande uit alle vectoren{%1a1 + ...+ knah met AiGR
i=1,...,n een lineaire deelruimte van A. Deze heet wel de ruimte

opgespannen door ByseresB .

2) Laat n een natuurlijk getal zijn, en laat B" de numerieke n-dimen-

sionale vectorruimte zijn. Laat getallen aij (i=1,0005D » J=1,00052)
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gegeven zijn, en laagt B bestaan uit alle n-vectoren (x1,...,xﬂ) die

voldoen aan het stelsel vergelijkingen

Bt apXy e vax =0

+
o
SN
il
(@]

. ] . ) n . . .
Dan 1s B een lineaire deelruimte van R . De -dimensie m van B is ten

hoogste n. Als m = n dan is R® = B.
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§2, Homomorfismen van vectorruimten, beeld en kern.

Definitie. Een afbeelding ¢ van een lineaire ruimte L in een lineaire

ruimte M heet lineair, indien voor elke a1,aéeL, AeR geldt:

o(ra,) = r.0(a,)

c(a1+a2) = oa, + oa,

Herhaélde;50eb553inglﬁan déze formules lévert
o(A,a.+...+\ a ) = A,0a, + ... + A oca .
nn n n

11 1T

Een lineaire afbeelding o: L -~ M heet een homomorfigsme en indien L = M

ook een endomorfisme.

Enige voorbeelden

1. In het platte vlak geeft de draaiing over eén vaste hoek

om de oorsprong een lineaire afbeelding waarvoor bovenstaande betrekkingen

gelden.

2. De meetkundige vermenigvuldiging van alle elementen in een lineaire
ruimte I met een factor A # 0. Dit endomorfisme wordt kort door A aan-
geduid, A: L > L,

3. Definieer de toevoeging (x1,...,;m)eﬁm — (y1,...,yn)emn als volgt

Fn
Vg T oyt FagX
q (aijeR)
= + ...+
Yn an1x1 anm.xn
v

Deze toevoeging induceert een lineaire afbeelding A: R" — R". We zullen

hier nog later op terugkomen.

LEMMA. Zijn de elementen a1,...,&rEL lineair afhankelijk en is o: L > M

een homomorfisme, dan zijn ook 08, 5. 00508, lineair afhankelijk in M.
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Bewijs. Ter inleiding merken we op o(0) = 0(0.a) = 0O.0a = 0. Zijn

&,5.+.,8 lineair afhankelijk dan bestaan A.,...,A_ R met alle nul
1° T 1 r ’
zodat
Aa, + ...+ 2 a =0
11 rr
dus

+ e = + L. = =

A 08, + 208, 0(A1a1 Arar) o(0) =0
Stelling 1. Een homomorfisme ¢ van een vectorruimte A naar een vector-
ruimte B is uniek bepaald door haar werking op de vectoren van een basis
van A.Vormen a se e 58 €eN basis van A en zijn Db

1 12°
recies &én homomorfisme ¢ waarvoor ca. = b., i = 1,...,m.
P ;= b beoes

.., €B, dan bestaat
m

Bewijs. Is 8y5e+-58 €eN basis, dan bestaat bi] elke acA juist &&n stel
getallen A1,...,Xm zodat

a=Xia, + ... + A-a
171 mm

Het eerst gestelde volgt dan uit het feit dat

o(a) = A1oa1 + ...+ Amoam = A1b1 + ...+ Ampm .

Zijn omgekeerd b1,b2,...,bm€B dan voldoet de afbeelding

ot a=Xr,a, + ... +ra +=>o0(a)=Ab, + ...+ ADb aan de lineari-
171 mm 171 mnm

teitseigenschappen enioai = bi; o is dan het gewenste homomorfisme.

Definitie. Is 0: A > B een homomorfisme, dan heet oA het beeld, 0_1(0)
de kern, A de bron van o, en de dimensie van oA (voor zover die eindig

is) heet de rang van o.

Stelling 2. De kern 0_1(0) en het beeld oA van een homomorfisme
o: A~ B zijn lineaire deelruimten van respectievelijk A en B. De som
van de dimensies van kern en beeld is gelijk aan de dimensie van de

bron: dim 0_1(0) + dim o(A) = dim A

dim kern + dim beeld = dim bron.
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Bewijs. Dat 0_1(0) en oA lineaire deelruimten zijn van A resp. B is
duidelijk. Immers a,beo_1(0) = g(Aatub) = A(ca) + u(ob) = 0 =

= Aa+pbeb_1(0). Voor de tweede bewering geldt een analoge redenering.

Om bovenstaande formule te bewijzen stellen we de dimensies van A

en 0_1(0) respectievelijk m en m-r. Kies een basis a

cees8  VOOT
r+1? *“m
(0), en vul deze aan tot een basis 81s--+,8 Van A,

Dan is

oa, = 0 ‘ voor i > r.
We noemen

oa. = b. voor 1 < r.

i i -

De vectoren b1,...-,br vormen een stelsel voortbrengenden van 0A, immers

voor a€h is

a+.u-'+>\a) b+o.0+)\bo

oa = o(A,a, 1°1 ApPy

Zij vormen zelfs een basis. Veronderstel n.l. dat 11,...,AreR en

Ab.+ ... + 2D =20

11 “rr
i LT = + ...+ =
Dan is A10a1 A o8 o 184 Arar)
Dus A1a1 + ...+ A a, €0 (0) Omdat {ar+1,...,am} een basis is
voor & (O) bestaan er getallen A +1""’Am zodat
A1a1 + ... + Arar = Ar+1ar+1 + ... + Am?m .

Omdat Bisees a8y onafhankelijk zijn volgt dat Ay = Ay = . A, =0.

De dimensie van o(A) is dus gelijk aan r, waarmede het gestelde is aan-

getoond.,

Opmerking. Als ¢ een homomorfisme is van de vectorruimte A in B en

dim:A > dim B,dan impliceert o is injectief dus automatisch o is sur-

Jectief. De corresponderende eigenschap voor lineaire ruimten is onjuist.
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Matrixvoorstelling van een lineaire transformatie.

Zij a,s...,8_een basis voor A en b,,...,b een basis voor B. Een
1 m 1 *>"n

willekeurig homomorfisme is bepaald door mn getallen o.. i = 1,...,n;

J=1,0..,m, n.1. door de afbeelding

P
a1 > cﬂb1 + 021b2 + .i. + Gn1bn€B
a, - 012b1 + 022b2 + ... F OnanEB
o 4°
&, - 01mb1 + 02mp2 + ...+ cnmbnsB
Het schena
%91 %2 = Y
91 90 **+ Top
0n1 n2 "°° OnnL

van de getallen oij (1<41<n, 1<J<m) noemt men de matrixvoorstelling
van 0 t.0.v. de bases a

yeessd €en b,,...,b . Merk op dat de matrix-
1 m = "1 n
voorstelling van een homomorfisme afhankelijk is van de keuze van

Bsvees8 €1 b1""’bn'

Wanneer o: A > A een endomorfisme is en a, = b1,...,av = bh dan spreken

we van de matrixvoorstelling vad o t.o.v. de basis a

‘]’."’an'»
Een deelschema

01j
o..
2J .de
° heet de J kolom van bovenstasande n x m
. matrix.
o .
ng
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Een deelschema

Eck1,...,ckm]
de _.. .
heet de k ~ rij van de matrix (Gij)'
Als x = x1a1 o+ gmam dan bepaalt men het beeld
oX =y b, + ... +y b van x m.b.v. de matrix 0., .~ I
: 11 m nn 1J
formule y. = ) O..x. (i=1,...,n). Schematisch
i NPRE B B
J=1
Tyq weeees O X, 4
. . ° y2
jrizarasmaarramonnannai . =
Opq rorees Tpns z/ Y,

Door middel van de matrix-presentatie hebben we als het ware ¢ gereali-

seerd tot een lineaire trafovan RT in R™! (de bij de matrix o, behorende
afbeelding: zie blz. 80)

. . . . . m
Beschouwen we nu i.p.v. A de numerieke m-dimensionale vectorruimte R

waarin de vectoren als kolommen

X .
m

. . . n
geschreven worden en voor B de n-dimensionale ruimte R, dan kunnen we

VOOT & 50.058, de eenheidsvectoren

1 0
0 0
e1 = L] 90 20 ] em = L)
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nemen, €n voor b1,...,bm de eenheidsvectoren

. . .. m . n
Als 0 nu een lineaire transformatie is van R in R dan wordt deze weer-—

gegeven door een matrixpresentatie t.o.v. €1s.0.5e €N €

EREEFLAD
011 SN G1m
g = ‘
o tessee O
ni nm
-x1
Het beeld onder ¢ van een vector . bepaald men door de formules
b'd
i
X Opq wrrers Oy X1 O11%1 F Tq¥e T o T¥p
. . = . . -
o e o ean + + ...
Xy ni 0nm X 0n1x1 Crn2x2 cnmxm
I.h.b. geldt
%11 %1
oe, = seeey OO = :
on1 o

m.a.w. de kolommen van de matrix zijn niets ander dan de beelden van
. m
de eenheidsvectoren van R .
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Semenstelling en optelling van Homomorfismen, inverse homomorfisme

Zij.. 0: L » M en p: M » N homomorfismen van lineaire ruimten. Dan
kan men de samenstelling po van o en p beschouwen het ‘z.g. ‘product van
o en p. Gemakkelijk gaat men na dat po: A - C weer een homomorfisme is.
Net als bij afbeeldingen tussen verzamelingen hebben we de associatieve

wet

(tp)o = t(pa) .

Als 0: A~> B en p: A > B homomorfisme zijn dan is ¢ + p: A =+ B gedefi-

nieerd door (o+p)(x) = ox + px weer een homomorfisme: de z.g. som der
homomorfismen o en p. Verder, als AeR en ¢: L + M dan is Ao: L +~ M ge-
definieerd door (Ac)x = A(ox), ook weer een homomorfisme. Er gelden

de distributieve wetten

p(o+t) = po + pt

en

(o+t)p = op + Tp.

Een homomorfisme o: L -+ M dat 1-1 en surjectief is heet een isomorfisme.
In dat geval bestaat 0—1: M'4 L, de inverse.van o,

Ga na dat geldt ¢ is 1-1 d.e.s.d. 6_1(0) = 0, Inderdaad, in dat geval is,
wanneer ca = ob, dan is o(a-b) = 0 == a-b = 0 == g = b, Het is gemak-
kelijk na te gaan dat ook 0-1 een homomorfisme is. Als ¢ en T isomorfismen

zijn 0t L>Men 1: M > N, dan geldt (w)_1 =g T,
Stelling 3. Met de gedefinieerde optelling en scalaire vemenigvuldiging
vormen de homomorfismen wvan L naar M zelf weer een lineaire ruimte {(met

deze vermenigvuldiging vormen zij zelfs een ring).

Zij nu A, B, C weer vectorruimten o: A > B, p: B - C homomorfismen;

CIPRERPL N b1""’bn; c1,...,cp basis voor resp. A, B, C. '
Laat bij)(i = 1,...,03 j = 1,...,m) de matrix zijn voor ¢ t.o.v. de a's
en b's.

Laat bkii(k =1,00.,p3 1 =1,...,0n) de matrix zijn voor p t.0.v. de b's

en c's.
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Dan geldt voor de matrix van po t.o0.v. de a's en de c¢'s dat deze in de

n
j'de kolom en de k'de rij het getal (po) . = ) o . 0.. bezit.
kJ i=1 ki i3

Inderdaad, als x = x,a, + ... + x a_, dan voegt O aan x toe de

] 1"1 mm’
vector y = y161 + 0., F ynbnhmet ¥y = .21 Oij X.. 0 1s de trans-
formatie dienaan y = y1b1 + o0+ ynbn toeioegt T zpcp uit
C met z, = iZ1 pki yi.
De productafbeelding voegt dus aan x1a1 + ... F xmgm toe z1c1 + ...+ zpcp
en we hebben
n m m
N 121 ki JZT 5% j£1 ERL +d
Schematisch
I 77777 = 12}

Onafhankelijk van de theorie van de lineaire transformstie kan

men (nxm) matrices defini&ren als zijnde een schems van mn getallen aij

(
1<1i<n, 1<J <mvoorgesteld door

811 v By
A =

a8, s &

nt nm

Wanneer A een nxm matrix is A = (aij) (121<n; 1<j<menBis een
pxn matrix: B =(b ;) (1 <k <p; 1 <1< n) den definieert men het

product van B en A, schrijfwijze BA,als zijnde de matrix C = (c .)

kJ
(12k<ps 1<j<m) door
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Schematisch

 — i = -

A B c

Nu volgt onmiddellijk: (zie blz. }9) de volgende bewering: Als

6: A>Ben p: B~ C lineaire transforﬁaties zijn en A = (aij) is de
matrixpresentatie van p t.0.v. de bases a1,...,amven b1""’bn en

B = (bij) is de matrixpresentatie van p t.o.v. de bases b1,...,bn en
c1,...,cp dan is BA de matrixpresentatie van de samengestelde afbeelding

Po0.

Stel nu A = (aij) (i=1,000on3 = 1,...,n) een n*m matrix. Men

kan A nu ook zien als een lineaire trafo A = R® » Bn

= oy, = + o+ )
door A(x) = y met LY = A, 8 ¥,
Y (zie ook blz. T2)
= N
yn ah1x1 anm.xm

Deze trafo A: R + R die bij de matrix geassocieerd is heet de bij de

matrix A behorende transformatie. Merk op dat het beeld van een vector x

(kolom vector) e R™ onder de trafo A niets anders is dan het matrix-
product van A en de matrix x. ‘

Ock geldt: 1) het beeld van de ide eenheidsvector e. van R™ onder de
bij A behorende lineaire transformatie A: R™ + R" is precies de ide
kolom van de matrix A. '
2) De matrix A is precies de matrixpresentatie ven zijn bijbehorehde
transformatie A: R® + R" t.0.v. de basis € se005€ en e

9"'9511 van

1

Men definieert de som A + B van A en B indien p = m door A + B = C

met Ci5 T 845 + bij (1 <1 <mn; 1<J <m). Analoog kunnen we een
scalaire vermenigvuldiging defini®ren. Als A een nxm matrix is dan de-

finieert men AA door C = A met c.. = Aa...
& lJ IJ
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Men verifieert gemakkelijk dat definitie van optelling en scalaire
vermenigvuldiging compatibel zijn met de optelling en scalaire vermenig-
vuldiging van de bijbehorende lineaire transformaties.

De optelling-en vermenigvuldiging met een scalair voldoen aan de

volgende eigenschappen:

1) A+B=B+A
(A+B)+C=4+ (B+C)
A(A + B) = AA + AB (A+u)A = 2A + pA
(M)A = A(pA)

2) (AaB)C A(Bc)
A(B + C) = + AC
(A + B)C = + BC
A(AB) = A(AB) (2A)B

De nxn matrix I die op de diagonaal allemsal énen en voor de rest
nullen bezit, heet de eenheidsmatrix en de bijbehorende transformatie
I:R"+ R is de identieke afbeelding.

Als A een willekeurige nxn matrix is dan geldt dus AT = TA = A.
M.a.w. I treedt op als eenheidselement t.a.v. de vermenigvuldiging van
matrices.

Als A een nxn matrix is en er bestaat A" zodat AAY = A%A = T dan
is A" eenduidig bepaald en A heet in dit geval regulier. I.p.v. Iy

schrijven we A—1. Gemakkelijk gaan we na dat geldt:

A is regulier <=> de bij A behorende transformatie A: Rn + g™

is eenduidig (en dus een isomorfisme).

Rang van een matrix

Zij A een nxm matrix. De kolomvectoren spannen een r-dimensionale

deelruimte op van R%. r heet de rang van de matrix A.

Nu volgt: de rang van een matrix A is gelijk aan de rang van de bij A

behorende transformatie R-.
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De volgende eigenschappen gelden:

1) De transformatie A: R™ -+ Rn ig eeneenduidig <> rang A

]
H

2) De transformatie A: BT - R" is surjectief <= rang A = n.

Uit het bovengtaande volgt dus:

Een nxn matrix A is regulier d.e.s.d. wanneer rang A = n.

Zonder bewijs vermelden we nog

Stelling 4. De dimensie van de kolommenruimte van een matrix is gelijk

aan de dimensie van de rijenruimte van de matrix.

Lineaire vergelijkingen

Het stelsel a,.Xx, + ... +a,x =0
1171 mm
a21x1 + ... + aémxm =0
(1) < .
a x, + ... +a x =90
ni 1 nm m

met bekenden 8;; en onbekenden X (1 <1 <n, 1<J<m heet een stelsel

van n homogene lineaire vergelijkingen met m onbekenden. Men vraagt de

oplogsingen. Dit vraagstuk kan ook als volgt geformuleerd worden. Men
vraagt de kern van de bij de matrix A = (aij) behorende transformatie
A: R® > R™.

Het stelsel kunnen we dus samenvatten in de vergelijking
A(x) =0 enook Ax =0

(Ax = O betekent dan dat het matrixproduct van de matrix A en de matrix x

gelijk is aan nul).

Als rang A = r dan is dimker A = m - r; dus:

De oplossingen van (1) vormen een m-r dimensionsle deelruimte van R-.

Is r"= m dan is er precies &én oplossing n.l. Xy =%, = ... =x =0,
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Het stelsel

i o -
8% Foa X, * S mm = P4
(2) 3 )
ceveesnsnses + =
P an1X1 + an‘mxm bn

kan nu samengevat worden tot Ax = b (A(x) = b) wanneer we afspreken dat

b,

(2) heet een stelsel van n niet-homogene lineaire vergelijkingen in

m~onbekenden. (1) heet het daarbi] behorende homogene stelsel., Men onder-

scheidt twee gevallen

b
I De vector b = (};) light in AR™). Er is dus een oplossing. De rangen
b

van de volgende % matrices zijn gelijk, omdat de stelsels kolommen

dezelfde ruimte van dimensie r opspannen

311 ‘o a1m a11 oo am,b1
A = ' en '
nt " Zam &1 nm’ m

Men noemt de laatste matrix ook wel de aangevulde matrix.

Is y een oplossing van (2) dus A(y) = b; x een oplossing van (1)
dus A(x) = 0 dan is y + x een oplossing van (2), immers
A(y+x) = A(y) + A(x) = b + 0 = b, Anders gezegd is y een oplossing

van (2) dan vormen alle oplossingen van (2) de verzameling y + A_T(O).

Dat dit inderdaad alle oplossingen zijn volgt gemakkelijk. Immers zij
ook y' een oplossing van (2), dus A(y') = b, dan volgt

Aly-y') = Aly) -Aly') =b-b=0dus y -y'eA” (0) dus y' =y + (y'-y)
waarbij y'—yeA-1(O).
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IT De kolommen van de aangevulde matrix spannen een ruimte op, die de
ruimte opgespannen door de kolommen van matrix A echt omvat, d.w.z.

bevat en er niet gelijk aan is. De rangen van deze matrix zijn dan

verschillend. Het stelsel vergelijkingen heet dan strijdig.

Samengevat

Stelling 5. De vergelijkingen van (2) hebben geen oplossing (strijdig
stelsel) indien de rang r van de matrix A ongelijk is aan de rang van

de aangevulde matrix. Zijn deze rangen wel gelijk dan zijn de oplossingen
in een eeneenduidig verband te brengen met de oplossingen van het bij-
behorende homogene stelsel (1) die een m~r dimensionale deelruimte van

m
R vormen.

Stelling 6. Is het aantal vergelijkingen gelijk aan het aantal onbekenden
en is ook de rang van de matrix A hieraan gelijk, n = m = r, dan heeft

(2) precies é&n oplossing.
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§3. Determinant van een endomorfisme

Multilineaire functie

Definitie: Een functie ¢(x1,...,xr) van r variabelen die vectoren in
A zijn, k

¢: Ax ,,. x A->R

met waarden in R, heet multilineair (r-lineair) indien r > 1 en indien

elk van de functies
x; > ¢(x1,...,xr) x; = constant voor j # i

(homogeen) lineair is. x,,... en x_ heten ook wel de argumenten van de
1 L X, grgumenten

functie. De functie heet antisymmetrisch indien steeds

¢(x1 LR ’XI‘) = ‘¢(y1 9o ,Yr)

geldt indien de ri] vectoren Viseres¥Vy uit de rij XpoeeesX kan ontstaan

door verwisseling van twee der vectoren.

Een voorbeeld van een multilineaire antisymmetrische functie ver-
krijgt men als volgt. Kies drie vectoren a, b en c met beginpunt O in
de gewone driedimensionale ruimte BS. Noem de inhoud van het parallelo-
pipedum dat a, b en ¢ tot ribben heeft I(a,b,c). I = 0 indien a, b en ¢
afhankelijk zijn. Stel ¢(a,b,c) = I(a,b,c) indien de draaiing van a
naar b over de kleinste hoek vanuit het uiteinde van ¢ gezien overeen-
stemt met de draaiing ven de wijzers van de klok. Stel ¢(a,b,c) = -I(a,b,c)
wanneer dit niet het geval is. Men gaat gemakkelijk na dat ¢ multilineair

en antisymmetrisch is!

Stelling 1. Zij ¢(x1,...,xr) een multilineaire functie met argumenten
(dat zijn de xi's) in de vectorruimte A. Dan zijn de volgende voorwaarden
equivalent:

1) ¢ is antisymmetrisch.

2% ¢(x1,...,xr) = 0 indien twee der argumenten gelijk zijn.

3) ¢(x1,...,xr)’= 0 indien de vectoren XioeeeaX, lineair afhankelijk

Czijn.
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Bewijs
Uit 1) zowel als uit 3) volgt 2) als speciaal geval. Geldt 2) dan

is wegens de lineariteit, indien we uitsluitend het p'de en q'de argu-
ment noteren, en de andere argumenten constant houden: ¢(a,b) = -¢(b,a).
Daarmee staat dus reeds vast dat 1) en 2) gelijkwaardig zijn we tonen

tenslotte nog aan dat 3) uit 2) volgt. Stel ¢ heeft de eigenschap 2)

en X,,...,x, zijn lineair afhankelijk. Dan bestaat A,,...,\_€R zodat
1 T 2 r
na eventuele vernummering
x, = A2x2 + ..+ Arxr AieR.
Dan is
¢(x1,x2,...,xr) = ¢(A2x2 + ..+ Arxr,xz,...,xr) =
= 12¢(x2,x2,...,xr) + ... Ar¢(¥réx2""’3r)'= 0.

In het volgende hebben we nog het begrip permutatie nodig. Een
eeneenduidige afbeelding van een eindige verzameling op zichzelf heet
een permutatie. Een permutatie "toepassen" betekent elk element op de
plaats van zijn beeld zetten. Permutaties kunnen worden samengesteld
(samenstellen van afbeeldingen: zie vroeger). Elke permutatie van n
elementen a1,...,an kan worden samengesteld door achtereenvolgens een
aantal verwisselingen telkens van twee elementen uit te voeren, die b.v.

successievelijk By98550 00,8, op de uiteindelijke gewenste plaats

n-1
brengen.

Stelling 2. Is o een permutatie ven een eindige verzameling en zijn T,
en Tj, i=1,...,m3 j =1,...,m", verwisselingen van telkens twee ele-
menten zodat

o T!

— - 1] .t
o = vee T, = 7' ,4T .
m'" m'-1 1

T Tme1 1

dan zijn m en m' beide even of beide oneven, of gelijkwaardig daarmee

is (=)™ = (=1)%,

&
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Door deze stelling is de volgende definitie mogelijk:
Een permutatie heet even resp. oneven indien hij door samenstelling uit
een even resp. oneven aantal vérwisselingen-van-telkens twee elementen
kan ontstaan. Dan is het getal sign 0 = (-1)® = (=1)® gelijk 1 of -1.
sign betekent de signatuur van de permutatie.

Bewijs van de stelling. We nummeren de elementen van de eindige ver-

zameling, en stellen ze tevens voor door de natuurlijke getallen
1,2,+4.,0n. O 21} een permutatie en 0—1(i) = ji of wel G(ji) = i. Toe-
passing van 0 geeft dus op de plaats van i het getal ji; op de plaatsen
van 1,2,...,n de getallen j1,j2,...,jn. We geven deze permutatie 0 aan
door de rij die ontstaat indien men de permutatie toepast op de ¥ij
(1,2,0005m) 51 07 (1),671(2),0 00,07 (m) = (3y5d0erend ).

We noemen een paar getallen jp,jq met p < q een onordelijk paar of in-
versie van de permutatie 0 van 1,...,n, dan en slechts dan wanneer

jp > jq. Het aantal inversies zij N(j1,...5jn). Bij een verwisseling
van twee naast elkaar staande indices in de rij j1,...,jn neemt
N(j1,,..,jn) met &&n toe of af. Een verwisseling van twee willekeurige
indices bijv. de pde of de qde, kan worden teweeggebracht door een on-
even aantal n.l. 2(q-p)-1 dergelijke buurtverwisselingen. Bij een ver-
wisseling van twee indices in de rij (j1""’jn) keert de functiewaarde

N(j'is"'3jn)

van (-1) dus van teken om. Is m een aantal verwisselingen -

die sa@engestgld de permutatie o = (j1,...,jn) leveren, dan is dus
(—1)N(J1""’Jn) = (-1)". Het linkerlid hiervan is bij een gegeven
permutatie o van 1,2,...,n onafhankelijk van het aantal m. Daaruit volgt
de stelling (-1)" = (—1)m'. Het rechterlid is onafhankelijk van de num-
mering (= naamgeving der elementep). Daayuit volgt dat het getal

sign o = sign(j1,...,jn) = (-1)N(J1""’Jm):= (-1)™ geheel bepaald is

door o3 sign o is dus een functie van o.

Stelling 3. Is A een n-dimensionale vectorruimte, dan bestaat precies
€én n-lineaire antisymmetrische functie ¢(x1,...,xn) met argumenten
xieA die op de n-gerangschikte vectoren 8,5+++58, Van een gegeven basis

van Aﬁde gegeven waarde AeR asanneemt.
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We bewljzen eerst dat ¢ eenduidig bepaald is.bij gegevan Byseeest

en A. n
Stel x1,...,xnsA en x, = k£1 Oki ay
Dan is wegens de multilineariteit van ¢:

¢(x1,...,xn)

o(} oj_1 aj1,... ) % n ajn) =

I o,

51703 v Os g dla. 5...,a. ) .
1 ) :

I In
De sommatie is over j1""’jh die elk van 1 tot n lopen. ¢(aj1,...,ajn) =0
wanneer twee der argumenten gelijk zijn dus wenneer twee der indices gelijk
zijn. Is dit niet zo dan ontstaat j1""’jn door een permutatie uit 1,...,n
die samengesteld is uit een m-tal verwisselingen van twee elementen. Dan

ig

qb(aj TETRLY ) = sign(j1,...,jn),¢(aT,...,ah)v=
1 n
= sign(j1,...,jn).x .

Dus volgt dat de functiewaarde van ¢(x1,...,xn) volledig bepaald is door
de formule
(%) ¢(x1,...,xn) =) 31gn(31,...,3n) Uj 1'°j prere 0L

1 2 Jnn

waarbij j1,...,jn alle permutaties toegepast op 1,...,ﬁ doorloopt.

Om nu omgekeerd de existentie te bewijzen moeten we aantonen dat
bovenstaande formule ook inderdaad altijd een multilineaire antisymme-
trische functie voorstelt. De multilineariteit is duidelijk. Om te be-
wijzen dat (*) antisymmetrisch is stellen we twee der argumenten gelijk
van ¢(x1,...,xn), b.v. x_ = x_. Dan is ook Ukp = qu voor k = 1,...,n.

Nu is ¢(x1,...,xn) =1) Gj11 0522 e Oy sign(j1,...,jn).

Voor elke k # 1 zodat 1 2 k,1 £ n bevat deze sgm voor een keuze van

Js

i (i # p,q) precies twee termen van de vorm

. 0j11'0j22 e O e Opg o ann. s1gn(J1,...,k,...,l,...,Jn)

i 400s 5 ene Og  eus Oeq * cjnn. 51gn(31,...,l,...,k,...,Jn)
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die gmdat Okp = qu en Olp = Olq elkaars tegengestelde zijn. De totale

som bestaat dus uit termen die twee bij twee elkaars tegengestelde zijn.

Dus ¢(x1,...,xn) = 0, Hiermede is de stelling bewezen.

Voor het geval n = 2 uitgeschreven

On. O, )2

¢(x5x5) = (04 0p5 =050 05

Als ¢ % 0 dan geldt dus blijkbaar ¢(x1,...,xn) = 0 <= (x1,...,xn) zijn

lineair afhankelijk. Immers merk op dat ¢ identiek nul wordt zodra ¢ = 0

voor een basis a

o+ c->8 Van A. Verder merken we op dat de coéfficiént
van ¢(a1,...,an) niet van ¢ afhangt. Zijn ¢ en ¢ dus twee n-lineaire
antisymmetrische functies niet identiek nul, dan is voor twee bases

(y],...,yn) en (z1,...,zn) steeds

w(y1,...,yn) w(z1,...,zn)
¢(y1,...,yn) B ¢(z1,...,zn)

(1)

m.a.w.: de verhouding van twee n-lineaire antisymmetrische functies op
een n-dimensionale vectorruimte is een constante.

2ij nu ¢ een niet triviale antisymmetrische functie en ¢ een endo-
morfisme o: A - A, De functie ¢(oyi,...,oyn) is ook lineair in de argu-
menten Yqseresy, €n neemt de waarde nul aan als twee der argumenten
gelijk zijn. Het is dus ook een antisymmetrische n-lineaire functie in

Yqseses¥, €n slechts identiek nul indien de rang van 0 < n is. Het getal

¢(0y1,---, yn)

é(y1 300 ,Yn)

(2)

is nu afhankelijk van de basis Yyseses¥y zowel voor geval rang o < n als
rang 0 = n. Volgens (1) verandert de waarde van (2) ook niet als ¢ door
een andere lineaire functie ¥ vervangen wordt.

(2) heet de determinant van het endomorfisme o, det o of ook wel |o].

Blijkbaar kunnen we det ¢ in formule schrijven als we de matrix
(cij)avan 0 t.0.v. een basis yT,...,yn van A bepalen door Qyj = xj =

Z Gij yi' . . o
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Dan volgt uit het bewijs van de vorige stelling

det o =) 0j11'0i o eer O 51gn(11,...,1n)

Stelling 4. Zijn o en T endomorfismen A -~ A dan is det(o1) = det o. det t.
det identiek = 1 ; det(cf1) = (det o)_1.

Bewijs. Is de rang van 0 of T kleiner dan n dan is ook de rang ven 0T
kleiner dan n en det ot = det 0. det T = 0. Anders is bij een basis
<y1,...,yneA een niet triviale n—lineaire antisymmetrische functie ¢,

volgens het voorgaande:
0 # ¢(0Ty1,...,oTyn) = det 0T.¢(y1,...,yn) = (anderzijds) =
det 0.¢(Ty1,...,ryn) = det 0. det T. ¢(y1,...,yn)

waaruit het eerst gestelde volgt. De andere beweringen zijn nu triviaal.

Determinant van een matrix.

Zij A = (aij)’ i,j*='1,...5n, een nxn matrix

11 """ B

a, ees 8
n'l nn

b p=

Dan stelt deze matrix een lineaire transformatie A voor A:/B:n > Rn.

(zie blz. 80). Onder de determinant van de matrix A verstaat men nu

per definitie det A. Notatie Buq see B

a eso 8
nl nn
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Blle?aar det A = ) ai11.ai22 ces ainn. 51gn(11,12,...,1n) .

Gevolg. De determinant van een nxn matrix A is de functiewaarde op de

rij kolomvectoren van A, van die n-lineaire antisymmetrische functie

op R" welke aan de rij kolommen van de eenheidsmatrix de waarde 1 toe-

voegt .

Blijkbaar geldt nu voor de getransponeerde matrix, d.i, de matrix

AT die uit A ontstaat door verwisseling van de rijen en kolommen. (dus

T . . ,
(A )ij =ay; s 1= Tyeva,n), dat «
T . . .
det A” =) a1j1ia2jz.... anin 51gn(31,...,3n)
=) a 11.aizz. . ainn' 31gn(11,...,1n) = det A

(Ga dit na).
det A = det AT is ook een multilineaire antisymmetrische functie van
zijn kolomvectoren = rijen van A.

Nu hebben we dus de volgende zeer algemene stelling.

Stelling 5. De determinant van een matrix is nul dan en slechts dan,
wanneer de kolommen (of rijen) lineair afhankelijk zijn. Verwisselt men
in een matrix twee kolommen (rijen) dan keert de determinant van teken
om. Telt men bij een kolom (rij) van een matrix een veelvoud van een
andere kolom (rij) op dan verandert de determinant niet van waarde. De
determinant van een nxn matrix is een antisymmetrische lineaire functie

van de rijen (idem van de kolommen).

Stelling 6. Als A en B nxn matrices zijn, dan geldt

det AB = det A. det B .

Bewijs. Dit volgt direct uit Stelling k.
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Stelling 7. Zij j een der getallen 1,...,n. Is elk element van de jde

kolom van een vierkante matrix.

Byq eee B
A= .
8 . ese @
nl nn
als som van twee termen geschreven: 85 = bij + ¢ (i=1,...,n) dan is
det A = det B + det C. Hierin is B de matrix die uit A ontstaat door de
.de
J kolon
a1J ’b1J
. te vervangen door . s
a_ s b .
nJ nJ

terwijl C analoog is gedefinieerd.

Een analoge redenering geldt voor de rijen van de matrix A.

De ontwikkeling van een determinant naar een kolomn.
Laat men uit de matrix

a cee @

11 n
A= .
8, ces &
ni nn

. . e .4 . .
de 1defr13'en de J e kolom weg, dan ontstaat er weer een vierkante matrix

die we met Aij aanduiden. De determinant van Aij heet de onderdeterminant

o .
van a... Het getal (-1)""9 det A.. = m.. wordt de minor van a.. genoemd.
1] iy~ ij — 1]

Stelling 8. Is j een der getallen 1,...,n dan is

= . . + . L . . .

det A a1J m1J aZJ ng anJ th
(ontwikkeling van de determinant van een matrix naar de elementen van
een kolom). De overeenkomstige stelling geldt voor ontwikkeling naar

een rij.
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Bewijs. 1. Zij B een nxn matrix met bin =0 voor j =1,...,n~1. Dan zijn

in de som, waarin det B volgens de formule op blz. 91 geschreven kan

worden, alleen die termen mogelijk ongelijk nul, die de gedaante
51gn(11,...,1n) b, . ... by met i =n-

in:
1 n

hebben, waarbij i, ,...,1 een permutatie is van 1,...,n~1. Daar
2 o]’ 2 n_1 ?

sign(i,,e..oi_ ,,n) = sign(i, ,...,i_ ,), stellen we nu vast, dat
1 n-1 1 n-1
det B=b_ _ det B
nn nn
waarbij det B__ de onderdeterminant is van b__.
nn nn
2. We keren nu terug tot onze matrix A. Volgens de vorige stelling is

det A = det P1 + ... + det Pn

i
§

waarbi] de matrix Pi ontstaat door in de jde kolom van A (voor de ene

bepaalde j van de stelling) alle elementen a . met k # i door O te

kJ
vervangen.

Door in ieder der Pi's de i-de rij n-i plaatsen naar beneden te schuiven

en de jde kolom n-j plaatsen naar rechts komen we tot

0
(n-1)+(n-3) 0
det P. = (-1) det .. O

1 13

®o8 , 98 . .
1] |
Passen we nu 1 toe dan zien we dat

det P. = (1) a.. et A.. = a,. m..
i 1] 1] 1] 13

waaruit het gestelde vdlgt.

&
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Toepassing. Berekening van een determinant:

12 8 4 -7 =14 0 -20
0 2 1 3 - o 2 1 3 (de eerste rij ver-
3 6 0 6 3 6 0 6 vangen door er 8x:-
Lo 2 L 1 0 2 tweede van af te
trekken)
-7 -1k -20 |
= (ontwikkeling naar derde kolom) =| 3 6 6 =
L 1 2
-7 =14 =10 -7 =14 =10 -7 0 ~10
=213 6 3|=23]1 2 1]l=6]1 0 1
L1 Lo L -1 1

(2x de eerste kolom van de tweede kolom afgetrokken)

= (ontw. naar tweede kolom) = 6.7 =T =10 2 ko 71012 -42.-3 = 126,
1 1 1 1
Opgave: Bewijs dat

1 1 . 1

X ) et Xy .

2 2 2 -

x] Xy e X = (x2 x1) (x3 x2) (x3—x1) (xh—x3)
| ) ey

n=1 Xn—1 Xn—1
X 5 .. .

Dezé determinant stast bekend als de determinant van Van der Monde.
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Toepassing op de theorie van de lineaire vergelijkingen, regel van Cramer.

I. Beschouw het homogene stelsel vergelijkingen

+ ... =
11 %1 By ¥y = O %11 Bin
° en stel A= *

+ ... * - = cen
anT x1 ann Xn 0 &1 ann

We hebben vroeger gezien dat dit stelsel een oplossing # O bezit

d.e.s.d. rang A < n.

Omdat rang A < n <> de kolomvectoren zijn lineair afhankelijk volgt
det A = 0 < rang A < n (stelling 5).

Dus: het stelsel heeft dan en slechts dan een oplossing # O indien
det A = 0,

II. Gegeven het niet homogene stelsel lineaire vergelijkingen

+ ... = s e
a1 %y Yo% TPy &1 %10
. en stel A=| °
8, X, + ...+ 8 x =5b a een &
nl 71 nn n n nt nn
en - det A # 0. In dat geval bestaat er een é&nduidige oplossing

(zie vorige paragraaf).

Nu volgt als deze oplossing x

(x1,...,xn) is:

P R (a»1i X - bT) oo ta, x o= 0
R o . - v o0 =
N e DA (an1 x5 bn) + + ®mn *n 0

&

De kolommen van de volgende matrix zijn dus lineair afhankelijk



Baq e aTi X, - b1 cer B
ese 8 . X. =b ... 8
nt ni "1 nn

Dan is de determinant van deze matrix nul.
Indien we de determinant van de matrix, die uit A ontstaat door de
ide kolom te vervangen door de kolom der getallen bj’ J=1,...,0, voor—

stellen door Di en det A= D stellen, dan volgt

D.x. - D. =0 == x. =
i 1

Deze vroeger veel gebruikte formule voor de oplossing is de regel van

Cramer.

Determinant als inhoud

Inhoud van parallelopipedum en simplex

Onder een maat, soms genaamd oppervlakte of inhoud op een puntverzameling
V verstaat men een functie I(G) die aan elke (G) van een collectie deel-
verzamelingen van V een niet negatief getal I(G) toevoegt, en met de
eigenschap

G, nG,=0 dan is I(G1 uG

1 5 ) = I(G1) + 1(02) .

2

Het zou ons veel te ver voeren om maattheorie, of een onderdeel
van deze theorie, de integraalrekening, te bespreken. We geven alleen
formules voor de inhoud vaen parallelopipedum en simplex. De lezer be-

schouwe eerst zelf het geval n =2, n = 3,

Onder een parallelopipedum (par.) in R" verstaat men de verzameling

n
vectoren x van R™ met

0< A, <1 u,b.eRn
i i

(i.h.b. n=2o0f 3, n =2, Pis een parallelogram).
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Onder de inhoud van het par. verstaat men per definitie de absolute
waarde van de determinant van de matrix die als kolommen b1""’bn heeft.
(vectoren in R™ als kolommen geschreven).

Ga na dat voor n = 2,3 de gewone definitie van inhoud hiermee samen-
valt.

Als 0 nu een lineaire transformatie is van R" naar R> en P is een
parallelopipedum met inhoud I(P), dan is de inhoud van het par. oP precies
I(oP) =|deto}.I(P). Hieruit zien we dus dat de determinant van o in feite

meet hoe de inhoud van een blok onder invloced van o verandert.

. | -
S S5

P oP

Een simplex (driehoek, viervlak voor n = 2 resp. 3).bestaat uit

een verzameling punten

n
- ) n
§: x=u+ ]| Ab, 0 <y <1, ) A <1;ubeR .
1=1
De inhoud van S is
ﬁj-|det(b1,...,bn)| (dus iT-X de inhoud van bovenstaande par.)

Hierbij weer b1”"’bn als kolommen geschreven.
Men kan gemakkelijk inzien dat elke par. bestaat uit n! disjuncte sim-
plices, elk met gelijke inhoud.

Kontroleer zelf dat voor n = 2,3 aan bovenstaande formule voldaan is.
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Berekening van de inverse van een matrix

7Zij A een nxn matrix. Op blz. 95 hebben we reeds laten zien dat A dan
en slechts dan regulier is (d.w.z. A bestaat) indien rang A < n. M.a.w.

A is regulier d.e.s.d. det A #:O. We zullen hieronder een methode geven

om A_1 werkelijk uit te rekenen.
We merken eerst op dat als AB = I dan A,B regulier zijn en elkaars
1 =det A. det B d.w.z. det A # 03 det B #'O.

(A"'A)B = IB = B. Evenzo (AB)B™' =B~ =

inverse. Inderdaad, det AB
Verder geldt A_1(AB) = A"
= A(BB-1) = A,

Stelling 9. Stel

a11 e a1n b11 v b1n
A= : B = .

a v B b ess D

ni nn nl nn

en dat b,. = m../(det A), waarin m., de minor van a.. in A is. Dan is
i Ji Ji 3i
AB = T,

Bewijs. Vroeger bewezen we

det A a., m., + ...+ a.

m., .
11 711 in 1in

. + ... * a. i 1 R
Oock geldt 0O=a, m, &, Mo i#k (Ga dit na)

Hetgeen gelezen kan worden als

Byq +er B My e Moy
. =det A.T
8 . «.. 8 m, ... MW
ni nn 1n nn
Gevolg. De matrix B = (bij) met bij =’mji/det_A is de inverse van A.

Dit geeft ons een methode om A~ = B werkelijk te berekenen.

&
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Stelling 10. Als A en B regulier zijn dan is ook AB regulier en
(a) = g1 A7, L o ‘

1 1 -1 -1

Bewijs. (AB)(B—1A— ) = A(BB—1)A_ = (AI)A” = AA" =TI,

Coordinatentransformaties.

Laat A een vectorruimte zijn waarvan b1”"’bn een basis is. Aan
elke x kunnen we de codrdinaten toekennen t.o.v. b1""’bn n.1l. de

getallen XyseeesX eenduidig bepaald door x = x1b1 + ... F ann'
Gaan we ult van een tweede basis CqseresCy dan behoren bij dezelfde
vector x andere getallen, die we door .x?,...,x; zullen voorstellen.

We kunnen de c¢'s in de b's uitdrukken

c1 = 511 b1 + ... * sn1 bn

c. =38 b, + ... + 8 b
n n 1 nn n

. . * * .
Dan vinden we de x1,...,xn uit de x1,...,xh door schematisch

X, X, s11 e s1n
. = 8| . met S = .
*
X X s ess 8
n n ni n

S heet de matrix van deze codrdinatentransformatie (d.i. deze overgang
*

1 1°°
Het is gemakkelijk in te zlen dat S regulier is; immers het is de

*
VAN X, pe00sX OD X,5000sX )
9 s_np %
matrix van de eeneenduidige lineaire trafo die de bi's in de ci’s over-

voert.

Stelling 11. Laat o een lineaire transformatie zijn van A in zichzelf.
Als A de matrix is van o t.o.v. de basis b1""’bn en A" de matrix van ¢
t.0.v. de basis CpseeesC s dan geldt als S de matrix is van de coSrdi-~

natentransformatie:

* -1
A =98 AS .

Bewijs. Ga dit. zelf na.
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Schematisch is de situatie als volgt:

identieke identieke
afbeeldln- ° afbeelding
P -

D e

matrix S matrix A metrix S

Samenstelling geeft A* = 8 'AS.



101

§h, Eigenwaarden en eigenvectoren van een lineaire transformatie,

Zij o een lineaire afbeelding van een lineaire ruimte A in zichzelf.

Een getal ) heet eigenwaarde van o, indien er een element achA, a # 0

bestaat, zodat o(a) = Aa.

In het geval dat A ult functies bestaat, dan heet a een eigenfunctie

van ¢o. Is ‘A een vectorruimte, dan heet a een eigenvector van de trans-

formatie o3 een eigenvector behorende bij de eigenwaarde A.

Voorbeeld. Beschouw de ruimte A van alle continu differentieerbare
functies op Rh naar de complexe getallen. Beschouw de volgende lineaire
afbeelding H (lineaire operator H) gedefinieerd door

QW 2 .

oY

-+ +—=) + V(r) (¥ = ¥(x,y,2,t))
2 2 2
ox oy 9z

Ipotentiéle energie.

Stel we zoeken naar oplossingen ven de volgende differentiaalvergelijking

(Schrddingergolfyvergelijking)

Bij de z.g. stationaire toestanden zoeken we oplossingen van deze ver-—
gelijking in de vorm ¥ = ¢ exp(-iEt/h), waarin ¢ onafhankelijk is wvan

t. E is energie.

Dus ih EE-W =ih.-1i/AE . ¥ . exp(-iEt/h)
en HY = Hy exp(-iEt/h) .

De vergelijking gaat nu over in
(1) HY = By .

M.a.w. het probleem van de stationaire toestanden is gereduceerd tot het

&

-zoeken van de eigenwaarden van de lineaire trafo H!. De eigenwaarden

vormen het z.g. spectrum van de operator H. De functies Y heten eigen-

functies.
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Hieronder zullen we nu uitsluitend eigenwaarden en eigenvectoren
beschouwen bij lineaire transformaties van vectorruimten (= lineaire

ruimten met eindige dimensie).

Zij o een lineaire transformatie van een vectorruimte A in zichzelf.
o: A > A, We willen hieronder een methode schetsen om de eigenwsarden

van ¢ te bepalen.

Zij AeR. De eis dat er een x # O bestaat zodat ox = Ax is eguivalent

met de eis dat voor zekere x # 0 (0-le)x = O (e is de identieke afbeelding
van A op A). Nu geldt (o-ie)x = O voor zekere x # 0 <= ker(o-\e) # 0
== rang(o-ie) < n <= det(o-Ae) = 0.

Al met al
A is eigenwaarde van o <= det(o-le) =0

Het rechterlid heet de eigenwaarde v.g.l. van o.

Om inzicht te krijgen in de rechtse vergelijking beschouwen we een
basis Byseee58 Van A en bepalen we de matrix presentatie van ¢ t.o.v. -

deze basis

= O PR &
081 = 911%q T 1% 1%y
og,_ =0, a, + ... ase * O3
n - n 1 nn n

De matrix presentatie van o-le is nu

11 12 13 n

Q
>

ce2” .

Onh onn_x

De vergelijking det(o-Ae) is nu niets anders dan de vergelijking

det((cij)—AI) =0 .

&

Het linkerlid is een polynoom in de éraad n van A dat onafhankelijk is van

de matrixpresentatie van o.
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. . . n .
Is A een nxn matrix dan stelt A een lineaire trafo voor van R~ in

R™.

det(A-AI)=0 heet de eigenwaarde vergelijking van A en ook wel karskteristieke

vergelijking van A. Het linkerlid is een nde graads polynoom in A, de

karakteristieke veelterm van A.

Als S een reguliere nxn matrix is dan geldt

det(S—1AS—AI) = det(S_1AS—S_1AIS) = det(S_1(A—AI)S) =

1 1

= det 8 . det(A-AI)det S = det 8™ '. det S. det(A-AI) = det(A-AT) .

De karakteristieke vergelijking van A verandert dus niet als we A door
s 'ag (8 regulier) vervangen. Dit laatste is eigenlijk duidelijk omdat
S—TAS de matrix is van dezelfde transformatie A alleen t.0.v. een andere
basis beschreven.

Zij A1,...,An eigenwaarden ven A dan vindt men de bijbehorende eigen-
vectoren door oplossing van de vergelijking (A-AI)(x) = 0 voor

A= A1,...,An.
Stelling 1. Laat b1”"’bn een basis zijn en laat bT""’bn tevens
eigenvectoren zijn van een lineaire transformatie o. Dan is de matrix

die ¢ t.o.v. deze basis beschrijft de diagonale matrix

2 nullen buiten de hoofd-

diagonaal

Ga dit na.

Gevolg. In dit geval bestaat er een reguliere matrix S zodat S_1AS de

diagonaalvorm heeft!

We merken op, dat niet elke matrix n-lineaire onafhankelijke eigen-
10
01 a
En bij X = 1 behoren slechts de eigenvectoren (O). Ook moeten we rekening

vectoren heeft. Voorbeeld ( ). Karakteristieke vergelijking (A-1)2 = 0.

houden met het feit dat niet elke algebraische vergelijking re&le wortels
heeft.* ‘
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Dit bezwaar is te ondervangen door op complexe getallen over te
gaan. Tot nu toe hebben we alles met re€le getallen gedaan maar de gehele
lineaire algebra, voor zover we die tot nu toe hebben ontwikkeld, blijft
onverminderd van kracht als we ook complexe getallen toelaten. Dit zullen
we nu in het vervolg van de paragraaf doen. We kunnen dan de z.g. hoofd-
stelling van de algebra toepassen die zegt dat elke veelterm van de

graad n in lineaire factoren is te ontbinden.

Stelling 2. Bij elke (nxn) matrix A kan men een complexe reguliere (nxn)

matrix S vinden, zodat S-1AS een driehoeksmatrix is, dit is -een matrix

in de wvorm

11 b12 ""b1n
b22 ‘oo b22
WeZo b.. = i >
0 (dow.z le 0 als i > j)
0
O .'.b
nn

In de diagonaal staan dan de eigenwaarden van A, want de karskteristieke

vergelijking is (A-b,.) ... (A—bnn) = 0,

11
Bewijs., —--

Ondanks dat voor niet elke lineaire transformatie er een basis wvan
eigenvectoren bestaat kunnen we de volgende stelling als een voldoende

voorwaarde hiertoe rekenen.

Stelling 3. Een collectie eigenvectoren die behoren bij verschillende
eigenwaarden van een lineaire trafo o zijn lineair onafhankelijk. Zijn
i.h.b., de eigenwaarden van ¢ allen verschillend, dan is er een basis

van. eigenvectoren van o.

Bewijs. Stel XyseresX) # 0 en zij

. X, A1x1 met Ai # Aj voor i,j = 1,...,n,.

s
°

ox- = A X
n
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Om te bewijzen dat x.,...,x lineair onafhankelijk zijn, laat
1 n i
0.X, + ... +0ax =0 o.€R (1)

We moeten asantonen o, = a,. = ... = o = 0,
1 2 n

Pas o toe op (1) dan vérkrijgen we

fl
o

+ ... + .
u1xlx1 unknxn

en successievelijk door toepassing van k' keer de transformatie o:

Dus voor k = 1,...,n hebben we

' RN - eeo =
A1a1x1 _ Agaexz + Ananxn 0
£ .
n-1 n-1 n-1
+ .. =
A1 a1x1 + A2 a2x2 + An anxn 0
-

1 1 eee 1 a1x1 0

A1 Ae oo An a2x2 0

An—1 An_1 v An_1 o X 0
1 2 n nn

Stel B de matrix uit het linkse deel van het linkerlid. Dan

det B = (AQ—A1)(A3—A2)(A3-A1) ve. = igj (Ai-kj) # 0 omdat de eigenwaarden

van ¢ allen verschillend zijn. Dus B~! bestaat. Hieruit volgt formeel

0. X 0 0 ofwel a.x, = ... = 0. x = 0,

171 -1 171 nn

: = B . = . Omdat XyseeesX, # 0 volgt inderdaad
o x 0 0 a1 = .. = an = 0.
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In het algemeen kan men formules opstellen voor het aantal lineair
onafhankelijke eigenvectoren van een transformatie 0. We zullen hier

niet nader op ingaan.

Een zeer interessante stelling is de stelling van Cayley .en Hamilton

die het volgende zegt:

Stelling 4., Zij A een nxn matrix en bnAn + bn_qkn—1 + ...+ bo = 0 de
karakteristieke vergelijking van A. Dan geldt
b A"+ A4 +bA+DI=O0.
n n-1 1 0

Toepassingen

Laat f(A) een matrixpolynoom zijn van (willekeurige) graad m.
' - m n-1
Dus f(A) = o AT+ am_1A + ...+ a1A + o

We zullen hieronder een methode aangeven om f(A) snel te berekenen.

I; A is een nxn matrix.

Laat f(A) het corresponderende polynoom zijn in A en d(A) de karak-
teristieke polynoom van A,

Een stelling uit de algebra zegt dat
£(A) = d(x) a(d) + r(A)

waarin r(A) de restterm heet. r(A) heeft graad < n-1. Als q(A) en r(A)

de corresponderende veeltermen zijn in A dan geldt
£(a) = a(a) q(a) + r(4).

Omdat d(A) = O volgens de vorige stelling, volgt
f(a) = r(4)

m.a.w. £(A) is te schrijven als n-l-graadspolynoom in A. Dus

£(4) = an-1A + an—EA + ... + aTA + aOI .

. Voor het geval A n verschillende eigenwaarden bezit kunnen we

de coéfficignten CTRRRTLN bepalen. Dit gaat als volgt:

-1
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Laat A.,...,A_ de eigenwaarden zijn van A en x . »X - de bijbehorende
1 n : n

120
eigenvectoren.

Als 1 <1 <n dan £(4).x; = f(Ai).xi_en r(A).xi = r(Ai)xi). Dus

r(Ai) = f(Ai) of wel
[ _ n-1 n-2
F) = ey M e AT 8y
)
_ n-1 n-2 .
f()\n) R L A
L
Dit is een stelsel van n lineaire vergelijkingen in Bpsecesd o €N de
bijbehorende matrix heeft de determinant
1 1 1
A A ere A
. 2 Pl O fo.
° i>j J
-1 n-1 n-1
A1 A2 xn
Dus is het stelsel eenduidig oplosbaar en LR zijn bekend.
Voorbeeld., Zij A = [—g —g] . Te berekenen A593.
Oplossing: De eigenwaarden van A zijn A1~= 1, 12 = ~-1. Laat £(A) = A593.
Dus A593 = a1A + aOI.
Nu volgt
. 4993 _ . _
£(1) =1 =1=a,1+ a,

£{-1) = = -1 a1(—1) + a

Ofwel a, = 0, a, = 1,

0 1
L -3 4,293 _ -3 -}
Substitutie geeft ( 5 3) = ( > 3)
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Exponentiéle machten van matrices.

7Zij A een nxn matrix. Dan definiéren we

e =1+ %T-+ %T LA,

e is dus de matrix die op de ij'de plaats lim (S )

Ny heeft staan.
m Ak >0 J
Hierbij is §_= ) o

k=0

We gaan niet op convergentie problemen in. De functie e~ voor X
een nxn matrix is een generalisatie van de functie eX die natuurlijk en
nuttig blijkt te zijn.

O.a. geldt:

eA+B = e .e als AB = BA !

JA

als t?,teeR 3 A willekeurig.

t1A t2A _ (t1+t2
e 2 - e

Uit de tweede gelijkheid volgt o.a. dat e
t, = -t

altijd regulier is (neem
1 5 = 1 in de tweede bewering).

We kunnen bovenstaande methode nu ook toepassen om e

snel te berekenen.

: , . o n Lk
Blijkbaar is elke partiéle som S_ = z AT te schrijven als
k=0 7°
n-1 -graadspolynoom in A volgens het bovenstasande. Nu geldt deze eigen-
schap ook voor lim 8§ = eA.
preo T
Dus
A n-1 n-2
= o + .
e an_1A + an-2A + a1A aOI
Zijn A1,...,An nu weer verschillende eigenwaarden van A dan zijn
Bae 8 o Weer te berekenen uit het stelsel vergelijkingen
(A
1 _ n-1 n-1 '
L R
4 .
- .An n-1
e = an__1 n +toeea seas T aO
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-3 )4-]

Voorbeeld., Zij A =L . Te berekenen‘eA.

We moeten nu oplossen

e = ].1 + ao
el =0 (=1) + @
0
_ 1 -1 _ 1 1
Dus o, = 3 (e=e” '), oy = (ete )
L) (3 e D (ene) (10 = e -zl
1-€ T2 e-e” 2e-é~

Men kan zich afvragen of het zin heeft om de functie eX in te voeren.
Deze functie komt te voorschijn bij het oplossen van stelsels lineaire

differentiasalvergelijkingen.

ndx1(t)
e a11(t)x1(t) + 312(t)x2(t) + ..+ a1n(t)xn(t) + fq(t)
(%% ) < é
dxn(t)
~p " an1(t)x1(t) + anz(t)xz(t) + ... F ann(t)xn(t) + fn(t)
Definieer
x1(t)' 11(t) 12(t) . aql(t)
x(t) = E en A(t) = E
xn(t) ’ an1(t)an2(t) . ann(t)

Dit stelsel kan dan geschreven worden als

dx(t)

Frands Alt)x(t) + £(t) x(to) = C.

Bij het oplossen van deze matrixvergelijking kunnen we nu in principe
op dezelfde wijze te werk gaan als ware A(t), x(t) en f(t) gewone

reéle functies.
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Als oplossing vinden we nu ook

. t
x(t) = eA<t—to) c + eAt J ghs f(s) ds

‘o

7Zie [ 1 voor verdere informatie.
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§5. Ruimten met inwendig product, Hilbertruimten

Definitie Een inwendig product op een complexe lineaire ruimte L

is een complexwaardige functie ¢ op IxL met de volgende eigenschappen

1o ¢(x,¥) = ¢(y,x) voor alle x, y € L
J2. $(x,x) > 0 voor alle x € L
3. ¢(x,x) =0 dan en slechts dan indien x = 0
K§‘ ¢(A1x1 + A2x2,y) =2, ¢(x1,y) * A, ¢(x2,y) voor alle x,,x,, y € L
en A1,A2 € C.

Is een inproduct op L gegeven dan heet L een complexe lineaire ruimte

met inwendig product.

Zij nu L een re&le lineaire ruimte. Dan heet een reeel-waardige
functie op LxL een inwendig product op L indien 1, 2, 3 en b gelden.
Blijkbaar geldt dan:

b(x,y) = o(y,x) voor alle x, y € L, m.a.w. ¢ is

symmetrisch.

In beide gevallen schrijven we <x,y> of ook wel (x,y) i.p.v.
d(x,5). ¢?§:;3 noteren we wel met ||x||, de norm van x.
Merk op dat uit de eerste eis al volgt dat ||x|| steeds regel en
groter of gelijk nul is.

Het inproduct is, behalve lineair in de eerste variabele ook
lineair in de tweede variabele voor een redle lineaire ruimte en

antilineair in de tweede variabele voor het geval van een complexe

lineaire ruimte met inwendig product:

+ = = b PO *

Stelling 1. Zij L een re€le of complexe lineaire ruimte met inpro-
duct ( , ). Dan geldt

Fa

G < =l Tyl
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Opmerking. Bovenstaande ongelijkheid heet de ongelijkheid van

Cauchy-Schwarz of- Cauchy-Boenjakowski.

Bewijs ven Stelling 1. Neem twee punten x,y € L. We mogen aannemen

dat (x,y) # 0. We onderzoeken nu de uitdrukking

Hx +1y][% = (x+ 1y, x + 19) = (1,0 + |1]%(y,7)

Q1)
+ T (x,y) +1(y,x) 3

T een complexe variabele. Voor willekeurige T is Q(t) reecel en > 0;
de laatste twee termen uit het rechterlid zijn elkaars complex gecon-

jugeerde. Stellen we

T = :Ez,y; t (t reeel) dan komt er

(x,%) + t2(y,y) + 2t (x,3)

°

Dit is een kwadratische vorm in t met uitsluitend redle coefficienten,

die steeds > 0 zijn. Dan is de discriminant
2
(x,%) « (v,y) = |(x,7)] 2 0.
Daarmee is het gestelde bewezen.

Ga zelf na dat dit bewijs voor reéle inwendige producten (op reéle

lineaire ruimten) sterk vereenvoudigd kan worden.

Stelling 2. Zij L een complexe of reéle lineaire ruimte met inwendig
product. Dan geldt

1) ||x]] 20 Vxe Len=0&x=0

2)  |ex|| = |o].|]x]] Yo € R (of C)

3)  |l=+yl] < |1x]] + ||yl|. (Ongelijkheid van Minkowski)
Zo'n functie ]] || met deze 3 eigenschappen heet wel een norm op L.

Dus het inw. product ( , ) op L induceert een norm op L.
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Bewijs van stelling 2. (we bewijzen slechts 3) )

xty] 12 = (eryaxby) = (x,3) + (x,3) + (3.%) + (7,7)

< (x) + (vay) + 2l )] < [x|[Z + [[3]1? + 2]]x]] |]y]]
= (=[] + 1y]D?, aus
e[| < [1xl ]+ 1y]].

" Opgave: Bewijs de ongelijkheid ||x-y|| > |li]] - |yl

De norm || || induceert nu een metriek op de ruimte L met in-

wendig product ( , ) door de volgende definitie

e (xyy) = |[x-y]].
(Ga ne dat de driehoeks-ongelijkheid een regelrecht gevolg is van de

origeli jkheid van Minkowski).

Definitie. Stel L een (redle of complexe) lineaire ruimte met inwendig

product. Dan heet L een Hilbertruimte indien de door het inproduct

geinduceerde metriek L tot een volledige metrische ruimte maakt.

Al met al geeft een inproduct dus aanleiding tot een topologie. In

deze topologie is de functie ( , ): LxL >~ R of € continu in beide

variabelen.

(Ga dit zelf na).:
(x,y) - (xg.574) = (x = xo,y) + (xO,y - ¥y)»
dus

[Geay) = (xgoy) | < e = =gl Tl + [l ] Fly = ]

< A=zl ] Ulsgll + v = 511D+ Uyl 11y - 3,11
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Ock de afbeeldingen LxL ~ C(of R) met (x,y) > x+y en RxL -~ L (of

€xL > L) met (A,x) > Ax zijn continu.

Dit heeft o.a. de volgende consequenties

I. Als G een lineaire deelruimte is van L dan is de afsluiting

G van G in L weer een lineaire deelruimte van L.

II. Als x rx in L en Yy, Ty in L (gewone convergentie in de
metrische ruimte (L,p)); en an,yn) = 0 voor alle n, dan
geldt ook (x,y) = 0.

III. Als x_~ x in L dan lim ||x_|| = ||x|| (continuiteit van
n i - n
de norm || |]).
Voorbeelden - n
1) De ruimte ¢®. De vorm (x,y) = ) xi§z-is een inproduct op €
i=1
n
we hebben (x,y) = (y,x) . De bijbehorende norm is ||x|| = ( ) ]xilz)
i=1

in deze norm is €" volledig. Dus is Cn, met het genocemde inproduct

een Hilbertruimte.

n
De ruimte R”. De vorm (x,y) = ) XY, is een inproduct op R"; we
i=1

POl

n
hebben (x,y) = (y,x). De bijbehorende norm is ||x|| = ( ) xi2) .
i=1

in deze norm is R® volledig. Dus is Rn5 met het genoemde inproduct
een Hilbertruimte. De ongelijkheid in stelling 1 is niets anders
dan de gewone ongelijkheid van Cauchy-Schwarz zoals we die reeds
kenden. De metriek geinduceert door dit inproduct is precies de-
zelfde als de gewone metriek die we op R® reeds kenden.

Om de meetkundige betekenis van het inproduct op B3 te onderzoeken

beschouwen we vectoren in de "sterecmetrische ruimte", met basis
€1 s €3 bestaande uit drie vectoren die (in stereometrische zin)
twee aan twee loodrecht op elkaar staan, en de lengte 1 hebben. Het
inwendige product ven de vector x = (x1,x2,x3) en y = (y1,y2,y3)

is Xy * XV, + X3¥ge Bekend is dat x% + xg + xg = ||x|| de lengte
van de vector x is. Als de hoek tussen x en y recht is dan geldt

[V



115

volgens de stelling van Pythagoras ||x-y||2 = ||xl|2 + |]y2||.
Daar (x-y,x—y) = (XsX"Y) - (y,X-Y) = (ng) - Q(X’.V) + (y,y) blijkt
nu dat (x,y) = 0. Algemener is o de hoek tussen x en y dan geldt

volgens de projectiestelling ||x—y||2 = ||x|l2 + ||y||2 = 2||x]|].||y]]| cos a

dus cos a = (x,y)/]x]].]]|y]

Stereometrisch en Planimetrisch kennen we ook de parallologram wet

d.w.z, er geldt:

[xty] 12+ | lx=p| 12 = 2] [x]|? + 2]]y] 2.

X=y
} Ny
~
= -7 +
L)
— ~

! x i
o

Deze eigenschap geldt nu in willekeurige ruimten met inwendig product:

Stelling 3. Zij L een lineaire (complexe of reéle) ruimte met in-
wendig product. Dan geldt

2 2 2 2
Hz=y [ 17+ [x+y |7 = 2[|x[|® + 2[[y]]".

Bewijs | |x-v|]% = (xy,xy) = (%) - (x,5) = (y,x) + (y,7)

(x,x) + (x,y) + (y,x) + (y,¥)

2
| [x+y] |

(x+y ,x+y)
optelling geeft het gewenste resultaat.

Voorbeeld 3) Laat I={f : [0,1] » C|f continu }. L is een lineaire

ruimte m.b.v. de gewone optelling van functies en gewone scalaire
vermenigvuldiging.

Definieer:

1
(f,g) = J f(x) . g(x) dx
0

1 1 ——
(f,g) = (g,f) komt neer op (f,g) = J f(x) g(x) dx J glx) . £(x) dx
0/ 0]

&

1 1
= (g,f). Ock geldt (f,g) = j £(x) . £(x) dx = J |f(x)|2 ax.
0 0
Dus ( , ) vormt een inproduct op L.
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We kunne% ook definieren

(f,g) = J p(x) £(x) g(x)dx als p(x) een vaste positieve continue

0
functie is. Met deze definitie wordt L ook een ruimte met inwendig

product. Het is geen Hilbertruimte als we ons slechts tot continue=
functie‘beperken, zie blz. 58. Wanneer we alle kwadratisch integreer-
bare functie's toelaten op L dan wordt met dit inproduct wel een
Hilbertruimte (zie later).

Voorbeeld 4. Laat A een reéle vectorruimte zijn en a yee 38 €en basis

1

. = +o00t = +.0.ty a: ini
voor A, Als x x,8, X e, en y 48y ynan definieer dan

n

(xy5) = ) XY - ( , ) is een inproduct op A (vergelijk met voorb-
i=1

beeld).

Voorbeeld 5. Zij H= {x = (x1,...,xn,...) | z X.” < w} ,

Definieer voor x,y € H, x = (x1,...,;n,..) y = (y1,,°.,yn,..;)

el
(xy) = ] XY,

i=1
Den is ( , ) een inwendig product op H. H is met de door.( , ) geindu-
ceerde norm een volledige metrische ruimte. Dus H is een Hilbertruimte.
Merk op dat de door || || geinduceerde metriek dezelfde is als het
voorbeeld op blz. 33 .
I.p.v. H schrijven we meestal 12. \
Definitie. Zij H een Hilbertruimte, Twee elementen x,y € H heten

onderling loodrecht of orthogonaal en we schrijven x 1 y, indien

(x,y) = 0. Als G een deelruimte is van Hen x L y voor alle y € G

dan zeggen we dat x loodrecht staat op G en we schrijven x.L G.

Stelling H. De verzameling elementen z ¢ Hmet z L G 1is een gesloten
lineaire deelruimte van H. Deze verzameling geven we dikwijls aan

met&GJ'; het z.g. orthocomplement van G.
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Bew1gsf Als z,.1.G en z,.L G dan is (z1,x) = (zz,x) =0 Vxea
dus (a1z1+a2z2,x),= 0 ays 0y € € (of R) en x e G.

dus 0.z, + @52, LG voor O, O € €.

Is z, L G voor n.= 1,2,... en convergeert (zn) naar z, dan hebben we

(zn,x) = 0 voor alle n en voor x € G dus (z,x) = 0 voor x € G ofwel

z 1 G vanwege de continuiteit van het inproduct.

Opmerking.

De term loodrecht sluit direkt aan met de meetkundige betekenis die
we hieraan kunnen toekennen in RB. Immers, als we de B3 beschouwen
dan staan meetkundig de vectoren x en y loodrecht op elkaar dan en

slechts dan indien (x,y) =Xy, tx = 0,

1 ¥ Xy ¥ X
I.h.a. moeten we deze meetkundige situatie uit ons hoofd laten ver-

dwijnen. Immers bij voorbeeld 3 geldt £ L g dan en slechts dan indien
1

j f(x) g(x) dx = 0. We kunnen hieraan geen meetkundige consequenties

0]
verbinden.

T.a.v. loodrechtheid vermelden we nog de stelling van Pythagores:

Stelling 5. Als x Ly dan geldt ||x+y||2 = ||x]|% + |ly]]°
Bewijs.

(xty,xty) = (x,%) + (x,5) + (y,x) + (y,5) = (x,x) + (y,5).

Opmerking. Ock geldt dan le—yllg = ]Ix!|2 + ||y|12 (gebruik de

parallelogramwet.,

Orthonormale stelsels.

In het volgende doorloopt i een vast indexverzameling I, mogelijk zelfs

overaftelbaar.

Definitie. Een stelsel elementen {ei‘i € I} in een Hilbertruimte H heet

een orthonormaal stelsel als geldt
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1) |]ei|| = 1 voor alle i € I

2) (ei,ei,) =0 als i £#i'

M.a.w. de vectoren e, hebben lengte 1 en zijn onderling loodrecht. Deze
voorwaarden hebben tengevolge dat leder eindig deelstelsel van
{e.|1 € I} linesir onafhankelijk is.

Immers, als-

dan geldt voor elke index ik (1 <k <n)

[

(¢}
~—
il
o
)
Q
—~
]

-

(]
~
i}
=

(o.e. +...% o €.
i, .

Tl T oy Kk lk
Voorbeeld. We bes¢houwen de numerieke n-~dimensionale vectorruimte Ep.
= 208 H = 490008 = +-o¢ o
Als x (x1, ,xh), y (y1, ,yn) dgn (x,y) XY, XY . Met
dit inwendig product is nu het stelsel {e1,...,en} bestaamde bit de
n eenheidsvectoren een orthonormaal stelsel, Het is zelfs een orthonor-

male basis.

Definitie, Zij] {ai]i € I} een stelsel elementen van een lineaire ruimte.

L. Onder het lineaire omhulsel van het stelsel'{aili € I} verstaat men

per definitie de verzameling van alle x ¢ L met x = A1ai +...+Anai 5
1 n
Ajseeesh € R (of € als L een complexe lineaire ruimte is) en

1,3000q91 € I,
1? **n

Het lineaire omhulsel bestaat dus uit alle eindige lineaire com=
binaties van elementen van het stelsel.

Nu geldt de volgende stelling.

Stelling 6. Zij H een Hilbertruimte en {xk}:=1 een willekeurige rij
elementen van H., (de indexverzameling I is dus nu aftelbaar). Dan
bestaat een afbrekende of oneindige orthonormale rij {ek};=1 zo dat
de'virzameling ¢lementen {xklk=1,2;...} hetzelfdé lineair omhulsel heeft

als de verzameling der elementen'{ek|k=1,...}.
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Dus met een voor de hand liggende notatie

L(x1,x2,...,xk,..) = L(e1,e2,...,ek,..).

Bewijs. We lopen de rij XisXpaeersXpaes langs en schrappen daarbi]
elk element dat een lineaire combinatie is van de vorige elementen.
We schrappen dus X, als X, = 03 e als X, = ox, voor zekere o, enz.
Op deze wijze ontstaat een afbrekende of oneindige rij van lineair
onafhankelijke elementen. We geven deze rij weer met {Xk};=1 aan.
(Merk op dat de rij d.e.s.d afbreekt indien H een vectorruimte is =

eindige dimensie bezit).

In het bijzonder is X, + 0. We kunnen dus nemen e, = x1/llx1||.

Zij nu Y, een element van de vorm

X, = ae, o e R (of @) .

Den is y, % 0. Verder hebben we (yz,e1) = (x2,e1) - o.

Dus als we nemen o = (xg,e1) en daarna stellen e, = ye/]]ygll dan geldt

(epreq) = 0 ey = BpXy = Byey
met zekere coefficienten Bis B, zodat B, $ 0., Uit het laatste volgt
dat e, .€ L(x1,x

2 € o) -
Laat nu k-1 "eenheidsvectoren" € seeryey  gekozen zijn zodat de e,
i = 1,...,k=1 onderling loddrecht zijn en alle tot L(xi,...,xk 1) behoren.

Voor alle Uyseeesty 4 1S dan

Ve =X - (a1e1 +o.e. F o. O ) een vector ¥ 0 .

2%2 k=1"k=1
Verder is
(yk,ei) = (xk,ei) ~ o, voor i = 1,...,k=1. Nemen ve a, = (xk,ei)
(i = 15...,k=1) en stellen we & = yk/llykll dan is dus
(1) (e

(2)

k’ei) = 0 voor i = 14...,k=1

y
k r—1 —3 ™
TT?;TT € Bk,kxk (Bk,1e1+"'8k,k—1ek-1) met zekere

coefficienten Bk,i

waarbi] Bk,k + 0.
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Er volgt dat er een rij (ek) bestaat zodat voor alle k voldasan is aan
(1) en (2). Uit (2) volgt dat we s €554+ Opvolgend kunnen uitdrukken
in x1,x2,...; daar Bk,k+0 voor alle k is ook het omgekeerde waar.

Daarmee is de stelling bewezen.

Opmerkingen. Het beschreven proces heet orthonormaliseren en is af-

komstig van Gramm-Schmidt. Op grond van deze stelling mogen we bij
kwesties betreffende lineaire deelruimten voortgebracht door een rij

elementen, er van uitgean dat deze rij orthonormaal is.

Ongelijkheid van Bessel.

We merken op dat als {palu € A} een collectie reéle getallen is dan
Z p. gedefinieerd is als het supremum van alle eindige deelsommen
peh

n
.Z 'pu_ ’ a1,...,an € A,
1=1 1

Stelling 7. (ongelijkheid van Bessel).

Als {eili € I} een orthonormaal stelsel elementen van een Hilbertruimte

H is en x € H, dan geldt
Hxll® 2 T 1 (e
iel

Het getal (x,ei) heet de i® Fouriercoefficient van x (t.0.v. dit

orthonormale stelsel).

Bewijs. Zij i]""’in € T enzij voor 1 <k <n M = (x,eik).
Het is gemekkelijk in te zien dat
? n
(x - A_e. ) L A, e. .
k=1 * Ik k=1 & g

Ook geldt nu volgens de stelling van Pythagoras (zie blz. 117)

n n
2 2 2
Hxl 1= lx= T A e [T+ ] ] A e |
k=1 © g k=1 F Iy
& n n n n
2 2 2 2
= ||x - Moes 15+ T ]o> YIS = ) [(xee )|° .
kZ1 ki k=1 ¥ =1 5 x= iy
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Opmerkingen 1. Wanneer de ongelijkheid van Bessel overgaat in een ge-

1ijkheid, dan spreken we van de gelijkheid van Parceval. Hieronder

zullen we zien dat dit geval slechts optreedt indien het stelsel
{eili € I} volledig is.
2. Als {eili e I} een aftelbaar orthonormaal stelsel elementen is en

2,...} ig .een aftelling van I dan convergeert 2 Ix,ei |2 voor
k=1 "k
alle x € H en de limiet is o.a. van de aftelling van I (absolute

{i1,i

convergentie).

Zij nu {eili € I} een orthonormasal stelsel elementen van Hen x € H

omdat ) i(x,ei)[2 < o volgt dat (x,ei) $ 0 voor hoogstens aftelbaar
iel .
veel i € I. Immers voor elke n = 1,2,... is de collectie {ieI| }(x,ei)]>%}
eindig.
Fr bestaat dus een aftelbare deelverzameling I* ¢ I zodat voor i e I\I*

I 1) |Z = T Gxep) |

(x,ei) = 0; dus

iel iel
Laat nu i1,i2,...,in,...'een aftelling zijn voor .
Voor elke.n zij s ¢ H gedefinieerd door s_ = Y (x,e. Je. .
: & 7ox= ® Tk
We zullen aantonen dat lim s in H bestaat en we noteren dan deze
, .
limiet x met
x= ) (xye,)e. .
. 1771
1el
Omdat de ruimte H met norm || || volledig is is het voldoende te
laten zien dat
|lsn—sm]| < e Voor n,m > n, .
2 ! 2 t 2
Nu geldt |lsn—sm]| =] 1 (x,e; )ei [1c= )} I(x,ei )|© (Pythagoras) .
: k=m+1 k "k =n+ ] k

oo

Uit opmerking 2 volgt dat het 2 l(x,ei )12 convergeert, dus het
k=1 k

rechterlid is < € voor n,m > ng.

&
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N.B. Merk op dat de waarde van X niet afhangt van de aftelling van "

en van I* zelf.

Zij nu A een n-dimensionale vectorruimte en ( , ) een (inwendig
product op A. Uit de vorige stelling volgt nu dat er een orthonomaal
stelsel vectoren (e1,...,en) (m.b.t. dit inproduct) dat tegelijk een

basis is voor A. Als x een vector is uit A, dan geldt
n
(%) X = Z (x,ei)ei .

Immers x is te schrijven als lineaire combinatie der ei's :

= oot i L) o=
X = xe, x e en uit (xfel) (x1e

volgt het gestelde.

= ..t je.) = x.
(x.e xnen,el) X

1 171 1

Blijkbaar is nu aan de gelijkheid van Parseval voldasn want nx

toepassing van de stelling van Pythagoras geeft direct

n n
(x) 1% = 1 negdeg] 12 = T [xegl®
1= i=

Tenslotte merken we nog op dat voor x = x1e1*‘...+xnen het inproduct

(x,y) gegeven is door de formule

(%%) (xyy) =

L (xe)(ysey)
1

1

IHo~—13

Hieronder willen we nu onderzoeken of in een willekeurige Hilbert-
ruimte een geschikt orthonormaal stelsel elementen bestaat zodat formules
analoog aan (*), (**) en (x%%) voor het oneindig dimensionale geval

bestaan.

Definitie. Een orthonormeal stelsel elementen {eili € I} = D van een
Hilbertruimte H heet meximaal indien D niet uit te breiden is tot een
groter (i.e. echt omvattend) orthonormaal stelsel elementen van H.
Anders gezegd : {ei]i € I} is maximeal$= als (X,éi) = 0 voor alle

» dan x = 0,

.

Nu geldt de volgende stelling.
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Stelling 8. Zij {ei|i € I} een orthonormaal stelsel elementen van de

Hilbertruimte H. Dan zijn de volgende voorwaarden equivalent:
i) {ei|i € I} is maximaal

ii) Voor elke x ¢ H geldt x = ) (x,e. )ei
iel *
iii) Voor elke x e H geldt ||x] |2 = ) ](x,ei)l2 (gelijkheid
iel
van Parseval).

Bewijs. i=>ii. Stel X = z (x,ei)ei. Ms I¥ = {i ¢ Il(x,e»i) $ 0}
iel

=]

e, en geldt x = ) (x,ei )ei . ZijnuieI. Als
k

dan I° = i1,i
k=1 k

2

ieI” dani= is voor zeker natuurlijk getal s. Dus voor n > s geldt

(1) x - ) (x,e. Je. Le,
' k=1 '
omdat x limiet is van bovenstaande sommen voor n > s volgt uit de
continuiniteit van het inproduct x-%X L e, Wanneer i % I* dan geldt
(1) zelfs voor elke n, dus ook X~x L e;. Uit de maximaliteit van
{eili ¢ I} volgt nu x-x = O. . _ .
o e e - . *_'» . - \1. " *_'\ . PR . .
iiz J_.lJ._.nZ1J I = {1 € I‘(x,e.i) + 0},) I —,{11,12,13,...}. Dus
x = lim X (x,e. Je. . Uit de continuditeit van de norm volgt nu
e k=1 “k Tk

n 2 n
‘lxl]z = 1im || | (xse. Je. || = (Pythagoras) = lim y I(x,ei ) |
noe k=1 " n>e k=1 k
2
= Z [(xse.)]

. i
iel

iii)@i) Triviaal.

Definitie. Zij H een Hilbertruimte en {ei‘i e I} een orthonormaal

stelsel elementen. Dan heet het stelsel {ei]i € I} volledig, indien het
lineaire omhulsel der ei's dicht ligt in H. Anders gezegd: {ei]i € I}

is volledig d.e.s.d. indien ¥Ye > O 3i1""’in e Tenldieiyh €€ (of R)

n
zodat ||x = 2 A e, || < e
k=1 k 1
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Indien H een separabele Hilbert ruimte is d.w.z. er bestaat een
aftelbare dicht liggende deelverzameling (zie pagina 37 ) dan betekent
dat dat er aftelbaar veel elementen XisXpseeogens bestaan zodat
{x1,x2,...,...} dicht licht in H en & fortiori het lineair omhulsel
der xk's dicht ligt in H. Door orthogonalisering verkrijgen we zo=-
doende een aftelbaar volledig orthonormaal stelsel in H.

Dus:

Een separabele Hilbertruimte bezit een aftelbaar volledig or-

thonormasal stelsel elementen.

Nu geldt de volgende stelling:

Stelling 9. Zij {ei]i € I} een orthonormeal stelsel elementen van een

Hilbertruimte H, dan zijn de volgende voorwaarden equivalent

1) {eili € I} is een vblledig stelsel

2) {ei]i e I} is meximaal.

Bewijs. 1)=32). Onderstel {eill € I} is een volledig stelsel. Zij
x € Hen (x,ei) =0 VieI. Als € > 0 dan bestasn Apshoseresd € @

(of R) en 1isigs00051 € I zodat voor x = L A eik geldt

|{x—xnI|2 < €. Blijkbaar x 1 x dus ]]x-xnIlZ = ||x]| +,||xn||2 volgens
Pythagoras. Dus ||x||2 <egi.e. x=0,
2) =>1). Zij x € H vast. Uit stelling 8 volgt dat x = iZI(x,ei)éi»
* * L.
Als T = {i € Il(x,ei) $ 0} en I7 = isisseees... dan volgt
n

n
x = 1lim ) (x,e. Je. . d.w.z. voor € > O :Jno zodat | [x= ) (x,e. e. ||
o k=1 Yk k=1 'k 'k

< €, Omdat deze som in het lineaire omhulsel der ei's ligt volgt

het gestelde.

Een zeer interessante aangelegenheid bij Hilbertruimten is het
z.g. projecteren van een punt op een gesloten lineaire deelruimte.
(Merk op dat elke lineaire deelruimte van een vectorruimte met inproduct

( , ) gesloten is).



125

Stelling 10. Zij G een gesloten lineaire deelruimte van een Hilbertw

ruimte H en z € H\G, dan bestaat er precies &&n element x € G zodat

||z=x|| = inf{||z~y|] | ¥ € G}. Br geldt (z-x) L G; x heet de
projectie van z op G

z

, l -

x
x heet de projectie van z op G ||z-x|| heet de afstand van z tot G.
Bewijs. Stel d = inf{||z-y|| | y € Gl.
Er bestaat een rij punten x € G zodat lim Ilz-xn|| = d. We zullen

n->°

eerst aantonen dat dan {x.n}:___1 een fundamentaalri]j is.

De parallelogramwet geeft voor n,m € [N

z-xn z—xm 2 z—xm z—xn 2
H 2 + 2 H + H 2 - 2 H
z-xn 2 Z—xm 2
= 2(||=l] + [Il==I) ofwel
xn+xm 2
o = 22|+ 4z ox [ = 3z |+ |z ).

Zij n > O willekeurig, dan llz-xnll en Ilz-xmll < d@+n voor n,m > Ny.

Omdat #(x +x ) € G volgt ||z—%(xn+xm)|] > 4,
2 2 2
pus |[x -x | |% = 2| |z | 1% + 2 |z=a 1% = 4] 2=d(x e |

< 2(d+n)2 + 2(d,+n)2 - hde = 8dn + hdn2 voor n,m > NO.

Hieruit volgt dat {xh};=1 cen fundamentealrij is in H. Omdat (H, || |])

volledig is bestaat nu x = lim X . X¢ G omdat G gesloten.
>0

n
Nu geldt inderdaad ||z-x|| = 4.
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Nu nog aan te tonen z-x L G. ZiJ y € G willekeurig. Beschouw Q(t) =
2 2

= 1]z-x~1y|] - ||z—x]] , T €@,

Blijkbaar Q(t) > O voor alle T, want x-ty € G voor alle T.

at) = |112 [yl - (zaxyy) - ;(y,Z-X)-
Stel (z=-x,y) 0 . 2ij © = %%i%i%;yr't t reéel.

Dan volgt Q(t) = t2||y]le - 2t|(z=x,y)| > 0 voor alle t. Contradictie.

fénduidigheid. Stel X 2%, € G ]lz-x]ll = d,l]z—x2[l =4,

Blijkbaar volgens het bovenstaande z=xy L G z-x, 1 G; volgens

2
Pythagoras: ||z=x,||% = ||z-x,||% + ||x,=x,||%, ondat | z-x, || =
2

2 2 .
= ||z= 2|] = 4~ volgt ]]x1—x2ll =0 1.e, X, = X5
Stelling 11. Zij {ei]i € I} een orthonormaal stelsel elementen van een
Hilbertruimte H en L het lineaire omhulsel der ei's.
Als x € H en x' is de projectie van x op de afsluiting I van L dan
geldt
x' = .Z (x,ei)ei .
1el
Bewijsschets. Er geldt weer (continuiteit van inproduct)

x~x L G, als x = ) (x,ei)ei. Omdat blijkbaar X € G en dus ook
iel

x'=x € G volgt uit de Stelling van Pythagoras.
[l |12 = | |x5] 12+ ]| 12,

Omdat ||x-x'|]| < ||x=x|| (||x=x"]| is kortste afstand) geldt x' = x .

Voorbeeld. Beschouw de Hilbertruimte uit Voorbeeld 3. Het stelsel

{ezﬁlnx|n=1,2,...} (x € [0,1] is een volledig orthonormaal stelsel.

Als f een complexwaardige integreerbare functie is op [0,1] dan geldt

f(x) = z ane2n1nx met a de n'e Fouriercoefficient van £(x):
n=1
1

a = J £(x) e—21r1nx )

n
‘ 0

Dit is de toepassing van deze theorie op de Fourierreeksen (zie

Computer wiskunde deel II).
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§6 Het inproduct bij vectorruimten; toepassingen.

Eerst beschouwen we ¢n, de numerieke n-dimensionale complexe getallen-~
ruimte. Als gewoonlijk geven we de elementen aan door kolommen getallen
uit m.

.
.
Het gewone inproduct van twee vectoren x =| | en
¥1 xn
y =| . wordt gedefinieerd door
I
= v + v, LI ] + ¥ .
(x,y) Xyt xSV, *n

M.a.w. (X,y) is het matrixproduct xFEﬁ

Hierbij is XT de getransponeerde matrix (x1,...,xn) en y is de toe-
J
2 1

gevoegd . complexe matrix

<.

n
Zij nu V een willekeurige n—dimensionale complexe vectorruimte

en a,s...,a_ een basis. Als x = x.a +...+Xx a eny = y.a,+...+7 a
1%°°°2% nn y =9y © V%

11 1
dan kunnen we (x,y) definieren door

= + 4 68 s
(X’y) X1y1 + xnyn
( , ) wordt dan een inproduct en 8ppeees8 een orthonormale basis.
Omgekeerd, als ( , ) een inproduct is op V dan bestaat er m.b.t.
( 5 ) een orthonormale basis a1,...,anfen (x,y) wordt met behulp van boven-

staande formules berekent.

Dus een inproduct in een complexe vectorruimte is volledig analoog

aan het gewone inproduct in ",

In de numerieke n-dimensionale reé€le getallenruimte definieren
we het gewone inproduct analoog met bovenstaande formule. Omdat steeds
geldt ;} R ZEERRER ;; =y, volgt (x,v) =vx¢y.

Een inproduct in een reéle vectorruimte is op dezelfde manier

bepaald als in een complexe vectorruimte.
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Definitie. Zij V een complexe (redle) vectorruimte en ( , ) een in-

product. Een lineaire transformatie o: V - V heet unitair (orthogo-

naal) indien voor alle x,y € V

(X:Y)

(2)  (ox,0y)

(3) I.h.b. volgt |lox-oy || = ||x=y]|

m.a.w. een unitaire (orthogonale) transformatie laat afstanden in-
variant. Merk op dat overigens de formules (2) en (3) equivalent zijn.

Ook geldt de volgende stelling:

Stelling 1. Als V een complexe vectorruimte is met inproduct dan geldt

als a,,...,8 een orthonormale basis 1s ; o: V -+ V een lineaire afbeeldin
13 9n H

o is unitair<?::b 08qs.+-30a, is een orthonormale basis voor V.
Het analogon geldt voor een reéle vectorruimte.

Voorbeelden. 1) Definieer S:'[R2 > R2 door

Sx =y met ¥, X, cos¢ - X, sing

1 2

x, sing + x

¥, = X, cos¢

2
S is een orthogonale trafo van R2 in . R2 (rotatie om hoek ¢).

2) Laat V een vectorruimte zijn met inproduct; Gyseees8 €N orthonors
male basis en laat ¢: V » V gedefinieerd zijn door ¢ai = i_aT(i)
i=1,...,n waarbij 1 een permutatie is van {1,...,n} (dus verwisse-
ling van basis elementen). Dan is ¢ orthogonaal.

I.h.b. is een spiegeling in de R3 t.0.v. een vlak door de oorsprong

een orthogonale afbeelding.

Definitie. Een complexe nxn - matrix S heet unitair indien de bij 8
behorfende transformatie S: ¢ > ¢ witair is, relatief het gewone

inproduct in ¢”.
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Een unitaire matrix die slechts redle coéfficienten bezit heet

orthogonaal. Duidelijk is dat S orthogonaal ¢= S opgevat als S: R® » R®

is orthogonaal.
Voorbeeld 1. De eenheidsmatrix is orthonaal.

Voorbeeld 2. Beschouw in de‘B3 een transformatie die de samenstelling
is van een rotatie en een spiegeling. Dan wordt deze

lineaire afbeelding beschreven met een orthogonale matrix.

Stelling 2. Zij V een complexe vectorruimte; ( , ) een inproduct en

8,5+0458 €en b,,...,b orthonormale bases . Als o: V » V lineair is,
1 n 1 *“n :

dan geldt

o 1s unitair de matrix van 0 t.0.V. 8. 45440 ,8
12 *“n

en b,y3...,b 1s unitair.
1? n

Bewijs. Zij S de matrix van ¢ t.o.vV. Bqseers8 €D b1""’bh' Als

= +0.. = +0“ i = ; LI )
x = x,a, tx e eny =y.a, V.8, dan is (x,y) X ¥ Ry * R
en (ox,0y) is ook gemakkelijk te bepalen want de i~ coordinsat t.o.v.
b1,...,bﬁ van ox en oy vinden we door Vermenigvuldiging van de i° rij

van S met de kolomvectoren

respectievelijk

- R )

Dus (ox,0y) = (Sx,Sy) waarbij de x en y rechts bovenstaande kolom—

vectoren voorstellen. Het gestelde volgt nu.

Een analoog resultast verkrijgen we bij een reéle vectorruimte.

Gevolg: Zij S de transformatie matrix behorende bij een codrdinaten
transformatie van basis Bissevs8 OP b1""’bn' Dan geldt b1"°"bn
orthonormeal &= S is unitair. Als XysenesX de oude codrdinsten

zijn van X t.0.v. By seees8 €N x%,xé,...,xé Qe nieuwe t.o.v. bT""’bn
dan geldt als b1""’bn orthonormaal (x,y) = Vx1y1+...+xnyn =

oty gxty!
x1y1,. £+xnyp
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Als A een complexe n x n matrix is dan heet de matrix B gedefini-

eerd door bij = aji de hermitisch getransponeerde matrix van A.
Notatie AL,
We voeren dit begrip in omdat voor een willekeurige complexe

n x n matrix A geldt
H
(Ax,y) = (x,Ay) .

(AX)T; = xTATSr-'

(x,AHy) = xT AHy = xiA?;.

Bewijs. (Ax,y)

N.B. Als A reéle coéfficienten bezit, dan geldt voor het reéle of

complexe) inproduct
T
(Ax,y) = (x,A7y).

Stelling 3. Zij S een complexe n X n matrix; dan geldt

S is unitaire= sst = sfls = 1 (dow.z. 5~1 = gf)

En i.h.b. voor een re€le n x n- matrix.

S is orthogonaal<=>ssT =sls=1 (dow.z. 571 = gT),

Bewijs. S unitair impliceert (Sx,Sy) = (x,y) voor alle x,y ¢ @ .
Dus (x,SHSy) = (x,y) en ook (X,SHSy~Y) = 0 voor alle X en y. Nemen
we y vast en x = SHSy-y dan volgt SHSy-y =0, i.e., SHSy =y voor
alle y. Dus SHS*= T,

Evenzo SSH = I. _

Is omgekeerd s = T dan volgt (Sx,Sy) = (x,SHSy) = (x,y) diw.2. S

is orthogonaal.

Gevolg. Als S een re€le of complexe unitaire matrix is dan geldt

SSH = T, dus

1) Het inwendig product van twee verschillende kolommen van S = nul
2), Het inwendig product van een kolom van S met zichzelf is 1.
Verder geldt  det S =+ 1. '
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Voorbeelden. 1. Zij S een 2 x 2 = matrix die orthogonsal is.
Dus f
s s -s

S
s=( ! 2, s™! is blijkbear +f “2 .

So1 Sop =551 511

Omdat S-1 = ST volgt dat S een der volgende vormen heeft

=2 P\ or [ ® P\ pet 222 = 1. Dus als a = sing, b = cosé
b a +b a
dan -

cos¢ =sing =C0S ¢ sing
S = of S = .

+sing cos¢ sing cos¢
In het eerste geval zijn de eigenwaarden toegevoegd complex i.e. S
stelt een rotatie voor over een hoek ¢ om de oorsprong.
In het tweede geval (det S = -1) zijn de eigenwaarden + 1 i.e. S

is een spiégeling t.o.v. de lijn X, sing + x, cos¢ = x

2 2"

2. Als o een orthogonale transformatie is in de B® (n = 1,2,...) dan
hebben alle eigenwaarden van ¢ absolute waarde 1 (modulus!). Immers,
als A een eigenwaarde is van o met eigenvector x, dan geldt

(%,%) = (0x,0%) = (Ax,Ax) = AN(x,x) =-|A|2 (x4%x), dus IA]2 =1,

ice. |A] = 1.

3. Als o een orthogonale transformatie is ven R en n is oneven, dan
heeft ¢ een eigenwaarde + of -1, Immers, de karakteristieke v.g.l. van
0 heeft een oneven graad en uit de algebra is bekend dat zo'n verge-
lijking altijd een re€le oplossing bezit.

Ock geldt det 0 = +1 = Heigenwaarde +1; det o = -1=)jeigenwaarde -1,

&

4, Zij o een orthogonale transformstie van R3. Kies volgens 3 een

eigenwaarde +1 al naar gelang det o = +1 zeg met eigenvector b. Vul

3

b aan met vectoren b, en b, uit R~ tot een orthonormale basis

3 1 2
b?bT,b2 voor R”.

De matrix van ¢ t.0.v. b,b1,b2 heeft nu de volgende vorm

&
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+1 312 s13
T = 0 522 823 .
0 532 833

Opdat T kennelijk orthogonaal is volgt (zie het gevolg hierboven)

Sip = 843 = 0. Ook is de (2x2) matrix

Sz S23
orthogonaal met determinant 1 en heeft dus

2 ®33
cos¢ =sing
de vorm .
sing cos¢
+1 0 +1 0 0 1 0 0
T= 0 cos¢ =sing o1 o0 0 cos¢ =-sing
-0 sin¢ cos¢ 0 1 0 sin¢ cosé
L (Y L LY

0
A B

S

Dus

B is de matrix van de rotatieafbeelding in RB om de as langs de eigenw
vector b over de hoek ¢ en A is de matrix van 6f de identiteit (als
det o=1) 6f van de spiegeling der vectoren van B3 t.0.v, het vlak op-

gespannen door b1 en b2. We_hebben dus bewezen: Als o B3'+ R3 is
orthogonaal dan det o=1 impliceert dat ¢ simpelweg een rotatie is om

3

een &&n dimensionale deelruimte van R” en det o=-1 impliceert dat o
is samengesteld uit zo'n rotatie om een as en een spiegeling t.o.v.,
een vlak loodrecht op die as.

Physisch betekent deze stelling nu het volgende: De beweging in een tijds-

interval van een star lichaam in de ruimte geschiedt altijd volgens
een translatiebeweging en een rotatie om een as.

Definitie. Een complexe n X n-matrix A heet hermitisch indien A = AH.

Een complexe n x n-matrix heet symmetrisch indien A = AT. I.h.b, is

een reéle symmetrische matrix hermitisch.

&
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Dus A is hermitisch (Ax,y) = (x,Ay) voor alle x,y e C° .

Hieronder onderzoeken we een paar eigenschappen van reéle symmetrische
matrices. Het zal blijken dat deze belangrijk zijn bij het bestuderen

ven kwadratische oppervlakken in de Analytische meetkunde.

Stelling 4. 1) De eigenwaarden van een re&le symmetrische matrix A
zijn redel. 2) Twee eigenvectoren behorende bij verschillende eigen-

waarden staan loodrecht op elkaar.

Bewijs. 1) Beschouw A als lineaire transformatie in ¢". Omdat A relel
is geldt A = AH; dus als x eigenvector is van A met bijbehorende
eigenvector A, dan geldt: (Ax,x) = (Ax,x) = (x,Ax) = (x,A\x) = A(x,x).
Dus A = A d.w.z. A is redel.

2) Als x en y eigenvectoren zijn van A bij verschillende eigen=
waarden A en p dan volgt: A(x,y) = (Ax,y) = (x,Ay) = (x,uy) = nu(x,y) =
uw(x,y). Omdat A # u volgt (x,y) = 0.

Gevolg. Als A re€el en symmetrisch is en we beschouwen A als transformatie
A: B* > R® dan zijn er n reéle eigenwaarden en n bijbehorende eigen-

vectoren, die hiermee corresponderen,

Voor symmetrische matrices geldt verder nog de volgende belangrijke

stelling:

Stelling 5. Als A een reéle symmetrische n x n-matrix is, dan bestaat
er een reéle orthogonale n x n-matrix S zodat S-1AS de diagonaalvorm

heeft.

Bewijs. Volledige inductie naar n.
We merken allereerst op dat als S”AS =D dan is

811 °** Sqp S11°*° %1 Ao
A = . ‘.. zodat
s cese S s cees S A

nle nn ni nn n

‘
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« Dus in dat geval bestaat er dus

=3
W ossoe
1l

ni

elgenwaarden zijn.

We kunnen dus ons probleem oplossen door eigenvectoren als basisvectoren
te kiezen.
Voor 1 x 1 matrices is dit nu triviasal. Zij nu A een n X n matrix .,

Kies daarvan een eigenvector b, met eigenwaarde A1 (merk op dat A

1

reéel en b, redel). We mogen sannemen dat(b1l= 1. Vul nu aan tot

. 1
een orthonormale basis b1""’bn voor R™. We passen codrdinaten=

1

transformatie toe naar deze niéuwe'basis.;De matrix wordt dan S-1AS

met een orthogonale S. De nieuwe codrdinaten van|b1|zijn (1,0404.,0)

zodat
- 1 1 1
S 9 = b1 AS 9 = Ab1 = A1b1 = A1S 9 .
0 0 0
We concluderen nu
1
(s'1As) 0 = A |0 zodat S”AS de volgende vorm
0 0
heeft A1 Pip eee PTn
S 1AS = 9 . . .

.

o

pn2 Pnn
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"as = 8%as, dus 57'AS is symmetrisch, dus

Pyp = +e» =D, =0, ende (n=1) x (n~1) matrix rechts onderaan is

Daar S orthogonaal is, is S~

symmetrisch.
Blijkens de inductie asenname is er nu een orthogonale matrix tij die

deze in de diagonaalvorm transformeert

' T

Bop eeer to Pop +oor Pop \ [bpp coee top A 0

t e & & 0 t ’ ¢ o

n2 nn Ppo *ees B hp ttet tnn 0 An
Nu is ook
00 0..0 V A, 0 0..0 1 0 ... O A,
. A

t22 9 0 ¢ 2 8 0 t2n : p22. * 8 9 p2n ? t22 L ) t2n 2.
tho treeee gy 0 Py Pon/ O tpo 0t Py A

De derde matrix in het linkerlid is weer een orthogonale; stel die door
8, voor, We zien nu dat (SS1)T A(SS1) diagonaal is; aangezien ook 88,
diagonaal is, is hiermee de inductiestap voltooid.

Opmerking. In de praktijk zal men niet de bovengeschetste methode
volgen. Uit het eindresultaat blijkt n.l. als A een k-voudige wortel
van de karskteristieke vergelijking is, dan is er een orthonormssal
stel eigenvectoren met eigenwaarden A. Deze voldoen aan de v.g8.1.
(A-AI)x = 0 . In de oplossingsruimte daarvan heeft men een orthonor=
male basis te kiezen. Doen we dit voor iedere eigenwaarde van A1 dan
vinden we zodoende gemekkelijk een orthonormale basis van eigen-
vectoren van A. De matrix S verkrijgt men door de eigenvectoren als

kolommen achter elkaar te zetten.

Toepassing : Kwadratische vormen.

Definitie. Een kwadratische vorm is een homogene veelterm van de graad

2 in een aantal veranderlijken XyseoesX o
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De matrix van de kwadratische vorm in XypeeesX is de n x n matrix

(a..) met
1J » 5
a.. = coéfficient van de x.
ii i
2a,. = coéfficient van x.x. (als x.x.) .
1J ‘ 1d 1
2 2 1o -
Voorbeeld X. - 2x,x, + bx x_ - 4x% heeft de matrix[{ 0 0 2.
. 1 173 273 3 -1 2 ok

Stelling 6. Is (aij) = A de matrix van een kwadratische vorm, dan is
de vorm '

3 T
z 8. .X.X. = x Ax = (x,Ax) = (Ax,x).

Verder is de matrix A symmetrisch !!

In een vectorruimte V zij nu een basis b1""’bn gegeven. Zij verder
A een symmetrische n X n matrix en p een re8el getal. We bekijken
nu de verzameling C van alle vectoren X e V met X=xb +...+xhbn

171
zodat voor de kolomvector x = geldt:

(]
.
X
n
n

n
(x,Ax) = p ofwel y 8, :X.X: =D vaoe (1)
=1 =1 W 1J |

1

Wanneer we dit in de stereometrische ruimte doen vormen de uitein-

den van de genoemde vectoren een z.g. kwadratisch oppervlak met middel=-

punt O, I.h.a nemen we voor b1,..u,bn een orthonormale basis m.a.w.
we beschrijven zo'n kwadratisch oppervlak d.m.v. een rechthoekig

assenkruis.

Als Syseee38  een lineair onafhenkelijk stel eigenvectoren is van de
matrix A en A1,A2,..,,An de bijbehorende eigenwaarden dan kunnen we

de vergelijking (1) ook schrijven als

t 2
iz1ki(x,si? f P ceas (2)
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X
Hierbij is (X’Si) het inproduct van de kolomvector x = :1
*n

en de eigenvgctor s; van de matrix.A.

Immers x = (x,si)si dus

i=1
n n
(Ax,x) = (-z (X’Si)Asi’X) = .Z ki(x,si)(si,x) =
1=1 1=1
n
2
- '2 }\i(X,Si) .
i=1 d
1 ,
Stel voor 1. = 1,2,...,0 s; = . en beschouw de overgang van
B Sni
van codrdinaten XypeeesX t.0.V. b1""’bn op codrdinaten x;,...,xé
t,0.v. de nieuwe orthonormale basis CysevesCy door
= A PN !
¥1 S11x1 S1nxn
x =8 .x'+... 8 x!
n nt'n

nmn

0 ,
De vergelijking (2) gaat nu over in z Ai(xi)e = p., Deze heet d.z.g.

i=1
kanonieke vorm van (1).

en hieraan kan men dikwijls de aard van het
kwadratisch oppervlak bepalen.
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APPENDIX Vectorrekening en enkele- toepassingen.

We beschouwen hieronder vectoren uit R3; een vector a ¢ E3 schrijven

we als a = (a1,a2,a3); e, = (1,0,0) e, = (0,1,0) e, = (0,0,1).

1 3

Definitie. Onder het uitwendig product van twee vectoren a = (ai,az,as)

en b = (b1,b2,b3) schrijfwijze a X b verstaan we de vector

) a
E H .
b2 b3 b, b b b2

1 2 3
axb=la a, aq . (Dan is het eventueel handig
1 P2 P3

pijlen op de eenheidsvectoren te schrijven).

Eigenschappen 1): e, Xxe_= e, ; e, Xe. =g

2 3 1 2"

(axb,b) = 0 (Ga na), dus axb L a en axb L b.

2) Kennelijk geldt (axb,a)

3) Oriéntatiekwestie van a X b:

3

We definiéren voor een orthonormaalstelsel a,b,c in R~ de oriéntatie

positief indien

a, 8,
D= b1 b2 b3 > 0 en negatief indien D < 0 .
¢, ¢, Cg

Blijkbaar heeft 185s8 positieve oriéntatie. Meetkundig betekent

3

dat a,b,c positief georiénteerd is dat d= richting van ¢ door

toepassing van de kurketrekkerregel op a en b bepaald is.

Wanneer ¢ = axb dan geldt a, a, a3 -
b1 b2 o
e c e

_ 2 2 2 1

= ?J + s + c3 >0 .

Dus (a,b,axb) is positief georiénteerd.
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L) Zij 0 de oppervlakte van de driehoek ingesloten door de vectoren

a en b, Dan geldt

20 = |a|.|b|. sin(ap) = |a|.|b] V1 = cos®(a,b) =

Val?|v]? - |al?|b|? cos® =

\/ 2.2, 20,22 2 2 _
(a1+a2+a3)(b1+b2+b3)_- (a1b1+a2b2+a3b3) =

_ 5 5 >
= \/Qa1b2—32b1) + (a1b3-ajb1) + (aéb3-a3b2) = |axb|

5) Verdere Rekenregels:
a) axb = -(bxa)
b) a x (b+ec) = axb + axc
c) (b+e) x a = bxa + cxa

a) (xa) x b = A{axb) = a x (Ab).

6) Verband van uitwendig product en inwendig product: zij a,b,c e‘RB.

Definieer a1 a2 a3
(a,b,c) = b, b, b3,
c1 c2 c3

Dan geldt (axb,c) = (a,bxe) = (a,b,c) = 6 x Opp viervlak (a,b,c).

7) a x (bxe) = (a,e)b - (a,b)e.

Al deze rekenregels zijn gemakkelijk door uitschrijven te verifi&ren.

Bewijs van T): Stel w = bxc en s = axw

[ ]r2vs by b, b, b,
w= c,. ¢ * e, c ' e, e
3 71 1 72
a b, b b. b
_ %283 | _ 1 3°1 _ )
517 Jugwg | T % ey e | T3 ey ey b (aye *azes)-c (a b *azb )

= b1(a1c1+a2c2+a3c3)‘- c1(a1b1+a2b2+a3b3) = bT(a,c) - c1(a,b).
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Evenzo S, b2(a,c) - ce(a,b)

s3 = b3(a,c) - c3(a,b).

Hieruit volgt het gestelde.

Toepassingen: in de: Mechanica.

1) In de Mechanica komt het uitwendig product te voorschijn bij het be=-
studeren van rotatiebewegingen van systemen van massapunten (b.v.
lichamen). Als we een systeem bestuderen bestaande uit de massapunten
Wygeroym met radiele posities Tiaeeost snelheden VyseeeaV s dan

verstaat men onder het impulsmoment van het systeem de vector

d =) mAr,xv,) .
Z 1( i 1)
i
De verandering per seconde van deze vector J i.e. de vectorlimiet

J(t+At)=J{t)
at = At

wordt dan in verband gebracht met de uitwendige

koppels die op de massapunten werken:

a . a _ a
J = z mi( x vi) + 2 mi(ri X

at at Ti a Vi) =

) (ri x Fui) (volgens Newton).

Hierin is F; de (uitwendige) kracht die op het massapunt m, werkt en

r, X Fui is het moment ven die kracht t.o.v. de positievector r, .

We zullen nu J berekenen voor het geval het systeem massapunten

een stijf lichaam is. In dat geval is er over een tijdsinterval

t, t+At sprake van een rotatie van het lichaam om een vaste as (zie
ook blz. 132). '

We nemen nu een positief gedriénteerd rechthoekig co8rdinatensysteem
in R3 waarvan de oorspfong ligt op deze draaias. We noteren met w de
vector die als richting de asrichting heeft van het systeem en als
lengte de hoeksnelheid, Als r, en v, de posities en snelheden zijn van
de massapunten m, (t.0.v. dit codrdinatensysteem) dan volgt blijkbaar ’

wiskundig
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V. = W X I'.
1 1

Dus, als 8y de component is van r. langs w en di de component wvan r,

loodrecht op w:

d

ang(ry = (oony)) = [ my(agvsy) = (v < (agee;)

g mi(di+si) X (dei) = g mi(di X (dei) + s, X (wxdi))

= % mi[(di,di)w - (di,w)di + (Si’di)w - (Si’w)di]

2
mildil W - g m‘i(si,w)d:.L .

il
Het~3

In de meeste gevallen valt de richting van J samen met die van w,
dus
2
J = 52 mi!dil )wl .

(1)

(1) heet wel het traagheidsmoment van het systeem om dezé as; deze is

~ in veel gevallen onafhankelijk,van de tijd.

]di|2 = het kwadraat ven de afstand ven het massapunt m, tot de draaias.

2) De schijnbare kracht op een stoffelijk punt bij een roterend

codrdinatenstelsel met hoeksnelheidsvector w berekenen we door

mr = F « mlw x [wxr]l]l - 2m(wxr)
A v 3, d
centrifugaal~  corioligkracht
kracht

r is hier de positievector van het stoffelijk punt t.o.v. het roterende

codrdinatensysteen.
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